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安全说明 
本章包含操作以及存储 PEL-2002/PEL-2004 时必须 

遵照的重要安全指示。使用者在操作前请先详细阅 

读以下指示，以确保安全并使仪器保持在最佳状 

态。 

安全符号 

这些安全符号会出现在用户手册或仪器上。 

 
 

 警告 
警告：产品在某一特定情况或实际应用中可能对人

体造成伤害或危及生命。 

 注意 
注意：产品在某一特定情况下或实际应用中可能对

产品本身或其它产品造成损坏。 

 
危险：高电压 

 
内容请参考本操作手册 

 
保护导体端子 

 
接地端子 
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安全指南 
 

一般指导方针 

 注意 

请勿将重物放置于仪器PEL-2002/2004上。   

 

避免严重撞击或不当放置而损坏本仪器。 
 

避免静电释放至仪器。 
 

请勿阻隔风扇出口。 
 

不要在与电源直接相连的电路处测试（下注）。 
 

若非专业维修人员，请勿自行拆装仪器。 

 
 

（测量等级） EN 61010-1:2001 规定了测量等级及其要求，如下

所述。PEL-2002/2004 系列属于等级II。 
 
 

测量等级 IV：测量低电压设备电源。 

测量等级 III：测量建筑设备 。 

测量等级 II： 测量直接连接到低电压设备的电路。 

测量等级 I： 测量未直接连接电源的电路。 

 

电源 

 警告 

• 交流输入电压: 115V ~ 230V 可转换, 50/60Hz 

• 电源供应电压的波动率小于 10%. 

• 将交流电源线的保护接地端子接地以避免电击。 

 

 

保险丝 

 警告 

• 保险丝型号: T3.15A/250V 

• 开机前请确认保险丝型号正确无误。 
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 • 为确保有效的防火措施，只限于更换特定型号和 

额定值的保险丝。 

• 更换保险丝前先切断电源。 

• 更换保险丝前请先排除保险丝熔断的原因。 

 

清洁 • 清洁前先切断电源。 

• 以中性洗涤剂和清水沾湿软布擦拭仪器。不要直 

接将任何液体喷洒到仪器上。 

• 不要使用含苯，甲苯，二甲苯和丙酮等烈性物质 

的化学药品或清洁剂。 

 

操作环境 • 使用地点: 室内, 避免阳光直射, 无灰尘，无导电污

染(下注) 

• 温度: 0°C to 40°C 

 

 

 

 
（污染等级） EN 61010-1:2001 规定了污染程度及其要求，如下所

述。PEL-2002/2004属于等级2。 

 

污染指“可能引起绝缘强度或表面电阻率降低的外界物质，固 

体，液体或气体（电离气体）”。 

 

• 污染等级 1：无污染或仅干燥，非导电污染。污染无影响。 

• 污染等级 2：通常只存在非导电污染。偶尔存在由凝结物所引 

起的短暂导电。 

• 污染等级 3：存在导电污染或由于凝结使干燥的非导电性污 

染变成导电性的污染。此种情况下，设备通常处于避免阳光 

直射和充分风压条件下，但温度和湿度未受控制。 
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储存环境 • 地点: 室内 

• 相对湿度: < 80%  

• 温度: −10°C to 70°C 

 

 

英制电源线 
在英国使用 PEL-2002/2004 时，确保电源线符合以下安全说明。 
 

 
注意: 导线/ 装置的连接必须由专业人员操作。 

警告: 此装置必须接地。 

重要:  不同颜色的导线按照下表接不同的位置。 

绿色/ 黄色: 接地 

蓝色: 零线 

棕色: 火线 (相线)  

由于导线的颜色可能与插头/装置中所标识的有差异，请按以下步骤操作： 

颜色为绿色/黄色的线需与标有字母“E”，或接地标志 ，或颜色为绿色/黄绿

色的接地端子相连。颜色为蓝色的线需与标有字母“N”，或颜色为蓝色或黑

色的端子相连。颜色为棕色的线需与标有字母“L”或“P”，或者颜色为棕

色或红色的端子相连。 

若有疑问，请参照随本仪器所提供的用法说明或与供应商联系。 

此电缆/装置需有适合额定值及符合规格的HBC保险丝保护：关于保险丝的额

定值请参照设备上的说明或用户手册。如: 0.75mm2 的电缆需由3A或5A的保险

丝保护。保险丝的型号取决于连接方法，更大的导电体通常应使用13A的保险

丝。 

任何需要移动或更换的连接器，在移动保险丝或保险丝座的时候定会被损

坏，且将带有裸线的插头插入到插座里非常危险。任何需要再次连接的电线

必须严格按照本手册说明操作。 
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产品介绍 
本章介绍  PEL-2002/2004的特点和功能, 包括前面板，后面板，面板安

装和连接方式。关于主要功能的操作步骤，请参照操作指南部分。 
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主要特点 

 
描述  

PEL-2002 和 2004是可编程直流电子负载主机 

PEL-2002 可容纳2个负载模组, PEL-2004可容纳4个模

组。使用多个模组并联模式可提供大电流及大功率

负载。本仪器共三种操作模式： 

定电流（CC），定电压（CV）和定电阻（CR）。 

其中定电流和定电阻模式可以在静态或动态模式 

下工作。 
 

特点介绍  

• 可抽式负载模组，操作灵活 

• 多个独立通道 

• 高性能， 分辨率高达 5 位 

• 快速转换率以及高响应率 

• 多组负载连接提供高容量。 

• 同一主机中可使用不同负载模组 

• 支持机架固定件安装(PEL-2004). 

• 支持负载连接，多达 4 个附属单元。 

• 彩色 LCD 显示 . 

• 120 组不同的可编程序列 

• 快速序列 

• 4 组面板设定 

• 支持 USB 闪存驱动 
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接口 • GPIB 

• RS-232C 

• USB 

 

机型概览 
 PEL-2000 系列包括两种主机:  PEL-2002 和  PEL-2004。这两种主机的

区别在于所能容纳的负载模组的数量不同，PEL-2002可容纳2组负载模

组，PEL-2004可容纳4组负载模组。共有4种负载模组： PEL-2020，

PEL-2030， PEL-2040 和 PEL-2041。 
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4组负载模组的区别在于具有不同的电流，电压，功率范围以及通道

数。如无特别说明，本手册中所介绍的均为独立的负载模组。下表描

述了每个负载模组的基本区别。  
 

负载模组 通道 功率 (W) 通

道 左/右 

电流 (A)  

档位 低/高 

电压 (V) 

PEL-2020 

(100Wx2) 

2 100/100 2/20 1-80 

PEL-2030 

(30/250W) 

2 30/250 5/4/40 1-80 

PEL-2040  1 350 7/70 1-80 

PEL-2041 1 350 1/10 2.5-500 

  PEL-2000系列使用手册 

14 

包装内物和配件 
 

 PEL-2000 电子负载的一些标准和可选配件，都可以进行订购。更多信

息请登录GW Instek 网站www.gwinstek.com 或 咨询当地经销商。 
 

标准 配件 描述 

电源线 主电源线 (分地区)   

GTL-120 负载线缆 2X 红, 2X 黑 (每个负载模组) 

GTL-121 远程感应线缆 , 2X 红, 2X 黑 (每个负载模组) 

 

可选配件 描述 

PEL-2020 

PEL-2030 

PEL-2040 

PEL-2041 

负载模组 

63FP-AG106501 面板盖板 X1  

GTL-232 RS-232C 线 X1  

GTL-246 USB 线 X1 

40WC-D200180 负载连接线 X1  

11EL-20040201 PEL-2004 机架安装配件 

11EL-2004010 GPIB 卡 
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 测量类型 
PEL-2000系列具备多种可配置的操作模式。以下所有模式均可定制： 

Go/NoGo 限制，范围限制，计时器，转换速率，报警器及保护限制 

设定。此外，还可以通过编程进行测量。 

 

 
 

功能 描述 

定电流模式(CC) 
定电流模式下，不论电压是多少，PEL-2002/2004 将

根据设定值吸入恒定电流。 

 

定电压模式(CV) 
定电压模式下，不论电流如何变化，电压保持不

变。 

 

定电阻模式(CR) 
定电阻模式下，电阻负载保持不变，电压与电流成

比例变化。 

可编程序列 
(Prog.) 

PEL2000系列支持编程序列，可容纳12组编程，多达

120组不同存储设置，每组编程含10个序列。 

快速序列  

(Seq.) 

为了避免繁琐的编程，可使用快速序列功能。并且

每个通道均可使用快速序列功能。 
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前面板介绍 

DC  Electronic  LoadPEL-2002

LOCAL

CAL.

F5F4F3F2

ON /

OFF

SHIFTPRESET

ENTER

F1

FILEFUNC

LOAD

9

CHAN

87

3

CLEAR

21

0

4 5 6

P0 LOCK

P3P1 P2

P6P4 P5

P9P7 P8

UTILITY

HELP

LCD display

Function keys

System Keys

Number Pad

Operation 

keys

PowerUSB input

Selector 

Knob

 
 

LCD 显示器 320 *240, TFT LCD 显示器 

功能键 

 

 

位于显示器下方 
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CHAN/LOCAL 用于选择本地 

通道。结合shift 键，LOCAL键 

用来开启/关闭本地控制（用于 

远程或负载连接）。 
 

 

进入通道菜单 

系统键 

 

 
用于通过接口远程控

制时，启动本地控制 

模式。 

 

 

 

进入编程/序列菜单 

 

 

进入文件菜单 

 

 

启动帮助菜单和功能文档菜单。 
 

 

 

 

 

 

进入功能文档菜单 
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数字键盘 输入数值，或保存/调取预设值(P0-

P9) 

 

数字值  
CAL.

987

3

CLEAR

21

0

4 5 6

P0 LOCK

P3P1 P2

P6P4 P5

P9P7 P8

 

 

预设数字 P0-P9 

小数点 和 校准 键 

 

小数点 

 

 

+

CAL.

SHIFT

 
启动校准模式 

注意 

 

请注意：不支持校正模式。若有校正需求，请与经

销商联系。 

清除当前数值和锁定数字键/和选择

旋钮。 

CLEAR

LOCK

 

清除当前数值 

 

 
CLEAR

LOCK

 

+ CLEAR

LOCK

SHIFT

 

锁定数字键和选择旋

钮。 

USB 输入 
 
USB 闪存插槽。  
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选择操作和增大/减小数值 

 

左右旋转可移动 

游标或增大/减小 

当前数值。 

 

选择旋钮 

 

 

按下时，相当于输入

键 

保存和调取预先设置及预设数值    

结合数字键盘，可以存储或调取预

设 P0-P9 

 

未启动 

 

 

启动。 

启动时， 

Preset键可与数字键

盘/SHIFT键结合使

用。  
 

 

按下调取通道预设。 

按住不动保存通道预

设。 

操作键 

 

 
按下调取所有通道预

设。 

按住不动保存所有通

道预设。 
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Shift 键用于启动选择键的替换功

能。 

 

未启动。 

 

 

 

启动。启动时， 

可使用SHIFT键 

进入本地 

（Local）和功能 

（Utility）菜单。 

 

 

确认 

 

打开或关闭当前负载/通道。 

 

 

负载关闭 (灯不亮) 

 

 

 

负载开启 (灯亮) 

 

启动仪器或进入待机模式。 
 

 

待机模式 

电源 
 

 

开启 
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显示器说明 – 主机 
 

03/02/09
10 : 30 

CV
Static

High

ConfigureConfigure
Mode

CV

SPEC

Slow

Response

Slow

Date and 

Time

Main 

Screen

Menu 

Icons

F2 F3 F4 F5

Current 

Operation 

Channel 

Status 

Panel

F1

Mainframe 

Status 

Panel

USB

SEQ

EXT

FRM

Alarm

*CH1

Main

 
 

主机状态面板显示主机的接口、编程和警报状态。 

 

主机状态面板 

负载连接状态 

 

表明负载已经连接上，主

机可以设置为主(FRM) 或 

从(FRS)单元。  
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 负载类型 

 

负载类型图标可以显示快

速序列 (SEQ) 或 编程

(PROG)功能是否打开。如

果没有，则 LOAD 显示为

默认。当任何负载类型运

行时，其图标为橙色。 

 接口状态 

USB

GPIB

RS232

 

接口状态图标显示所设置

的接口类型。  

 当前操作通道状态面板显示当前通道的工作状态。 

 

 

当前操作通道状

态面板 

通道  *CH1~ 

*CH8 

 

 

显示当前通道。 

星号* 说明该通道处于独

立模式。  
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模式 CC 

CR 

CV 

显示当前模式 

 
静态/动态  显示通道为静态或动态模式 

 
档位 High 

Low 
显示高或低档位。. 

 
Go/NoGo SPEC Go/NoGo 打开时，显示

SPEC 。 

 
响应速度 慢速 

快速 

在 CV 模式下，会显示响

应速度快慢。 

 
通道控制 EXT 当通道控制设置为外部

时， 显示 EXT。 

 
菜单  

主要 

配置_编

辑 

文件_循

环 
 

显示当前菜单 

= Chan 菜单 

= Chan/设置菜单 

= Chan/序列编辑菜单 

= 文件菜单 

= Chan/序列编辑/循环  

    菜单 

日期和时间 03/02/09
10 : 30  

日期显示为月/日/年，时间为 24 小

时制。 

主屏幕 主显示屏 

菜单图标 F1~F5 每个菜单图标均由 F1~F5 功能键直

接控制。 
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后面板介绍 
PEL-2004 

 

 

PEL-2002 

 
 

Go/NoGo 输出 

 

Go/NoGo 输出端子输出每通 

道通过（高）/失败（低）电

压。 

详细内容见  
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RS-232 端口/ 

GPIB 端口 

 

RS232 和 GPIB 端口用于远程

控制连接。 

RS-232C: DB-9 pin 公头。 

GPIB: 24-pin 母头。 

远程控制详细内容见页。 

USB-A(host)/ 

USB-B (device) 

端口   

 USB-B (device) 端口与 RS-

232/GPIB 端口一样用于远程控

制。USB-A 口用于数据存储 。 

接口详细内容页。 

电子负载控制

端口 

 

负载控制端口用于负载连接，

主机以菊花链的方式将主机连

接在一起。共有两个负载控制

端口： 

1: 从属主机 

2: 主控主机 

连接类型: MIL 20- pin 连接器. 

关于负载连接详细内容见. 

电源开关 

 

外部电源开关。 
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电源插座/ 保险

丝 

 

 

电源插座接收交流电压。保险 

丝座位于电源插座下方。 

电源: 50/60 Hz (180 VA) 

保险丝: T3.15A/250V 

关于保险丝更换详细内容见 

236页。 

 

通道控制端口 
(1~8) 

 

 

每一通道都有专有的通道控制 

接口。通道控制接口为6线插 

座并且是无螺丝自夹型接口。 

电线规格: 24 AWG 

连接和规格详细内容见53& 

299页。 
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前面板介绍 – 负载模组 

PEL-2020
�C ������	
���	�

�
� ��� ���������
��� ���������

��� �!$�"
%��� C�

%&���� %'��!

����

����

���� ,,,,����
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-�.
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����C
����

LED 

display

R/L A/B Key

Display Key

Load Key

Selector 

Knob

Static/

Dynamic 

Key

Short Key

V Sense L V Sense R

Terminals 

(Left)

Terminals 

(Right)

 
 

LED 显示器 2x5 位数字定制 LED 显示器 . 

右/左 键 

或 

A/B 键 

 

 

 R/ L 键用于切换双通道负载模组的

左右通道。A/B 键用于切换单通道负

载模组的 A&B 值。 
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用于转换负载模组的显示输出。 

 电流 

 电压 

 功率 

显示键 

 

 负载时间 

负载键 

 
 

转换当前通道的负载 (右 或 左)(A 或 

B) 

左电压传感端 

 

 

右电压传感端 

 

 

电压传感端子用于精密测量。电 

压传感端子（V Sense）用于补偿 

由负载电线的电阻所引起的主端 

子处电压的下降。 

 

 

连接到被测体时，此功能自动启 

动。 

正负极端子 

（左）  

 

 

负载的左右端子所允许输入的电 

压决定于负载模组的规格。 
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正负极端子 

（右） 
 

 

对于双通道负载模块，左端子对 

应第一通道，右端子对应第二通 

道。 

对于单通道负载模块，左端子为 

低电势端子（-），右端子为高电 

势端子（+）。 

 

静态/动态选择键 

  

  

Static/Dynamic 键：手动将负载 

从静态（手动）切换为动态。 
 

动态负载仅支持CC 和 CR 模 

式。详见 60 & 64页。 

 

 

选择旋钮 (负载)  

 

 

负载选择旋钮，用于编辑和改变 

本地负载所启动通道的参数。 
 

选择旋钮可以用于仅更新负载（本 

地）或更新负载模组和主机，此 

功能决定于主机设置*。 

 

旋钮可以显示测量或在本地负载模

组上设定值**.。 

* 关于 “旋钮 类型”的更多信息，详

见 page 179. 

** 关于“从属 旋钮”的更多信息, 详见 

page 183. 

 

 

  PEL-2000系列使用手册 

30 

短路（Short） 键 

 

 

短路键用于手动启动对应通道的 

短路功能。负载关闭后选择短路 

键类型。 
 

 

 

Hold: 按住short 

键不放启动短路 

模式。 

  

 

 

Toggle: 按一次 

short键启动短路 

模式，再按一次 

关闭。 
 

  
 

Load on: 按一次Short键或按住 

不放（取决于所选的短路类型） 

启动负载的短路模式。 
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 LED 显示器介绍 – 负载模组 
 

 
 

 

 或  右和左通道指示. 

1&2. 通道显示  

 

 

5 位显示 . 

 

指示通道数 (1-8). 

 指示负载是否启动. (双通道负载 

模组) 

3&7. 通道数指示  

 
 

 指示负载是否启动（单通道负载 

模组）. 
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 LED指示启动通道的当前模式或设置。 

 

 

 或  

 

值A或B适用于单通道负载模组，且只适用

于CR, CV 及CC静态模式。 

 

 定电流模式 (CC) 模式启动。 

 定电压模式 (CV) 模式启动。 

 定电阻模式 (CR) 模式启动。 

 

 

同时显示双通道模块左右两通道信息时，

此指示灯亮。 
 

重复按此按钮显示两个通道的信息。 
 

 

 

Go/NoGo功能启动且负载通过Go/NoGo限制

时显示GO。 

 

 或  选择左或右通道时相应的灯亮 。 

 

 

静态模式下显示Static。 

 

4. 模式指示 

 

 

动态模式下显示Dyna. 
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负载短路时显示Short。 

 

 

 

Go/NoGo功能启动且负载未通Go/NoGo限制

时显示NG。 

 

 显示当前的单位 

 电压 

 电阻 

 电流 

5&6. 通道单位指

示 

 

 

 功率 
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安装 

 本部分主要介绍如何加载不同负载模组，可选的 GPIB 卡, 机架安装套

件的安装方法， 以及如何定义通道编号。 

 

负载模块安装 
 

警告 

 

为避免静电，请使用恰当的防静电操作方法。 

模组安装 

  

PEL-2004和2002分别可容纳4个和2个负载模组。 

负载模组有1或2个通道。PEL系列模组安装方法相

同。 
 

步骤 1. 确保 PEL 主机后面板上的开关关

闭。 

拔掉电源线。 

 

 

 

2. 将模组插入负载的空槽内。 
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 3. 用随本设备所提供的螺丝将模组固定于负载槽

中。 

 

 

 
 

4. 按上述步骤安装其它模组。 

 

 
 

5.  将面板盖安装在空的负载槽。面板盖将 

提高安全性能并增大空气流通 
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6.  用附带的螺丝将面板盖固定在负载槽。 
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 GPIB 安装 
 

警告 
为了避免静电, 请使用适当的防静电操作。  

GPIB 卡 安装  PEL-2004 和 2002 均可选配 GPIB 卡(GW Instek part 

no. 11EL-2004010).  

步骤 1. 确定主机电源关闭。  

 2. 卸下 GPIB 盖板上的螺丝，并把盖板从后面板上

拆下来。  

 

 

3. 把 GPIB 卡插入槽内，轻轻推进去，背部紧贴到

后面板上。  

 

 

 4. 把在步骤 1 中从 GPIB 盖板上卸的螺丝重新装

回。 
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机架安装 
 

背景 PEL-2004 采用标准 19”  的机架外壳，以及可选机架外

壳套件 (GW Instek part no. 11EL-20040201)，每层高度

为 4U， 包括上下 1U 的空间用于通风。 同时机架 外

壳的后端不能阻塞，以保证主机散热良好。 

步骤 1. 机架式安装支架上的螺钉如下所示 

PEL-2004 

 

 2. 插入到一个 19”  的标准机架外壳中，其上下高度

至少为 1U ，以保证通风良好。  

 

1U

1U
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通道数  
 

描述 负载模组所占用的通道数决定于所安装的槽位，每

个槽位有 1 或 2 个通道，取决于负载模组的类型。  

PEL-2002 有 2 个槽位; PEL-2004 有 4 个槽位。通道 1

距离主面板最远，通道 8 (PEL-2004) 或 通道 4 (PEL-

2002) 离主显示面板最近。 

 

 
如下PEL-2004共有4 个负载槽位，分别

配 PEL-2020，2030，2040 和 2041四个

负载模组 (LM)。PEL-2020和PEL-2030

每模块2个通道，PEL-2040和PEL-2041

每模块1个通道。因此通道分配如下： 

LM1: CH1,CH2; LM2: CH3,CH4; LM3: 

CH5; LM4: CH6. 
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开机 & 自测 
 

面板操作 

 

 

1.   将电源线与电源插 

座相连。 

 

 2．打开外部电源开关。 

 

 3.   按住主显示的电源键

盘，以接通电源。  

 电源按钮从红色(待机)变成

绿色 。  

警告 

 

确保电源输出端接地。若电源输出端插座有三个端

子，则说明其接地。 
 

 
 

开机时，主机会进行自我测试。自我测试将检查系

统以及各个通道。 
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系统确认时，负载模组会显示所检查的各个通道，

然后显示当前模式。 
 

 

 4. 如出现系统测试失败,请关闭负载，并重新安装

负载模组。 

 
 

5.   按住电源按钮，几 

秒钟后，负载发生 

器关闭。 
 

 

 
  

PEL主机回到待机状 

态。  
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连接类型 

 
负载连接 

 

背景 负载电线必须符号规格，并且在短路状态下能保持

完好。电线的型号，极性与长度都是决定电线是否

能承受短路状态的因素。 

电线选择 

 

所选的电线必须能承受短路且每根电线的限制电压

不得高于2V。请参照下表选择合适的电线。 

 AWG 最大电流 A(Amp) 

 24 7.64 

 22  10.0 

 20  13.1 

 18  17.2 

 16  22.6 

 14  30.4 

 12  40.6 

 10  55.3 
 

 

 

 

 

 

 

 

负载线电感注意

事项 

当使用 PEL - 2000 负载发生器，电压降和由负载线

电感和电流变化引起的电压，必须加以考虑。电压

的极端变化可能超过最低或最高电压限制。超过最

大电压限制可能会损坏 PEL - 2000。弯曲负载线可以

减少负载线电感，并且确保负载线尽可能短。在切

换时可以通过转换速率限制电流变化。 
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 若要确定所产生的电压,  可以使用一下公式： 

E = L x (∆ I / ∆ T) 

 

E= voltage generated 

L=load line inductance 

∆ I= change of current (A) 

∆ T= time (us) 

负载线电感 (L) 可以近似为每米 1uH 。 

(∆ I / ∆ T) 为转换速率（单位 A/us）。 

 

   

 

 

 

注意 
在连接之前，确保负载发生器和待测物的电源已关

闭。 

连接 1. 用螺丝刀打开端盖 

 2. 将负载模块的正极（+）与被测体高电势输出端

相连。 
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 3. 将负载模块的负极（-）与被侧体低电势输出端

相连。 

 4. 用螺丝刀将端盖的螺丝拧紧以确保电线的安全

性，电线不得裸露在外。 

警告 
确保电线系在一起或拧在一起以防止噪声和自感

应。  

 注意 

 

在进行任何连接之前，确保极性正确。极性错误会

导致反向电压损坏。 

80V DC

MAX MAX 

80V DC

DUT

  

确认输入电压没有超过规格。超过电压规格会导致

设备损坏。 
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双通道负载模组 

连接 

 

 

与第一个通道相连的双通道负载模块。 

单通道负载模组

连接 

 

对于单通道负载模块，左端子均为负极（-），右端

子均为正极（+）。注意：电压传感端子同样如此。 

 

 

80V DC

MAX MAX 

80V DC

DUT

80V DC

MAX MAX 

80V DC

DUT

80V DC
MAX 

80V DC
MAX 

Twisted 

Pair

 

注意 
负载超过 40A 时，正极和负极都必须并联使用 
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直流连接 对于单纯的 DC 操作，电阻和电容可并连到电子负

载，以减少谐振。电容和电阻值取决于负载设置。

确保电容纹波电流在允许限制范围内。  

 

 
 

 

远程 (传感) 连接 
 

背景 

 

电子模块有两个电压传感连接端：VsenseL(黑色)，

VsenseR(红色)。电压传感可用于长电缆补偿。电缆

越长，潜在电阻和电感越大，因此，最好使用短电

缆。将电缆拧在一起可以减小电感，特别是对于具

有较高电阻的导线，使用Vsense端子可补偿负载导

线的电压。特别有益于CV或CR模式。 

 

警告 

 

VsenseR (红色)必须比VsenseL (黑色)具备更高（+）

的电势。 
 

连接 

 

下图描述了怎样通过电压传感连接被侧体。注意，

传感电线成对地拧在一起。 
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双通道负载模组 

 

单通道负载模组 

80V DC

MAX MAX 

80V DC

DUT

80V DC

MAX MAX 

80V DC

DUT

80V DC
MAX 

80V DC
MAX 

Twisted 

Pair

Twisted 

Pair

 

注意  

 

传感电线不得低于16gauge。 

输入 

 

电压传感端子所使用的电线规格为16到14gauge。 

远程传感端子连

接 

 

电压传感端子使用无螺丝夹状接口。插入电线之前

需使用螺丝刀将夹状接口打开，然后连接两根电

线，最后锁住接口。 
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并联连接 
 

背景 当一个待测物的输出功率超过 1 通道或负载模组的

额定功率，通道端子、负载模组或主机在 CC 模式

下可用并联方式消耗更多的功率。每个通道将吸收

指定的电流量。总的功率降，为所有通道/模组的总

和。功率来自每一个通道。例如，如果 CH1 为

25A，CH2 为 20A，那么总电流降为 45A。 

警告 
使用并行连接方式只适用于 CC 模式 

并联模组连接 由于每一个端子最大只能容纳 40A，负载超过 40A

时，正极和负极都必须并联使用。下图显示单通道

负载模组如何并联连接。 
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DUT

80V DC

MAX MAX 

80V DC

V  sense

80V DC
MAX 

80V DC

MAX MAX 

80V DC

V  sense

80V DC
MAX 

Twisted 

Pair

Twisted 

Pair

 

并联主机连接 
PEL-2000 也 可以并联连接。使用电子负载连接时，

在主控主机和从属主机间存在一个延迟时间。详细

内容见 50 页。 

 

 

警告 
VsenseR (红色)必须比 VsenseL (黑色)具备更高（+）

的电势。 
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电子负载连接 
 

背景 电子负载连接控制指通过负载控制接口连接多个电

子负载。最多可以将 4 个从属主机连接至主控机。

第一个主机（主控）可以用于控制所有的从属机。

在主控主机和从属主机间存在一个 30-130 ms 的延迟

时间。接口均为标准的 MIL20-pin 接口。管脚分布

详见页。 

电子负载连接 
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连接的第一个主机作为主控机；其它的各个主机是

从属单元。带状电缆通过接口 2 与主控机相连，从

属负载通过接口 1 连接。每个连续的从属单元按照

相同的方式进行级联。 

 
使用带状电缆连接前请确认主机已关闭，然后将电

缆插入卡槽。确保箭头方向向上。连接完成后锁上

卡槽。若需取出电缆线，可先松开卡槽，再拔下电

缆。 

安装 

 

拆卸 

 

警告 
连接前请确认所有的主机都关闭并且电源线已拔

下。 
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通道控制连接 
 

背景 通道控制接口位于主机的后面板。每个负载模块槽

有两个通道控制接口，每一个接口对应一个通道。

通道控制接口用于外部操作： 

• 打开/关闭负载； 

• 提供参考电压； 

• 监测负载输入。 

.关于通道控制和接口的详细内容，见 81,  
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 通道控制输入/输出管脚布线如下图. 

 

 

 

 

 

外部电压连接  外部参考电压输入范围 0~10V。 
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警告 
确保外部参考电压的稳定性及低噪声。外部电压不

应超过 10V。 

外部电压不得超过 12V，否则会损坏负载发生器。 

Load on 连接 为了启动负载，Load On(pin5)和 GND（pin1）端需通

过低电压（0-1V）。同样，若需关闭负载，则需通

过较高电压（4-5V）。Load On 输入电压必须为

TTL。 

 

 

 

 

电压和电流监测 

输出 

电压监测输出（VMON）和电流监测输出（IMON）

所输出的负载输入电压和负载输入电流是其所占全

刻度的百分比。如 0V=0%全刻度输入电压，

10V=100%全刻度输入电压。 

电压监测通过管脚 1 和 3 输出，电流监测通过管脚 1

和 2 输出。 

下图描述了电压和电流监测输出的管脚配置。 
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I MON

V MON

Current Monitor

GND
Voltage Monitor

1

2

3

4

5

6

 

连接器连接 通道控制连接器是无螺丝夹钳连接器。插入电线之

前，内部夹钳机构必须打开。将按钮推至电线插座

之上可打开内部夹钳，拨回按钮，关闭内部夹钳。

下图描述了电线插入的步骤。 

 

 

 

警告 
连接至通道控制连接器的电线必须是 24AWG。 
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Go/NoGo 连接   
 

背景 Go/NoGo 接口为 15Pin(母头)接口，每通道都对应一

个端口。所有的端口均为集电极开路，通过电压低

表示通过，电压高表示失败（警报）。 

关于 Go/NoGo 接口详细信息，请见页。 
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低电压连接 
 

背景 低电压负载的电压通常限于 1 伏特（取决于负载模

块）。为支持低电压负载，附属电源的电压范围能

提升到负载发生器的适合范围。 

注意: 

应考虑负载与附属电源的总功率。 

确保附属电源能提供足够的电流。 

应考虑附属电源所引起的噪声或其它干扰。 

下图是一种典型的连接方式。 

 

 

警告 
使用辅助电源可引起反向电流。PEL-2000 系列具有

反向电压保护。详见 77 页。 
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操作描述
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操作模式描述 
共有三种操作模式：定电流（CC），定电阻（CR）和定电压

（CV/CV+CC）。所有的通道均可进入以上模式。每种模式都有以下

可选配置：转换速率，准位，保护模式，Go/NoGo和多种保存选项。 
 

定电流模式 
 

背景 定电流模式下负载单元根据所设置的值吸入电流

量。无论电压多大，电流保持不变。CC 模式下共有

两个档位：高（HI）和低（LO）。CC 模式下有两个

主要的模式：静态和动态。静态模式用于稳定测

试。动态模式用于测试瞬间负载。 

HI, LO, 静态和动态模式均支持 Go/NoGo 功能。 

 
CC Mode

Load Current

Load Input Voltage  

范围 定电流模式有两个可选档位：高(HIGH)和低(LO)档

位。 

低档位分辨率更高，但范围小。若电流高于低档

位，则需选择高档位。 
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静态功能 静态模式测试电源输出电压的稳定性。单通道负载

模组具有两个电流准位：A(A Value)和 B

（BValue）。A 和 B 范围相同。按 A/B 键在 A 和 B

中切换。主机可以选择 A 或 B。 

双通道负载模组在静态模式下，每通道只有一个电

流准位（A）。 

静态模式: 单通

道负载模组 

 

动态功能 动态负载功能下可以设置负载准位

（Level1,Level2），负载时间（Timer1, Timer2）和转

换速率（上升，下降）。根据设置，负载能自动在

准位 1 和准位 2 中切换。 

动态负载可用于充电放电周期测试等等。 
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转换速率 转换速率是电流增大到设定值的速率。两个转换速

率：上升转换速率&下降转换速率。CC 模式下将转

换速率定义为 A/uS。 

 

 

 从上图可以看出：上升和下降的转换速率不一定要

相同。 

Go/NoGo 使用 Go/NoGo 功能，可以在静态和动态模式下设置

电压中心值及上下限。最长 1s 的延迟时间也可以设

置。 

 

H
ig

h

L
o
w
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Go 表明示值在 Go/NoGo 高低限制之内，NoGo 表明

示值在 Go/NoGo 高低限制之外。 
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定电阻模式 
 

背景 定电阻模式下负载单元吸收成线性比例的电流和电

压以匹配所设定的电阻值。CR 模式有两种不同的值

（单负载模组），2 个档位及上升和下降转换速率。

和 CC 模式一样，定电阻模式支持动态和静态负载。

和其它模式一样，CR 模式支持 Go/NoGo。 

 
CR Mode

Load Input
Voltage

Load Current

Resistance

 

电阻范围 两个档位：高和低。低档位用于低电压范围，高档

位用于高电压范围。无论所选的电压档位如何，电

流范围总保持在高档位。 

 

静态功能 A/B 范

围 

静态模式下，单通道负载模块有两个电阻准位，

A&B。使用 A/B 键在这两个准位间切换。双通道负

载模块仅有一个电阻准位：A。 
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单负载模组 
CR Mode

Load Input

Voltage

Load Current

A Value
B Value

 

动态功能 CR 模式支持动态负载。动态负载有两个电阻准位

（准位 1 和 2），2 个计时器（1&2），并能在两个

准位间切换。可通过设定上升和下降转换速率设定

负载发生器在负载准位间的切换速度。 

 

 

转换速率 上升和下降转换速率（A/uS）决定负载从 A 切换至

B(静态模式)或从准位 1 切换至 2（动态模式）的速

度，反之亦然。 

Go/NoGo  支持 Go/NoGo 。可以以百分比或电压值的形式设置

中心值及上下限。最长 1s 的延迟时间也可以设置。 
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定电压模式 
 

背景 定电压模式下负载单元保持电压不变同时吸取电

流。 

单通道负载模块支持 2 组值（A 值，B 值）及可调电

流切断限制。双通道负载模块只有 A 值。 

同样可以将响应时间设置为高（快）或低（慢）。

响应时间与电流响应的转换速率相关。 

定电压模式仅在高（HI）档位下操作。 

Go/NoGo 功能支持百分比或电流值。 

 

 

电压准位 可设置两个电压准位：A&B（单通道负载模块）。 
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CV Mode

Voltage

Time

A value

B value

 

CV + CC 使用 CV 模式时，可以设置一个电流限制，进入 CV 

+ CC 模式。 

当电压输入大于 A 值 (负载电压) 并且输入电流低于

限制电流时，通道将运行在 CV 模式。当输入电流

超过电流限制时，通道将运行在 CC 模式。 

当输入电压低于 A 值（负载电压）时，电流停止。 

 

 CV + CC Mode

Load Input

Voltage

Input Current

Current Limit
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响应速度有两种模式：快或慢。快速响应和慢速响

应决定于负载模组的规格。慢速响应适用于较大电

压负载。慢速响应适用于较大负载是因为快速的电

流变化会引起大幅度电压下降。PEL 系列能补偿电

压下降。然而，若电压下降幅度太大，会引起负载

发生器的不稳定。由线性电压引起的大幅度电压下

降会造成仪器损坏。  

快 慢 

响应速度 

范围 

1kHz 100Hz 

Go/NoGo  Go/NoGo 测试可以在电流（安培）值（高，低）或

百分比值（Center, High %, Low %）两种模式下测

量。最长 1s 的延迟时间也可以设置。 
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运行编程   
 

背景 PEL 系列共有 12 组程序，每个程序有 10 个序列。可

以将 12 组程序链接在一起，共有 120 组序列组合。 

编程序列 编程的每一序列均可通过通道进行通道储存

（MXXX)）。不同序列可使用同一通道储存。 

 
每一序列有多种适用于序列中所有启动通道的配置

选项： 

 序列项目 范围 

 存储（Memory） M001~M120 

 运行（Run） Auto – Skip – Manual 

 运行时间 

（On-Time） 

0.1 ~ 60.0 

 结束时间 

（Off-Time） 

Off – 0.1 ~ 60.0 

 短路时间 

（Short time） 

Off – 0.1 ~ On-time 

 通过/失败时间 

（P/FTime） 

Off – 0.1 ~ (On-time+Off-time)-0.1 

 短路通道 

（Short Channel） 

CH1 ~ CH8 

编程 序列按顺序运行形成编程。每组编程有 10 个序列。 
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若编程中所需运行序列少于10个，则可以跳过（不运

行）多余的序列。 

 

跳过序列 2&3。 

 若未特定编程，每组序列同时在所有的通道运行。

 

编程链 

 

可以将这 12 组编程组合形成编程链。和序列不同，

编程链不需要按照顺序运行。任意编程间均可形成

编程链。 

可以将编程链接成环状，无限持续执行一个编程。 
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快速序列 
 

背景 PEL 系列支持快速序列。每个通道可以单独创建快

速序列。快速序列没有编程序列复杂，并且创建快

速序列要更加快速。每个快速序列最多可高达 120

点，每个点都有一个配置持续时间。每个快速序列

都可从任何一点开始锁定一段时间（可用户自定

义）。 

不同快速序列的通道持续时间设置通过序列菜单可

以被其他快速序列使用。 

点 每个快速序列最多可高达 120 点，每个点都有不同

的持续时间，转换速率和值。 

在序列的任何位置，可以插入或删除一个点。任何

一个新的插入点都有一个相近于两边点的默认值。

如下，一个新的点插入到 Point 3 之后。 

 

Quick Sequence

Time

Value

Time

Value
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循环 快速序列可以从序列的任何一个点开始通过编程，

实现一段时间的循环。如下示例，序列在 point 1 开

始，从 point 3 到 point 4 循环 3 次。 

Quick Sequence - Loop

Time

Value

Time

Value

 

如果主机上至少一个快速序列在编程，On End Load

功能允许序列在结尾处，配置它的负载打开或关

闭，直至最后一个序列结束。最后一个序列结束

后，所有负载关闭。如果只有一个序列是启用的，

这个功能将会是无效的。On End Load 时间和最后一

个序列的时间是相同的。 

E
n
d

 o
f 

S
e

q
u

e
n
c
e

s
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通道持续时间设

置  

通道持续时间设置功能允许一个序列点可以从另一

序列引入持续时间点。如果接收序列没有足够的

点，更多的点会被创建（无值）。 

例如，CH1 和 CH2 的序列如下所示。 CH1 有总共 6

个点的持续时间，而 CH2 只有 2 个点以及 5 次循

环。CH2 的各点持续时间也大大缩短。 

Time

Value

Time

Value

P
o
in

t1

P
o
in

t2

P
o
in

t3

P
o
in

t4

P
o
in

t5

P
o
in

t6

P
o
in

t1

P
o
in

t2

CH1

CH2

 
 

 

下面为CH1输入到CH2，或CH2输入到CH1时产生的

序列。 
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Time

P
o
in

t1

P
o
in

t2

P
o
in

t3

P
o
in

t4

P
o
in

t5

P
o
in

t6

Time

Value

P
o
in

t1

P
o
in

t2

P
o
in

t1

P
o
in

t2

P
o
in

t1

P
o
in

t2

P
o
in

t1

P
o
in

t2

P
o
in

t1

P
o
in

t2

CH1 import CH2

CH2 import CH1

 

 

由此可以清晰地表明，CH1 有持续时间设置以及来

自 CH2 的点，但是没有值。 

同样，CH2 也有持续时间设置以及来自 CH1 的一部

分点。然而， CH2 原来没有 3-6 点，故而这些点没

有值。 

Trigger Out  使用快速序列时，Trigger Out 功能允许一个触发序

列信号通过电子负载连接器 1 的 4 脚，从 一个通道

输出。Trig Out 功能用于通道持续菜单。 

如下所示，触发序列在每一个上升沿处输出。 
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P
o
in

t1

P
o
in

t2

P
o
in

t3

P
o
in

t4

P
o
in

t5

P
o
in

t6
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配置描述 
PEL系列包含多种配置，包括保护模式，操作配置和文件系统配置。 

配置描述部分描述了不同配置的用处及其与不同操作模式的关系。 

 

保护模式 
 

PEL 2000 系列包含多种保护模式：过电流保护，过

电压保护和过功率保护。 

保护模式可用于保护负载模块和被测体。可以设置蜂

鸣提醒。保护模式开启，出现异常时，负载单元会显

示警告。主机同样会显示警告。有警告发出时，负载

将停止吸取电流/电压。有两种过载保护设置：开/

关。 

背景 

  

03/02/09
10 : 30 

CC
Dyna

High

Configure
Previous
Menu

Protection Go-NoGo

CH1

Other

Alarm

Conf

 

过电流保护  

CR 或 CV 模式下时，应设置过电流保护，从而防止

吸取过量电流。过电流保护阻止负载吸取超过所限制

的电流量，从而避免损坏负载单元或被测体。 
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CV Mode: OCP

V

I

OCP level

CR Mode: OCP
V

I

Resistance

OCP level  

过电压保护 

 

过电压保护用于限制所吸取的电压量。若启用过压保

护功能，负载会限制所吸取的电压量。 
 

 
CC Mode: OVP

Load Current

Load Input Voltage  

过功率保护 

 

过功率保护的用途是将负载的功率限制在规定范围之

内。启用过功率保护功能，若功率达到规定值，则功

率停止增大。 
 

 

反向电压保护 反向电压保护可防止超过额定值的反向电压对 PEL-

2000 系列的损坏。当反向电压保护已启动时，报警

铃声就会响起，直到移除反向电压。 

欲了解更多详情，请参阅规格。 

低电压保护 电压降至低于设定限制时，低电压保护将关闭负载。 
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操作配置 
 

背景 共有多种操作配置，如下: 

CC Vrange, Von Voltage, Von Latch, Short Key, CHCont, 

Independent load sync, D-time. 

 

CC Vrange CC Vrange 用于在 CC 模式下将电压范围设置为高或

低。CC 电压范围由负载模块规格决定。 

 

 

Von Voltage Von Voltage 指负载开始吸取电流时的电压。

VonVoltage 共有两种操作模式：Von latched: 开，Von 

latched: 关。 

Von latched: ON，当电压值达到 Von 电压时，负载开

始吸入电流，且电压低于 Von 电压时仍然持续吸入电

流。 

Von Latched: OFF，电压值达到 Von 电压时，开始吸入

电流。但是当电压值低于 Von 电压时，停止吸入电

流。 
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 如下图所示，Von-Latch 被设置为关闭时，若 Von-

voltage 限制已超过，负载模组将开始吸入电流。直至

输出电压下降低于 Von voltage 限制时，才会停止吸收

电流。 

 

短路 启动短路模式，负载单元能形成一个短路。 

可通过编程为每一通道设置短路。 

使用短路按键手动启动短路模式。此模式可在任意时

间启动，不会影响其它设置。短路状态结束后，负载

单元恢复至之前操作。 

可将短路键设置为 toggle 或 hold。选择 toggle 模式

时，按一次短路键可打开或关闭短路。若在 hold 模式

下，需持续按住短路键进入短路模式。 
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注意 
 

短路模式下若电流过大，需启用保护模式。 

 

CH Cont 通道控制。启动通道控制模式时，可以监控负载的电

压和电流输出，并通过位于后面板的通道控制连接器

远程打开或关闭负载。 

 

关于通道控制的详细信息，见外部电压控制 81 页。  

独立  

通过独立设置，负载模块可以独立于主机进行控制。 

 

Load D-Time 

 

 

负载延迟时间的用途是：在按下负载键之后，延迟负

载开启时间（最长 10 秒）。然而，延迟时间设置仅

适用于通过手动启动的负载，或当 PEL 系列主机在运

行状态下设置为 Auto load (173 页)的情形。 

 

步进分辨率 

 

可以设置每通道电压，电流和电阻的步进分辨率。 

例，若 CCH（CC 高范围）的步进分辨率为 0.5 A，分

辨率可以 0.5A 步进递增。8.04/8.54/9.04/9.5 
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 步进分辨率设置如下: 

CCH Step – CC high range 

CCHL Step – CC low range 

CRH Step – CR high range 

CRL Step – CR low range 

CV Step – CV high range 

步进分辨率范围 

 

步进分辨率决定于负载模块及其范围: 

最大分辨率:  通道 范围/4000 

最小分辨率:  通道 范围/2 
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外部通道控制 
 

背景 

 

通过通道控制连接器进行外部通道控制。每个通道控

制连接器可以开启负载，监测电压，电流并有外部参

考输入电压。监测电压和电流输出为额定电压和电流

的0~100%，且电压为0~10V。 
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外部参考电压  

 

0-10V参考电压用于表示负载模块电压所占全格百分

比（0-100%）。如下图，外部参考电压和全格电压成

线性比例关系。改变参考电压（0-10V），电压设置

也随之改变。 
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通过以下方程式确定全格百分比（负载电压或电流输

入）； 

( ) VorARating
V

VoltageExternal
InputLoad ×=

10  

FS V 或 A 表示负载模组的全格电压/电流。 

电流监测 通过通道控制连接器的 IMON 端子可以从外部监测

输入电流。IMON 端子输出 0~10V 电压，其代表输入

电流所占全格电流的百分比（0~100%）。 

 Current Monitor

Current 

Monitor

Output

Load Input Current 

10V

0V

Rating current0A

 

  

通过以下方程式确定电流监测输出； 

V
ARating

currentinputLoad
IMON 10×=

 

“FS A”代表负载模块的全格电流。 
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电压监测 电压监测同负载输入电流一样，也可以通过通道控制

连接器从外部监测输入电压。通道连接器的 VMON

端子输出 0~10V 电压，其代表负载输入电压所占全

格电压的百分比（0~100%）。 

 

 

 

  

通过以下方程式确定电压监测输出（VMON）； 

V
VRating

voltageinputLoad
VMON 10×=

 

“FS V”代表负载模块的全格电压。 
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打开负载 Load On 输入端子设为打开（低态）时，负载打开。

Load On 输入端子设为关闭（高态）时，负载关闭。 

负载通过通道控制接口被打开后，可以通过主机，本

地模块和远程控制关闭。然而，反之并不可行；若通

过通道控制接口关闭负载，则不能通过主机，本地模

块或远程控制打开负载。 

 连接和配置分别见 52 和錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤。。。。 页。 
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接口和文档系统 
 

接口 
 

背景 PEL 系列支持 RS-232, GPIB 和 USB 远程机架控制。

一次仅支持一种连接。关于远程控制的更多信息，

请登录 GW INSTEK 网站 www.gwinstek.com 或向

当地经销商咨询 PEL-2000 编程手册。 

关于连接选项和配置，请参照以下内容： 

 RS-232 配置 Page 187 

 RS-232 管脚连接 Page  

 GPIB 配置 Page 189 

 GPIB 管脚配置 Page  

 USB 配置 Page 190 

 

 

文档系统 
 

背景 PEL 系列可逐个或整体保存和调取所有通道设置。

有多个文档保存类别： 

预设 

存储 

设置 

序列 

所有的保存类型均可通过内部存储器保存并调取或

保存至 USB 闪存驱动。每一通道都有其专有的通道

存储和通道预设。因此，每个通道和数据类型都可

以保存/调取。 

预设数据 每个通道都有 10 组预设数据存储。预设数据包括模

式、范围、 CV 响应速度和 Go/NoGo 设置。 
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内部格式 

外部格式 

P0~P9  

20X0X_XX.P 

预设内容 预设数据包括以下： 

 
CHAN • 模式 

• 范围 

• 静态/动态 

• CV 响应速度 

 
Go/NoGo • 序列测试 

• High 

• Center 

• 输入模式 

• Low 

存储数据 每个通道都可保存最多 120 组不同的存储数据类型

(M001~M120)至内部存储器。存储数据包含一般通道

设置并且用于序列编程。存储数据可以保存之内部

存储器或外部 USB 存储器。预设数据和存储数据保

存相同的内容。 

 
内部格式 

外部格式 

M001~M120 

20X0X_XX.M 

存储内容 存储数据包含以下数据。 

 
CHAN • 模式 

• 范围 

• 静态/动态 

• CV 响应速度 

 
Go/NoGo • SPEC Test 

• High 

• Center 

• Entry 模式 

• Low 
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序列数据 序列数据包括快速序列数据。序列数据仅可保存至

USB 或从 USB 中调取。  

 
内部格式 

外部格式 

N/A (内部缓冲区) 

20X0X_XX.A 

序列内容 序列数据包含以下数据 

 
序列编辑 • No. (Points) 

• Slewrate  

• Duration time 

• 值 

• Slewrate  

 
循环 • Repeat 

• On End Load 

• Start of Loop 

• CC Vrange 

设置数据 设置数据可以保存至 4 个内部存储器插槽。每个通

道的设置数据包含存储数据, 编程序列,链数据,配置

设置以及操作设置。设置数据可保存至内部存储器

或 USB。 

 
内部格式 

外部格式 

设置存储 1~4 

200X0_XX.S 

设置内容 设置数据包含以下数据： 

 

 
编程 • PROG 

• Memory 

• On-Time 

• P/F-Time 

• Short channel 

• SEQ 

• Run 

• Off-Time 

• Short-Time 

 
链 • Start • 编程序列 

(P01~P12) 
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运行 • 启动通道 

(CH01~08) 

 

 
CHAN • 模式 

• 范围 

• 静态/动态 

• CV 响应速度 

 
Go/NoGo • SPEC Test 

• High 

• Center 

• Entry 模式 

• Low 

保存数据至内部存储器时，无论是当前通道还是所

有通道的数据均可保存。不是所有数据类型都可以

保存当前通道或所有通道数据。 

数据类型 当前通道 所有通道 

预设 • • 

存储器 • ─  

序列 • (单保存)   • 

保存: 内部存储

器 

设置 ─  • 

只有单通道的序列，存储和预设数据可以保存至

USB。所有四种数据类型(序列,存储,设置,预设)可以

保存所有通道至 USB。 

数据类型 当前通道 所有通道 

预设 • • 

存储器 • • 

序列 • • 

保存: 外部存储

器 

设置 ─ • 
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保存/调取 USB 
若需将通道存储或通道预设保存至USB，首先必须

将存储设置保存至内部存储器。将设置保存至存储

器后，所有的文件均可保存至USB。 

 

 

 反之也可以调取保存文件。必须将文件从 USB 调取

至内部存储器。然后，通过内部存储器，可以将通

道存储/通道预设调取至每个通道*。 

*不包括 SEQ 数据。 

保存/调取所有 所有通道的序列，预设，存储或设置数据可以被保

存至 USB。序列，预设和存储数据可以保存至目录

（ALL0000-ALL0099）且每一通道都设有文档。而

存储数据保存至单个文件。 
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 调取保存的文件，按照保存的反顺序执行是不正确

的。每个通道的文件应被分别调取。 

 

 

文件格式 
 

单通道  文件名称格式 
 

存储数据预设数

据   序列数据 

 

 

1: PEL 系列负载模组类型: 

2020 = PEL-2020 

2030 = PEL-2030 

2040 = PEL-2040 

2: 通道 

R = 右 

L = 左 

0 = 单通道 或未用 

3: 保存文件序号: 

0 ~99 

递增式连续保存 

4: 文件扩展名 

M =存储数据 

P = 预设数据 

A= 序列数据 
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所有通道 目录格式  

 

 

1: 所有通道通用目录名 

2:目录序号: 

0000 ~ 0099 

所有通道 文件格式  

存储数据预设数

据    序列数据 

设置数据 

 

 

 

 

1: PEL 系列负载模组类型: 

P020 = 2020 

P030 = 2030 

P040 = 2040 

2: 通道 

R = 右 

L = 左 

0 = 单通道 

3: 通道序号: 

C1 = CH1 

C2 = CH2 

Etc. 

00 = 所有通道(设置数

据) 

4: 文件扩展名 

M = 存储数据 

P = 预设数据 

A= 序列数据 

S= 设置数据 
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操作指南 

(按步骤操作) 
 

本地负载本地负载本地负载本地负载 ...............................................................  

单通道负载单通道负载单通道负载单通道负载 .............................................................  

编程编程编程编程.....................................................................  

快速快速快速快速序列序列序列序列 ...............................................................  

电子负载连接电子负载连接电子负载连接电子负载连接 ..........................................................  

通道控制通道控制通道控制通道控制 ...............................................................  

一般一般一般一般配置配置配置配置选项选项选项选项 ..........................................................  
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本地负载  
本地操作模式适用于快速负载测试。可以通过配置，独立于主机操作

本地负载模组。此功能适用于要求主机的设置保持不变的情况。注

意，本地模组不能改变模式（CC, CV, CR）,只能改变数值。

 

步骤 描述 详见 

1. 设置 确保按要求设置通道负载。 Pages 34, 42 

2. 通道选择 确保使用 R/L 或 A/B 键选择正确的

通道或数值（A/B）。 

Page  

3. 测量模式选

择 

若在 CC 或 CR 模式下，可以选择静

态或动态模式。 

CC Pages  

CR Pages  

4. 运行负载 按 LOAD 键，启动或结束运行负

载。 

Page  

可选   

5. 短路配置 将 SHORT 键设置为 hold/toggle 状

态。 

 

Page  

6. 显示  按 DISPLAY 键，改变显示输出。 

 

Page  

7. 负载短路 使用 SHORT 键，将负载短路。 Page  

8. 独立负载 可将本地负载模块设置为独立负

载。 

 

Page 162 

9. 独立控制 通过设置，将负载设置为独立操作

状态。 

 

Page 179 

10. 设置从属旋

钮 

使用选择旋钮显示测量值或设置数

值。 

Page 183 
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单通道负载 
 单通道负载用于所有对待测物进行快速人工测试，或配置用于编程

的通道设置。 

 
步骤 描述 详见 

1. 设置 选择合适的负载模块并确认已安

装。 

Page 34 

2. 连接  将端子与被测体相连。 Page 42 

3. 通道选择 从主机上选择负载通道。 Page  

4. 测量模式选

择 

选择测量模式（CC, CV, CR）。 CC Page  

CV Page  

CR Page  

5. 范围选择 设置高低范围（CC, CR 模式）。 CC Page 

CR Page  

6. 模式选择 选择静态或动态模式（仅限于

CC&CR）。 

CC Pages  

CR Pages   

7. 动态准位

(CC,CR) 

设置动态准位，转换速率和计时

器。仅限于 CC&CR 模式。 

CC Page  

CR Page   

8. 静态值

(CC,CV,CR) 

设置 A(B)值，转换速率（CC, CR）

和电流限流量（CV）。 

CC Page  

CR Page 

CV Page  

9. Go/NoGo 根据需求设置 Go/NoGo 功能。 

 

 

Page 168 

 

10. 保护模式 s 设置保护模式 Page  

11. 运行 按 LOAD 键启动负载。 
ON /

OFF
LOAD
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可选   

12. 配置 多种设置适用于所有通道。详见配

置指南。 

Page  

 

编程  
 

步骤 描述 详见 

1. 设置 选择合适的负载模组。 Page 34 

2. 连接  将端子与被测体相连。 Page 42 

3. 通道选择 从主机选择负载通道。 

 

Page  

4. 通道设置 请参考“单通道负载”指南设置单

次通道。不要启动负载。 

 

Page  

5. 保存通道 保存已设置的通道。 

 

Page 192 

6. 多通道 若需设置多通道，参考步骤 1-5 设

置其它通道。 

 

 

7. 编程菜单 进入编程菜单。 

 

Page  

8. 设置序列 设置第一个序列。 

 

 

9. 保存序列 通过 FUNC /Program 菜单保存程

序。 

 

 

 

10. 编程链 若需要，可以创建编程链。 Page  

11. 保存编程 通过链菜单保存编程链。  
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12. 保存设置 将所有内容保存至内部设置存储

器。 

Page 197 

13. 运行 运行编程序列/链。 

 

Page  

 

快速序列 
 

步骤 描述 详见 

1. 设置 选择合适的负载模组。 Page 34 

2. 连接 将端子与被测物连接。 Page 42 

3. 通道选择 从主机选择负载通道。 Page  

4. 通道设置 创建一个序列。 Page  

5. 序列循环 有必要的话，创建一个序列循环。 Page  

6. 多通道 若需设置多通道，参考步骤 1-5 设

置其它通道。 

 

7. 通道保持菜

单 

编辑序列通道保持信息。确定包含

快速序列的通道没有设置为 OFF。 

Page  

8. 运行 运行快速序列。 Page  
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电子负载连接 
 

步骤 描述 详见 

1. 设置 连接主机。 Page 50 

2. 设置 将所有主机的 CONT 设置为 ON。 Page 178 

  

 

  

最初主控机和从属机各自独立。每个主机的面板显示

器上方出现 FRM(主控机). 主机处于从属模式下时，

FRM 图标变为 FRS(从属机)。 

 

 从属模式 
 

 主控/独立 
 

3. 编程  编程或通道配置请参考指南部分。 

 

Pages  

4. 运行 运行负载。按主控机上的 LOAD 键

运行负载，再按一次停止负载。按下

LOAD 键后，所有负载都开启。 

 

 

 

选项   

5. 负载预设存

储 

主机和所有相连的从属电子负载的预

设存储。 

 

Page  

6. 负载设置存

储 

主机和所有相连的从属电子负载的设

置存储。 

 

Page  

  PEL-2000系列使用手册 

98 

7. 将从属机设

置为独立状

态 

按从属机上 SHIFT+CHAN 键启动本

地控制。 

 

 

注意 
若启动负载或从主机调取存储，从属单元恢复至主机

控制。 

 

 

通道控制  
 

步骤 描述 详见 

1. 设置 确保已关闭负载和 PEL 主机。  

2.  选择合适的负载模组。  Page 34 

3. 连接 将端子与被测体相连。 Page 42 

4.  连接后面板上的通道控制连接器。 Page 52 &  

5.  启动主机和被测体（负载）。  

6. 设置 通过前面板选择 Mode* 和 Range* 。 CC Pages  

CV Page  

7.  启动用于外部控制的各个通道的通

道控制: 将 CH CONT 设为 External。 

Page 161 

8. 运行 运行负载。输出一个低态有效信号

至对应的通道控制连接器或使用主

机 LOAD 键，启动负载*。 

Page 52 & 81 

 

9. 监测 使用 IMON 和 VMON 监测负载输出

电流和电压。 

 

Page 81 

10. 结束 从通道控制连接器输出高态有效信

号或按下负载模块或主机上的

LOAD 键关闭负载**。 
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*模式和范围不可以通过通道控制 (CH CONT) 接口进行设置，仅

可以通过前面板进行设置。 

**  LOAD 键不可以用来打开/关闭负载。详见 81页。 
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一般配置选项  
每一通道有多种不同的选项，描述如下：  

 

选项 描述 详见 

1. CC Vrange 设置 CC 模式电压范围：高或低。 Page 156 

2. Von Voltage 设置 Von 电压。 Page 158 

3. 短路键 将短路键设置为 toggle 或 hold。 Page 159 

4. CH CONT 打开/关闭通道控制。 Page 161 

5. 独立负载 将负载模块设置为从属（通过主

机）或独立控制。 

Page 162 

6. 延迟时间  设置每通道的负载延迟时间(0-10 

秒)。 

Page 164 

7. 清除所有保

护  

清除所有保护警报。 Page 156 

8. 时间 设置日期和时间。 Page 174 

9. 显示  调节显示设置。 Page 175 

10. 控制类型 设置旋钮。 Page 179 

11. 从属旋钮设

置  

使用旋钮显示测量值或设置值。 Page 183 

12. 警报 警告设置。 Page 181 

13. 步进分辨率 设置步进分辨率。适用于 CC 模式高

低档位，CR 模式高低档位和 CV 模

式高档位。 

Page 166 

14. 声音 打开/关闭主机界面声音。 Page 175 
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 操作 

以下章节描述了PEL系列的操作过程。分别介绍了各个操作模式。关

于负载发生器的操作示例请参考指南部分95页。 

 
 

本地模式操作本地模式操作本地模式操作本地模式操作 .............................................................  

选择通道选择通道选择通道选择通道 ............................................ 

选择静态选择静态选择静态选择静态/动态动态动态动态 ............. 錯誤! 尚未定義書籤。 

启动启动启动启动负载负载负载负载 ................... 錯誤! 尚未定義書籤。 

短路短路短路短路 ........................ 錯誤! 尚未定義書籤。 

显示输出显示输出显示输出显示输出介绍介绍介绍介绍 .............. 錯誤! 尚未定義書籤。 

编辑编辑编辑编辑 CC /CR/CV A/B 值值值值 ... 錯誤! 尚未定義書籤。 

 

主机主机主机主机基本基本基本基本操作操作操作操作 ...................................錯誤! 尚未定義書籤。 

帮助菜单帮助菜单帮助菜单帮助菜单 ................... 錯誤! 尚未定義書籤。 

通道选择通道选择通道选择通道选择 ................... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CC 模式模式模式模式............... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CC 范围范围范围范围............... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CC 动态模式动态模式动态模式动态模式.......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

编辑编辑编辑编辑 CC 动态动态动态动态参数参数参数参数.......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CC 静态模式静态模式静态模式静态模式.......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

编辑编辑编辑编辑 CC 静态参数静态参数静态参数静态参数.......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

设置设置设置设置 CR 模式模式模式模式............... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CR 范围范围范围范围............... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CR 动态模式动态模式动态模式动态模式 .......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

编辑编辑编辑编辑 CR 动态参数动态参数动态参数动态参数 .......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CR 静态模式静态模式静态模式静态模式 .......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

编辑编辑编辑编辑 CR 静态参数静态参数静态参数静态参数 .......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CV 模式模式模式模式............... 錯誤! 尚未定義書籤。 
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编辑编辑编辑编辑 CV 参数参数参数参数 ............... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选选选选择择择择 CV 反应速度反应速度反应速度反应速度 .......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

创建编程序列创建编程序列创建编程序列创建编程序列 .............. 錯誤! 尚未定義書籤。 

编程链编程链编程链编程链 ...................... 錯誤! 尚未定義書籤。 

运行编程运行编程运行编程运行编程 ................... 錯誤! 尚未定義書籤。 

编辑快速序列编辑快速序列编辑快速序列编辑快速序列 .............. 錯誤! 尚未定義書籤。 

创建序列循环创建序列循环创建序列循环创建序列循环 .............. 錯誤! 尚未定義書籤。 

通道通道通道通道持续时间持续时间持续时间持续时间设置设置设置设置 ......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

运行快速运行快速运行快速运行快速序列序列序列序列 .............. 錯誤! 尚未定義書籤。 

 

通道配置通道配置通道配置通道配置 ......................................錯誤! 尚未定義書籤。 

进入配置菜单进入配置菜单进入配置菜单进入配置菜单 .............. 錯誤! 尚未定義書籤。 

设置设置设置设置(OCP/OVP/OPP/UVP) 錯誤! 尚未定義書籤。 

保护保护保护保护清除清除清除清除 ....................................... 156 

设置设置设置设置 CC 电压范围电压范围电压范围电压范围 .............................. 156 

设置设置设置设置 Von Voltage 和和和和 Latch................... 158 

设置设置设置设置短路短路短路短路键键键键 ..................................... 159 

设置通道控制设置通道控制设置通道控制设置通道控制 .................................. 161 

设置设置设置设置独立独立独立独立设置设置设置设置 .................................. 162 

设置负载设置负载设置负载设置负载延迟时间延迟时间延迟时间延迟时间 ............................. 164 

设置设置设置设置步进分辨率步进分辨率步进分辨率步进分辨率 ................................ 166 

Go/NoGo ....................................... 168 

 

主机主机主机主机配置配置配置配置 .......................................................... 171 
进入系统进入系统进入系统进入系统信息信息信息信息 .................................. 172 

进入负载菜单进入负载菜单进入负载菜单进入负载菜单 .................................. 173 

设置设置设置设置日期和时间日期和时间日期和时间日期和时间 ................................ 174 

设置设置设置设置扬声器扬声器扬声器扬声器 ..................................... 175 

设置显示设置设置显示设置设置显示设置设置显示设置 .................................. 176 

设置设置设置设置负载负载负载负载控制控制控制控制 .................................. 178 

设置设置设置设置旋钮旋钮旋钮旋钮控制类型控制类型控制类型控制类型 ............................. 179 

设置设置设置设置警报警报警报警报 ....................................... 181 

设置设置设置设置 Go/NoGo 警报警报警报警报 ............................ 182 

设置设置设置设置从属从属从属从属旋钮设置旋钮设置旋钮设置旋钮设置 ............................. 183 

查看语言设置查看语言设置查看语言设置查看语言设置 .................................. 184 
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接口配置接口配置接口配置接口配置 (设置设置设置设置) .................................................. 186 
设置设置设置设置 RS-232 连接连接连接连接 ............................. 187 

设置设置设置设置 GPIB 地址地址地址地址 ................................ 189 

设置设置设置设置 USB 远程连接远程连接远程连接远程连接 ............................ 190 

 

保存保存保存保存 / 调出调出调出调出 ........................................................ 192 
保存保存保存保存/调取通道调取通道调取通道调取通道 ................................. 193 

保存保存保存保存/调取预设调取预设调取预设调取预设存储存储存储存储 ............................ 194 

保存保存保存保存/调取设置调取设置调取设置调取设置存储存储存储存储 ............................ 197 

设置默认设置默认设置默认设置默认 USB 路径路径路径路径/文档文档文档文档 ...................... 200 

保存设置保存设置保存设置保存设置至至至至 USB 内存内存内存内存 .......................... 205 

保存保存保存保存/调取调取调取调取内存数据至内存数据至内存数据至内存数据至 USB .................... 208 

保存保存保存保存/调取预设调取预设调取预设调取预设至至至至 USB.......................... 212 

保存保存保存保存/调取快速调取快速调取快速调取快速序列至序列至序列至序列至 USB..................... 216 

快速预设调取快速预设调取快速预设调取快速预设调取/保存保存保存保存 ................................. 

调取设置调取设置调取设置调取设置存储存储存储存储 (负载链接负载链接负载链接负载链接). ......................... 

调取预设调取预设调取预设调取预设存储存储存储存储 (负载链接负载链接负载链接负载链接) .......................... 

调取调取调取调取出厂默认设出厂默认设出厂默认设出厂默认设置置置置 .................................. 
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本地模式操作 

 
负载的每一通道均可通过本地负载模组编辑。通过配置，本地负载模

模组上的变化能通过主机显示。对于本地操作模式部分，若无特别说

明，所有的操作均针对负载模组上的旋钮和按钮。 

 

 
 

本地模式操作本地模式操作本地模式操作本地模式操作 .................................錯誤! 尚未定義書籤。 

选择通道选择通道选择通道选择通道 ................... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择静态选择静态选择静态选择静态/动态动态动态动态 ............. 錯誤! 尚未定義書籤。 

启动启动启动启动负载负载负载负载 ................... 錯誤! 尚未定義書籤。 

短路短路短路短路 ........................ 錯誤! 尚未定義書籤。 

显示输出显示输出显示输出显示输出介绍介绍介绍介绍 .............. 錯誤! 尚未定義書籤。 

编辑编辑编辑编辑 CC /CR/CV A/B 值值值值 ... 錯誤! 尚未定義書籤。 
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选择通道 

 

背景 可以通过本地负载模组逐个选择负载通道。仅对于

双通道负载模组才能在负载模组上改变通道 

单通道面板操作 按下任何键以选择其通道。  

双通道面板操作 对于双通道负载模组，按下所需通道

负载模组上的任何键。按 R/L 键在负

载模组上的通道之间进行切换。 L 或 

R 会显示在屏幕左下角，以指明负载

模组上已启动的通道（左/右）。 

 

 

注意 
仅对于单通道模块，在静态模式下，重复按 A/B 键

可将准位切换至 A 或 B。 
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选择静态/动态 

 

背景 通过本地负载模块可以逐个将负载通道从静态切换

为动态。 

 1. 选择一个负载模组上的通道。 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定尚未定尚未定尚未定

義書籤義書籤義書籤義書籤。。。。页 

面板操作 2. 按 STATIC/DYNA 键从动态模式

切换至静态，反之亦然。 
 

注意 
负载模块的显示器上会显示所有的变化，并且可通

过配置，使主机显示器上显示所有变动。 
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启动负载 

 

背景 本地操作模式下可以逐个启动负载。 

 1. 选择一个负载模组上的通道。 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定尚未定尚未定尚未定

義書籤義書籤義書籤義書籤。。。。页 

面板操作 2. 按下 LOAD 键启动负载。 
LOAD

 

若本地负载模块启动，负载启动的符

号会显示在通道数下方。 

范围  

 左通道 

 右通道 

注意 

 单通道 

 

  

 

 

关闭负载 3. 按下 LOAD 键。 
LOAD
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短路 

 

背景 短路键可设置为 toggle 或 hold 状态。 

 1. 确保负载关闭。  

 2. 选择一个负载模组上的通道。 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定尚未定尚未定尚未定

義書籤義書籤義書籤義書籤。。。。页 

3. 按下  SHORT 键选择短路模式。 

4.  

 
负载开启，需按住

Short 键不放启动

短路模式。 

 

面板操作 

 
负载开启，只需按

一次短路键便可打

开或关闭短路模

式。 
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 5. 按 LOAD 启动负载。 
LOAD

 

短路 6. a.按一下 SHORT 键(toggle 模式)。 

或 

b. 持续按住 SHORT 键(hold 模

式)。 

 

 

 

显示输出介绍 
 

背景 按 DISPLAY 键选择不同输出显示模式。 

面板操作  1. 重复按 DISPLAY 键选择不同的显

示内容。 
 

 电压   

 电流 

 

  功率  

  启动时间  
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编辑 CC /CR/CV A/B 值 

 

背景 CC, CR 或 CV 模式下使用选择旋钮改变 A 值和 B 值

（单通道负载模块）。 

面板操作 1. 确定处于静态模式。  錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定尚未定尚未定尚未定

義書籤義書籤義書籤義書籤。。。。页 

 2. 按下  R/L 或 A/B 键，选择一个通

道(或选择 A 或 B 值)。 
 

 3. 旋转选择旋钮，在所选模式下编

辑 A/B 值。 

 

注意 
当从属按钮设置为“Measured”时，必须首先按下选择

旋钮以显示负载模组显示屏上的数值。 
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主机基本操作 

本章为主机基本操作部分，所有操作如非特别说明，均指主机面板上

的旋钮或是按键的操作。 
 

主机基本操作主机基本操作主机基本操作主机基本操作 ................................ 錯誤! 尚未定義書籤。 

帮助菜单帮助菜单帮助菜单帮助菜单 ................... 錯誤! 尚未定義書籤。 

通道选择通道选择通道选择通道选择 ................... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CC 模式模式模式模式............... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CC 范围范围范围范围............... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CC 动态模式动态模式动态模式动态模式.......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

编辑编辑编辑编辑 CC 动态参数动态参数动态参数动态参数.......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CC 静态模式静态模式静态模式静态模式.......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

编辑编辑编辑编辑 CC 静态参数静态参数静态参数静态参数.......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CR 模式模式模式模式............... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CR 范围范围范围范围............... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CR 动态模式动态模式动态模式动态模式 .......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

编辑编辑编辑编辑 CR 动态参数动态参数动态参数动态参数 .......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CR 静态模式静态模式静态模式静态模式 .......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

编辑编辑编辑编辑 CR 静态参数静态参数静态参数静态参数 .......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CV 模式模式模式模式............... 錯誤! 尚未定義書籤。 

编辑编辑编辑编辑 CV 参数参数参数参数............... 錯誤! 尚未定義書籤。 

选择选择选择选择 CV 响应速度响应速度响应速度响应速度.......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

创建创建创建创建编程编程编程编程序列序列序列序列 .............. 錯誤! 尚未定義書籤。 

编程编程编程编程链链链链 ...................... 錯誤! 尚未定義書籤。 

运行运行运行运行程序程序程序程序 ................... 錯誤! 尚未定義書籤。 

编辑编辑编辑编辑(快速快速快速快速)序列序列序列序列 ............ 錯誤! 尚未定義書籤。 

创建序列循环创建序列循环创建序列循环创建序列循环 .............. 錯誤! 尚未定義書籤。 

通道通道通道通道持续时间持续时间持续时间持续时间设置设置设置设置 ......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

运行快速运行快速运行快速运行快速序列序列序列序列 .............. 錯誤! 尚未定義書籤。 
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帮助菜单 

 

背景 按下某一功能键或打开菜单时，HELP 键可以用来显

示其细节的描述。 

 1. 按下一个前面板上的功能键或系

统键，或打开一个菜单。 

主机通道选择 2. 按下 Help 键显示内建帮助菜单。  

 3. 如有必要，左右旋转按钮。 

 

  03/02/09
10 : 30 

ConfigureExit
Help
On Help  

 功能或菜单项的详细描述将会显示在屏幕上。 

 4. 按下 F5 退出。 
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通道选择 

 

背景 
每个负载模组根据型号的不同，最多有两个通道。

主显示可用于单独控制每个通道。 

 

 5. 按下 CHAN 按钮。 

 

主机通道选择 6. 旋转按钮选择通道。 

 

   屏幕右上角显示所选通道。  

  

  

 7. 按下选择旋钮或 Enter 确认。 
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选择 CC 模式 

 

背景 

 

PEL-2000 系列负载有三种操作模式: 定电流 (CC), 定

电阻 (CR)和定电压 (CV)。  

 
启动通道后，可通过F1键选择操作模

式。 
 

 

 

面板操作 1. 使用 CHAN 按钮和旋转旋钮选择

一个通道。  

 
 

2. 重复按 F1 键直至显示面板上出现

CC 模式。 
 

 
 
 

 
以上步骤只改变当前通道的操作模式，其它通道不

受影响。 
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选择CC 档位 

 

背景 定电流模式可以在高低档位下运行。最大档位决定

于负载模组。 

确定菜单处于 CC 模式，详见錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤。。。。

页。 

 

 

 
 

面板操作 1. 重复按下 F2（档位）键直至选定

高低档。 

 

 

注意 

 

只能改变当前（启动）通道的档位，其它通道不受 

影响。 

注意，并不是所有负载模组都支持双档位。若只支 

持单档位，通常为高档位。 
 

 

 

选择CC 动态模式 
 

背景 
定电流模式可以设置为动态或静态模式。动态模式

下可以自动设置负载转换速率。 

确定菜单处于 CC 模式，详见錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤。。。。

页。 
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面板操作 1. 按 F3 键直至选中动态范围模

式 。 

 

 

 

 

 

注意 

 

从静态调为动态模式只影响当前（启动）通道。 

 

 

编辑CC 动态参数 
 

背景 动态定电流模式有两个操作电流准位, 转换速率和计

时器。 

转换速率决定负载所处准位改变的速度。 

 

计时器决定负载模组/通道处于准位 1 或 2 的时间。 

 确定菜单在 CC 动态模式，见錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤。。。。

页。 

 

 

参数 Level1 0~rat A 
 

 
Level2 0~rat A  

 
SlewRate  取决于负载模组 

 
SlewRate    

 
Timer1 0.025~30000.0 ms  

 
Timer2 0.025~30000.0 ms  
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面板操作 1. 使用旋钮选择 Level1。 

 

  03/02/09
10 : 30 

CC
Dyna

High

ConfigureConfigure
Mode

CC
Dynamic

CH1

Range

High

Main

  

 2. 按下选择旋钮编辑准位，增大或

减小数值。 

或 

通过数字键盘输入数值。 

 

 

 

CAL.

987

3

CLEAR

21

0

4 5 6

P0 LOCK

P3P1 P2

P6P4 P5

P9P7 P8

 

  
 

 
 

3. 按下选择旋钮或Entry键确认。 

 

 

 4. 重复步骤 1-3 设置其余的参数。  

注意 

 

高低档位下均可设置准位1&准位2。 
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选择CC 静态模式 
 

背景 

 

定电流模式下可选择动态或静态模式。静态模式下

手动改变单通道负载或设置双通道模组静态负载。 
 

 

 

确定菜单在 CC 模式下，见 115 页。 

 

面板操作 1. 按下  F3 键直至选定静态模式。 

 

 

注意 

 

只能改变当前（启动）通道的静态和动态模式。 

 

 

 

编辑 CC 静态参数 
 

CC 值 

 

 

对于单通道负载模组，静态定电流模式有两组可操 

作电流值A&B。若使用双通道负载，每通道只有一 

组可操作电流值：A值。 

 

 
确保菜单处于CC静态模式下，见120页。 

 

参数 A 值 0~rat A 
 

 
B 值 0~rat A  

 
SlewRate  取决于负载模组 

 
SlewRate    
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面板操作 1. 旋转旋钮选择 A 值。 

 

  03/02/09
10 : 30 

CC
Static

High

ConfigureConfigure
Mode

CC
Static

CH1

Range

High

Seq.
Edit

Main

  

 
 

2.   按旋钮编辑所选值，然后旋转旋 

钮增大或减小数值。 

或 

      使用数字键盘输入。 

 

 

CAL.

987

3

CLEAR

21

0

4 5 6

P0 LOCK

P3P1 P2

P6P4 P5

P9P7 P8

 

  
 

 
3  按下旋钮或Entry键确认。 

 

 
4.  重复步骤1-3设置其它参数。 

 

注意 

A & B 值具有相同档位: 高档位或低档位 
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设置CR 模式 

 

背景 

 

PEL -2000系列有以下三种模式：定电流（CC）， 定

电压（CV），定电阻（CR）。定电阻模式下，通过

设定不同的电流和电压准位，保持电阻不变。 
 

 
 

通道开启后，按F1键在各个操作模式

间切换。 
 

 

 

 

面板操作 

 

1. 按 CHAN 按钮或旋转旋钮选择通

道。  

 2. 按 F1 直至面板上显示 CR 模式。 

 

 
 
 

注意 

 

改变操作模式只适用于当前（启动）通道。其它通 

道不受影响。 
 

 

 

选择CR档位 
 

背景 定电阻模式有高低两个档位。档位取决于负载模

组。 

 确定菜单处于 CR 模式，见錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤。。。。

页。 
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面板操作 1. 重复按 F2 (档位) 键直至选择 Hi

或 Low 档位。  

 

 

菜单下方和当前操作状态面板上会指

示所选档位。 

Low 范围  Low 

 

High 范围  High 

CR
Dyna

Low

CH1

Main
 

注意 

只能改变当前（启动）通道的档位。其它通道不受 

影响。 

所有的电阻值和转换速率由档位决定：低档位下A 

值与高档位下A值不同。 

 

 

 

选择 CR 动态模式 
 

背景 

 

定电阻模式下可设置动态或静态模式。动态模式用 

于自动设定负载速率。 
 

 

 

确保菜单处于CR模式，见122页。 
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面板操作 1. 按 F3 直至选中动态模式。  

 

 

注意 

 

从静态模式改为动态模式只适用于当前（启动）通 

道。 

 

 

编辑 CR 动态参数 
 

CC 准位 动态定电阻模式有两种操作电阻准位,转换速率和计

时器。 

转换速率决定负载所处准位改变的速度。 

计时器决定负载模组/通道处于准位 1 或 2 的时间。 

关于 CR 操作中转换速率和计时器的详细描述，请

参见 62 页。 

 确定菜单处于 CR 动态模式，见 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定義書尚未定義書尚未定義書尚未定義書

籤籤籤籤。。。。页。 

 

参数 Level1 Minimum ~ rat Ω 
 

 
Level2 Minimum ~ rat Ω  

 
SlewRate  取决于负载模组 

 
SlewRate    

 
Timer1 0.025~30000.0ms  

 
Timer2 0.025~30000.0ms  
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面板操作 1. 用旋钮选择 Level1。 

 

  

  03/02/09
10 : 30 

CR
Dyna

Low

ConfigureConfigure
Mode

CR
Dynamic

CH1

Range

Low

Ω

Ω

Main

 

 2. 按下选择旋钮编辑所选准位，然

后旋转旋钮增大或减小数值。 

或 

使用数字键盘输入。 

 

 

 

CAL.

987

3

CLEAR

21

0

4 5 6

P0 LOCK

P3P1 P2

P6P4 P5

P9P7 P8

 

  
 

 3. 按下选择旋钮或 Enter 以确认选

择。  

 4. 重复步骤 1-3 设置其它参数。.  

注意 
高档位和低档位下均可设置准位 1（Level1）和准位

2（Level2）。 
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选择CR 静态模式 

 

背景 定电阻模式下可以选择动态或静态模式。静态模式

下手动改变单通道负载模块的负载或将双通道模块

设定为静态负载。 

 

 

确定菜单处于 CR 模式，参见錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤。。。。

页。 

 

面板操作 1. 按下 F3 键直到选择静态模式。 

 

 

注意 
静态与动态模式之间的改变只适用于当前（启动）

通道。 

 

 

编辑CR 静态参数 
 

背景 单通道负载模块有两组电阻准位：A&B。双通道负

载模块的每通道只有一组电阻准位：A。 

 确保菜单处于 CR 静态模式，见錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定義尚未定義尚未定義尚未定義書書書書

籤籤籤籤。。。。页。 

 

参数 A 值 0~rat Ω 
 

 
B 值 0~rat Ω  

 
SlewRate  取决于负载模组 

 
SlewRate    
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面板操作 1. 使用旋钮选择 A 值（A Value）。 

 

  03/02/09
10 : 30 

CR
Static

Low

ConfigureConfigure
Mode

CR
Static

CH1

Range

Low

Ω

Ω

Seq.
Edit

Main

 

 2. 按下旋钮编辑所选值，然后旋转

旋钮增大或减小值。 

或 

使用数字键盘输入。 

 

 

 

CAL.

987

3

CLEAR

21

0

4 5 6

P0 LOCK

P3P1 P2

P6P4 P5

P9P7 P8

 

  
 

 3. 按下旋钮或输入键确认输入值。 
 

 4. 重复步骤 1-3 设置 B 值（如果可

用），上升速率和下降速率。 

 

注意 
高档位和低档位下均可设置 A/B 值和上升/下降转换

速率。 
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 选择CV 模式 

 

背景 

 

PEL-2000 系列有三种操作模式：定电流（CC），定

电压（CV）和定电阻（CR）。 

 若通道启动，则可以通过 F1 键选择操

作模式。  

 

 

面板操作 1. 按下 CHAN 按钮或使用选择旋钮

选择通道。  

 2. 按 F1 直到面板显示 CV 模式。 

 

 
 
 

 
只能改变当前（启动）通道的操作模式，其它通道

不受影响。 

CV 模式只能在高（High）档位下进行操作。 
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编辑 CV 参数 

 

背景 定电压模式可设置电流最大限（Curr Limit）。可通

过电流限制限制电流量。 

单通道负载模块上使用 CV 模式，可设置两组电压

准位：A 和 B。双通道负载模块，只能设置一组电

压准位：A。 

 确保菜单处于 CV 模式下，见錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤。。。。

页。 

 

参数 A 值 0~rat V 
 

 
B 值 0~rat V  

 
Curr Limit  取决于负载模组 

面板操作 1. 使用旋钮选择 A Value。 

 

  03/02/09
10 : 30 

CV
Static

High

ConfigureConfigure
Mode

CV

CH1

Slow

Response

Slow

Main
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 2. 按选择旋钮编辑所选准位，然后

旋转旋钮增大或减小所选值。 

或 

使用数字键盘输入。 

 

 

CAL.

987

3

CLEAR

21

0

4 5 6

P0 LOCK

P3P1 P2

P6P4 P5

P9P7 P8

 

  
 

 3. 按旋钮或 Entry 键确认。 
 

 4. 重复步骤 1-3 设置其它参数。  

注意 
设置电流限制时，请确认所设置的电流限制处于在

测试仪器的电流限制之内。 
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选择CV 响应速度 
 

背景 定电压模式下分快速响应时间和慢速响应时间。快

速的电流变化会引起线性电压，从而造成 PEL 负载

发生器更难保持恒定电流。此种情况下建议选择慢

速响应时间。 

最大电流范围决定于负载模块类型。 

 确保菜单处于 CV 模式下，见 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤。。。。

页。 

 

面板操作 1. 按 F3(Response)选择快速或慢速响

应速率。  

 

 

 

当前操作状态面板上会显示响应速率

设置。 

慢速响应  Slow 

 

快速响应 Fast 

 

注意 
只能改变当前（启动）通道的响应设置，其它通道

不受影响。 
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创建编程序列 

 

背景 PEL 系列共有 12 组编程，每组编程有 10 个序列。

共有 120 组配置。 

 编程的每个序列使用各个通道的通道存储（Memory 

MXXX）。根据不同要求，不同序列可以使用同一

通道存储器。

 

 序列按顺序运行，形成编程。每组编程含 10 个序

列。 

 

 若编程所需序列少于 10 个，则可以跳过（不运行）

其余序列。 

跳过序列 2&3。 
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 若未特定编程，每个序列同时在所有通道运行。 

 

参数 Memory M001~M120  

 Run Skip-Auto-Manual  

 运行时间 0.1 ~ 60.0 S  

 结束时间 Off – 0.1 ~ 60.0 S  

 P/F 时间 Off – 0.1 ~ (On-Time+Off-Time)-0.1 

 短路时间 Off – 0.1 ~ On-Time  

序列设定 1. 按 FUNC 键，然后再按 F1 

(Program)进入编程菜单。  

  03/02/09
10 : 30 

ConfigureChain Save
Recall
Default

Active
Channel
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 2. 使用旋钮选择 PROG。 

 

 3. 按下旋钮编辑 PROG, 然后旋转旋

钮选择编程数。 

或 

使用数字键盘输入编程数。 
CAL.

987

3

CLEAR

21

0

4 5 6

P0 LOCK

P3P1 P2

P6P4 P5

P9P7 P8

 

  编程: 01 ~12  

 4. 按 Enter 或按下旋钮确认输入值。 
 

 5. 重复步骤 2-4 选择序列数(SEQ) 。 

6.  

 

  序列: 01 ~ 10 

 

 序列按照顺序逐个执行，从 SEQ：01 开始。 

 

  03/02/09
10 : 30 

ConfigureChain Save
Recall
Default

Active
Channel  
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 7. 重复 2-4 设置以下当前编程序列: 

 

 

  Memory: 001 ~120  

  选择序列所使用的通道存储数据。CH1 

MXXX ~ CH8 MXXX。 

  运行（Run）: 跳过（Skip）–自动（Auto）- 手动

（Manual） 

 选择程序中自动运行序列，跳过序列或

手动启动序列。 

 

 运行时间（On-Time）: 00.1 ~60.0 秒 

 确定序列运行时间（秒）。 

 

 结束时间（Off-Time）: Off – 00.1 ~ 60.0 秒 

 设置每组序列的间隔时间（秒）。若短

路时间关闭，On-Time 结束后仍然运行

Off-Time。 

 

 短路时间（Short Time）: Off – 00.1 ~ On-

Time(秒)。 

 决定短路延续时间（秒）。然而，短路

时间不能长过运行时间。运行开始时进

入短路模式。 

 

 

 P/F Time: Off – 00.1 ~ (On-Time+Off-Time)-00.1 

(秒) 
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 通过（P）/失败(F)时间可以比总测试时

间少 00.1 秒。总测试时间定义如下：On-

Time + Off-Time (秒) 

若 Go/NoGo 功能启动，而通过/失败时间

关闭，Go/NoGo 测试将继续，但不会显

示确定的通过/失败时间。 

  短路通道: Off – 1~ 8 (CH1~CH8) 

 

  可单独设置每一通道的短路功能

（CH1-8）。短路通道关闭，在存储器

(MXXX)中的设置开始在此通道运行。 

 

 8. 重复以上步骤设置同一编程的其

它序列。 

 

保存序列 9. 按 F3（Save）保存当前编程的所

有序列数据。   

注意 
序列数据并未保存至设置存储器。若需保存至设置

存储器，见 1948 页。 

调取默认 10. 按 F4 调取默认序列设置。 

 

注意 
若调取默认设置，所有的数据都会丢失，内部设置

存储器除外。关于默认设置，详见 244 页。 

 



  PEL-2000系列使用手册 

135 

编程链  
 

背景 PEL2000 共有 12 组编程，每组编程含 10 个序列。 

若一编程的 10 组序列不够，PEL2000 系列可以将不

同的编程链接在一起，编辑更大的编程序列。 

 与序列不同，编程链不需按顺序运行。可以链接多

达 12 组编程序列。 

 

 

 

面板操作 1. 编辑一个或多个编程序列。 

 

194 页 

 2. 若在不同部分编辑编程序列，应

确保从设置存储中调取编程。 

 

1948 页 

 3. 按下 FUNC 键，再按 Program 

(F1)，然后按 Chain (F1)。 

 

  03/02/09
10 : 30 

Configure
Previous
Menu

Edit
Start

Save
Recall
Default
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 4. 使用旋钮编辑并确认编程链中第

一个执行的编程序列（PXX）。

编程链中第一个执行的编程序列

可以为任意编程（P01~P12）。 

 

 

 5. 旋转旋钮选择 P01 (Program 1)。 

 

 6. 用旋钮选择紧接 P01 后面的序列 

(P02~P12) 。  

或 

选择 (Off)在运行 P01 后结束编程

链。 

或 

选择（P01）继续执行 P01，形成

一个循环编程链。 

 

 

  P01→Off – P01~P12 

 7. 重复以上操作步骤设置 P02~P12， 

完成编程链。  

 

 若第一个编程后选择结束，则编程链在执行完第一

个编程后结束。此外可以编辑持续编程链。 

保存编程链 8. 按下 F3(Save)键保存编程链。 

 

注意 
编程链并未保存至设置存储器。若需保存，见 194

页。 

调取默认 9. 按 F4 调取默认编程链。 

 



  PEL-2000系列使用手册 

137 

注意 
若调取默认编程链，将丢失所有数据，但是并不包

括内部设定存储器中的数据。 

上级菜单 10. 按 F5 (Previous Menu) 键返回上一

级菜单。  

 

 

运行编程 
 

背景 编程链/编程序列编辑好后便可以开始执行。由于编

程序列适用于所有通道，可以在运行菜单中编辑不

用开启的通道。默认格式下，所有的通道都为关闭

状态。 

设置为外部通道控制的通道旁边会显示 EXT。 

 

面板操作 1. 产生 1 个或更多的编程序列。 

 

Page 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚尚尚尚

未定義書未定義書未定義書未定義書

籤籤籤籤。。。。. 

 2. 创建一个编程链。 

 

Page 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚尚尚尚

未定義書未定義書未定義書未定義書

籤籤籤籤。。。。. 

 3. 按下 FUNC 键, 编程(F1), 最后是启

动通道(F2)。 

 

 通道 1（CH 01）被选中。注意：CH1 CONT 设置为

EXT。 
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  03/02/09
10 : 30 

Configure
Previous
Menu

Save
Recall
Default

Prog

Off  

 4. 使用选择旋钮编辑通道。 

 

  CH 01~08: On (通道启动) – Off (通道关闭) 

 5. 按 Entry 键或按下选择旋钮确认。 
 

 6. 根据需要，重复步骤 4-5 编辑其

余通道。 

 

注意 
当所有通道都为关闭时，编程序列不执行，也就是

没有通道被启动。 

保存编程 7. 按 F3 键保存。 

 

调取默认 8. 按 F4 键调取默认设置。 

 

注意 
调取默认设置后，所有通道都会关闭。 

上级菜单 9. 按下 F5 键返回上级菜单。 
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运行/结束编程  10. 按 F1  (Prog)运行或结束当前编

程。 

重复按 F1 键会循环执行 On 或 

Off。 

 

 

 11. 编程启动时，主机状态面板上会

显示 PROG 。 

 

 

 

运行编程 12. 按主机的 LOAD 键启动编程。 

 

 13. 屏幕出现编程运行的内容。  

  

Start

03/02/09
10 : 30 

ConfigureNextStop
 

 一个序列或编程运行完成后，显示器会更新并显示

下一组序列/编程。若一通道已设置好 Go/NoGo 功

能，则测试结果会显示在主显示器或本地负载模组

显示器上：通过（GO）或失败（NG）。  

一个程序开始执行时，其图表会变成橙色。 
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注意 
如果所有通道均为关闭状态，“No Active Channel”将
会显示在通道数的位置上。 

  

 

 编程运行时，启动的负载模组上将会显示测试结

果。 

 14. 若编程序列运行方式设为手动，

则需按 F2(Next)键继续运行编程序

列，否则，当前编程会一直持续

运行。 

 

 15. 运行时，按 F1(Stop)停止运行中的

编程。  

  

Start

03/02/09
10 : 30 

ConfigureExitDetail
 

 编程运行结束后，屏幕上会显示相对应的通道。若

已设置 Go/NoGo 测试功能，屏幕上会显示每通道的

测试结果：通过或失败。 
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 16. 编程运行结束后，按 F1 观察结

果。  

  

Start

03/02/09
10 : 30 

ConfigureExit
 

 编程和序列数会显示在屏幕左边，Go/NoGo (G/N)测

试结果会显示在每个变成通道的右边。 

 旋转旋钮可以观察列表的其它项目。 

 

 17. 按下 F5 退出。 

 

 退出后，将进入编程运行之前的菜单。 
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编辑 (快速) 序列 

 

背景 单通道负载可以很容易地创建快速序列，而不像编

程那样复杂。但单通道负载序列仅在 CC (Static) 和 

CR (Static) 模式下可以被创建。 

每个序列是有一系列自定义的电流/电阻，转换速率

和持续时间的点构成的。每个序列都可以无限次循

环。  

参数 值 0~rat*1.02 Ω / A 

 SlewRate   取决于负载模组 

 SlewRate   

 Duration Time 0.0001~60,000 seconds 

面板操作 1. 选择通道和模式。 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定尚未定尚未定尚未定

義書籤義書籤義書籤義書籤。。。。, 錯錯錯錯

誤誤誤誤! ! ! ! 尚未定義尚未定義尚未定義尚未定義

書籤書籤書籤書籤。。。。页 

 2. 先按 CHAN 键, 然后按 F4 (Seq. 

Edit) 进入序列编辑菜单。  

  03/02/09
10 : 30 

Configure
Add
Point

Loop
Delete
Point

CC
Static

High

CH1

Previous
Menu

s_edit
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 3. 用旋钮选中 Value.选项。 

 

 4. 使用旋钮增大或减小值。 

或 

5.     用键盘输入数字。 

 

 

 

CAL.

987

3

CLEAR

21

0

4 5 6

P0 LOCK

P3P1 P2

P6P4 P5

P9P7 P8

 

 
 

 6 按下旋钮或 Enter 键确认。 
 

 
7. 重复上述 步骤设定 Slew Rate 和 

Duration Time。 

 

Add Point 
8. 如要在当前点后增加一个外部点，

按下 Add Point (F1)。  

 范围 001~120 

注意 
Add Point 将在当前点后直接插入一个新的点。所插

入点的电流/电阻值将是前后点的平均值。所有其他

设置保持不变。 

Delete Point 
9. 按下 Delete Point (F2)，删除当前

点。  

编辑上一个点 
10. 使用选择旋钮改变当前点的编号。 
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注意 
只有在更多的点已经增加的情况下，才可以改变点

的编号。 

保存序列 
11. 按下 F3 键保存序列。 

 

注意 
菜单改变以后，才会显示保存图标。 

 

 

产生序列循环 
 

背景 快速 序列可以实现很多次的循环，并可以在序列中

的任何一个点开始循环。 

Start of Loop 可以确定每次循环的开始点。On End 

Load 可以设置一个序列结束时的负载打开/关闭状

态，直至最后一个序列的结束，详见 70 页。 

CC  Vrange  设置快速序列在 CC 模式下的范围。 

 确定处于序列编辑菜单并且已创建一个序列，详见 

錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤。。。。页。 

 

参数 Repeat 1~9999/0=Infinite 
 

 
Start of Loop 001~ last point  

 
On End Load OFF / ON 

 
CC Vrange High/Low  

面板操作 1. 按 F4 键进入 Loop 菜单。 
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  03/02/09
10 : 30 

CC
Static

High

Configure
Previous
Menu

CH1

s_loop

 

 2. 旋钮选择 Repeat。 

 

 3. 按下旋转旋钮编辑 Repeat，用旋

钮增大或减小 Repeat 值。 

或 

4.   用键盘输入数字。 

 

 

 

CAL.

987

3

CLEAR

21

0

4 5 6

P0 LOCK

P3P1 P2

P6P4 P5

P9P7 P8

 

 

 

 5. 按下旋钮或 Enter 键确认。 
 

 6. 重复以上步骤，设置其它参数。  

保存循环 7. 按 F3 键保存训话。 
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通道持续时间设置 

 

背景 每个快速序列都可以有另一个序列的时间延迟数

据。例如，通道 1 的快速序列可以导入通道 2 的快

速序列时间延迟设置。 

这有益于快速比较相同时间特性下的不同负载。更

多细节，请见 70 页。 

每个通道的快速序列都可以通过设置通道设置为 

OFF 来关闭。一个通道使用相同的通道数，例如 CH 

01 / 01， 此通道的延迟时间设置将不会改变。 

如果启动快速序列，通道必须通过负载连接器的 4

脚输出一个触发序列信号。更多细节，请见 70 页。 

任何一个通道控制(CH CONT) 设置为外部控制的通

道，其右边会显示 EXT。 

参数 CH 01~08 范围 OFF ~ maximum 通道 s 

 TRIG OUT  

 确定创建并保存至少一个快速序列，详见 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚尚尚尚

未定義書籤未定義書籤未定義書籤未定義書籤。。。。页。 

面板操作 1. 先按 FUNC, 再按 F2 进入通道持

续时间菜单。  
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  03/02/09
10 : 30 

Configure
Seq.

Off
Save

Define
TRIG OUT

 

 注意：CH1 设置为触发源，CH2 有外部通道控制。 

 2. 用旋钮选中一个通道。 

 

 3. 按下选择旋钮编辑通道, 左右旋转

旋钮选择要设置延迟时间的通

道。 

 

 

 范围 Ch 01~08 / OFF  

 

 

 4. 按下旋钮或 Enter 键确认。 

 
 

 5. 如需要当前选定通道输出触发序

列信号，按下 Define TRIG OUT 

(F2) 即可。 
 

 6. 重复上述步骤设置其它通道。 
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 7. 按 F3 键保存设置。 

 

 

 

运行快速序列 
 

背景 和编程一样，快速序列运行之前必须打开。 

运行一个快速序列时，前面板功能 键、数字区、操

作键或旋钮在特定通道下不可用。负载模组面板在

特定通道下也不可用(除了显示键)。 

没有快速序列的通道仍然可以通过 CHAN 键或使用

本地负载模组来改变通道。 

确定创建并保存至少一个快速序列。 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定尚未定尚未定尚未定

義書籤義書籤義書籤義書籤。。。。 页 

 

 

确定通道持续时间已设置，并且准备

运行的快速序列没有被设置为 OFF。 

錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定尚未定尚未定尚未定

義書籤義書籤義書籤義書籤。。。。页 

面板操作 1. 先按 FUNC, 然后按 F2 键进入通

道持续时间设置菜单。 
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  03/02/09
10 : 30 

Configure
Seq.

Off
Save

Define
TRIG OUT

 

 2. 按 Seq. (F1) 打开快速序列。 

 

 3. 主面板上会显示 SEQ。  

 

 

 4. 按 LOAD 键运行所有快速序列。 

 

 5. Run SEQ Mode 会显示在特定通道

的显示器下方。 
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 03/02/09
10 : 30 

 

停止负载 6. 再次按下 LOAD 键或等待快速序

列(不是无限循环) 结束负载。  

Turn off SEQ 7. 当负载不在运行时，按下 Seq. 

(F1) 关闭快速序列。  

注意 
所有通道用户界面上的所有按键/旋钮在运行快速序

列时，均不可用，除了功能键和 R/L keys。 
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通道设置 

本章介绍个别通道的配置选项。任何配置的设置改变只适用于当前通

道，其它通道不会改变。  
 

通道配置通道配置通道配置通道配置 ........................................... 錯誤! 尚未定義書籤。 

进入进入进入进入设置设置设置设置菜单菜单菜单菜单 .............. 錯誤! 尚未定義書籤。 

设置设置设置设置(OCP/OVP/OPP/UVP) 錯誤! 尚未定義書籤。 

保护保护保护保护清除清除清除清除 ....................................... 156 

设置设置设置设置 CC 电压电压电压电压档位档位档位档位.............................. 156 

设置设置设置设置 Von Voltage 和和和和 Latch ................... 158 

设置设置设置设置短路短路短路短路键键键键 ..................................... 159 

设置通道控制设置通道控制设置通道控制设置通道控制 .................................. 161 

设置设置设置设置独立负载独立负载独立负载独立负载 .................................. 162 

设置负载设置负载设置负载设置负载延迟时间延迟时间延迟时间延迟时间 ............................. 164 

设置步设置步设置步设置步进进进进分辨率分辨率分辨率分辨率 ................................ 166 

Go/NoGo....................................... 168 
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进入设置菜单 

 

背景 设置菜单用于进入设备功能及为每通道设置保护准

位。 

面板操作 1. 使用 CHAN 键及旋钮选择所需通

道。  

 2. 按 F5 键进入设置 (保护) 菜单。 

 

  03/02/09
10 : 30 

CC
Dyna

High

Configure
Previous
Menu

Protection Go-NoGo

CH1

Other

Conf
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设置(OCP/OVP/OPP/UVP)  
 

背景 过保护用于设定电压，电流或功率限制。若电流，

电压或功率超过过保护限制，负载模块的警报器会

发出错误消息报告并发出警报。 

遇到跳闸断电时，低电压保护(UVP)将自动关闭负

载。当负载电压降至低于限定值时，UVP 也将关闭

负载。 

只有当过保护设置打开（XXP Setting -On）时，才会

启动保护模式。 

所有保护的限制设置均比规范等级大 2%。 

参数 OCP 准位 0~Rat A +2% 

 OCP 设置 ON/OFF/Clear 

 OVP 准位 0~RatV+2% 

 OVP 设置 ON/OFF/Clear 

 OPP 准位 0~RatW+2% 

 OPP 设置 ON/OFF/Clear 

 UVP 准位 0~RatV+2% 

 UVP 设置 Clear 

面板操作  确认处于设置菜单，详见 page 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 

尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤。。。。. 
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  03/02/09
10 : 30 
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1. 用旋钮选择 OCP Level。 

 

 2. 按旋钮编辑，旋转旋钮增大或减

小数值。 

或 

3.   使用数字键盘输入数字。 

 

 

 

CAL.
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P6P4 P5

P9P7 P8

 

 
 

 4. 按旋钮或 Enter 键确认。 

 
 

 5. 使用旋钮选择 OCP 设置。 
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 6 用旋钮打开/关闭或清除 OCP 设置 

 
 

 7 重复 步骤 1-5 设定如下项目: 

OVP 准位 

OVP 设置 

OPP 准位 

OPP 设置 

UVP 准位 

UVP 设置 

 

清除警报 当任何一个过保护设置被超过时，警报将被显示在

主机状态面板上，同时有默认的警报声音发出。 

 

 

 8 按住 Load 键关闭负载并关闭负载输

入。  

 9 改变 XXP 设置以清除警报。  

 
 

注意 
通过 Go/NoGo 输出端子输出警报的详细内容，请见 

55 页和 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤。。。。 页。 

  以上设置仅适用于当前通道。 
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保护清除 

 

背景 当任何保护电路启动时，Protection Clear 功能可用于

重启警报。 

面板操作  确定处于设置菜单。详见 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未尚未尚未尚未

定義書籤定義書籤定義書籤定義書籤。。。。.页。 

 

 

 1. 必要时，按 LOAD 键关闭负载。 

 

 2. 使用选择旋钮选中保护 Protection 

Clear。 

 

 3. 按下选择旋钮或 Enter 键清除所

有。  

注意 
以上设置，仅适用于当前通道，其它通道不受影

响。 

 

 

设置CC 电压档位 
 

背景  定电流模式下，电压有高低两个档位。  

 

参数 CC 电压档

位 

High/Low  

面板操作  确认处于设置菜单，详见錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未尚未尚未尚未

定義書籤定義書籤定義書籤定義書籤。。。。页。 
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 1. 按 F2 (Other) 键进入 Other 菜单。 

 

  03/02/09
10 : 30 

CC
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Menu
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CH1

Other
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 2. 使用旋钮选择 CC 电压档位。 

 

 

 3. 用旋钮增大或减小 CC 电压档

位。  

 

 
 

 4. 按旋钮或 Enter 键确认。 
 

注意 
 以上设置仅适用于当前通道。 
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设置 Von 电压和Latch 
 

背景 Von Voltage 指负载模组开始吸入电流时的电压值。

Von latch 打开时，即使电压低于 VonVoltage，负载

仍持续吸入电流。  

参数 Von 电压 0.0~额定电压  

 Von Latch ON/OFF   

面板操作  确定处于设置菜单，详见錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未尚未尚未尚未

定義書籤定義書籤定義書籤定義書籤。。。。页。 

 

 

 1. 按 F2 (Other) 键进入 Other 菜单。 

 

  03/02/09
10 : 30 
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 2. 使用旋钮选择 Von 电压。 

 

 

 3. 用旋钮增大/减小 Von 电压值。 

或 

使用数字键盘输入数字。 
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 4. 按旋钮或 Enter 键确认。 
 

 5. 重复步骤 3-5 打开/关闭 Von 

Latch。 

 

 Von and Latch 设置，请参见 77 页。 

注意 
以上设置只适用于当前通道, 其它通道不受影响。 

 

 

设置短路键 
 

背景  Short 键用于启动短路模式。 

可将 Short 键设为 toggle(按 SHORT 键选择打开或关

闭短路模式)或 Hold(持续按住 SHORT 键启动短路模

式)。 

参数 短路键 Hold/Toggle 

 

面板操作 确定处于设置菜单，详见 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未尚未尚未尚未

定義書籤定義書籤定義書籤定義書籤。。。。页。 

 

 

 

 1. 按 F2 (Other) 键进入 Other 菜单。 
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10 : 30 
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 2. 用旋钮选择短路键。 

 

 

 3. 用旋钮编辑设置。 

 

 
 

 4. 按旋钮或 Enter 键确认。 
 

注意 
 只有在负载工作时，短路键才起作用。 
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设置通道控制 
 

背景 CH CONT(通道控制)设置为 External，已启动的通道

负载不可编辑。可以使用按钮和旋钮进入启动通道

的菜单或编辑未启动通道控制的通道。此功能可以

避免通过本地负载改变启动通道的设置。详见 53

页和 83 页。 

参数 CH CONT 面板/外部  

面板操作  确定定处于设置菜单，详见 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚尚尚尚

未定義書籤未定義書籤未定義書籤未定義書籤。。。。页。 

 

 

 1. 按 F2 (Other) 键进入 Other 菜单。 

  

  03/02/09
10 : 30 
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 2. 用旋钮选择 CH CONT。 

 

 

 

 3. 按下旋钮编辑选定设置, 改变设置

Panel 为 External。 
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 4. 按下旋钮或 Enter 键确定。 

 

 通道控制已开启。若需关闭通道控

制，通道控制（CH CONT）需再次设

置为 Panel。通道控制启动后，EXT 将

显示在启动通道的面板上。 

 

注意 
通道控制只适用于当前通道， 其它通道不受影响。 

 

 

 

 

设置独立负载 
 

背景 独立负载模式下启动通道可独立于主机进行操作。

也就是说启动通道只能从本地负载模块载入。若按

下主机上的 LOAD 键，已设置为独立的通道不受主

机控制，除非是在运行一个程序。 

 

参数 Independent  ON/ OFF 
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面板操作  确定处于设置菜单，详见 錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未尚未尚未尚未

定義書籤定義書籤定義書籤定義書籤。。。。页。 

 

 

 1. 按 F2 (Other) 键进入 Other 菜单。 

 

  03/02/09
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 2. 用旋钮选择 Independent。 

 

 

 3. 按下选择旋钮编辑选定设置, 以改

变设置。  

 
 

 4. 按下旋钮或 Enter 键确认选择。 
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注意 

当通道设为独立时，当前运行通道状

态面板上的通道数旁边会有一个星

号。  

以上设置只是适用于当前通道, 其它通

道不受影响。 

 

 

设置负载延迟时间 
 

背景 主机可以将通道载入延迟 10 秒。然而，延迟时间设

置只适用于手动载入。延迟时间设置不适用于编程

或快速序列。 

参数 负载 D-Time 0~10 S 

面板操作  确定处于设置菜单，详见錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未尚未尚未尚未

定義書籤定義書籤定義書籤定義書籤。。。。页。 

 

 

 1. 按 F2 (Other) 键进入 Other 菜单。 
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10 : 30 
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 2. 用旋钮选择 Load D-Time。 

注意: Load D-Time 项在

Independent 项下方。 
 

 3. 按下选择旋钮编辑选定设置, 以改

变设置。 

或 

使用数字键盘输入数字。 
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 4. 按旋钮或 Enter 键确认。 
 

注意 
延迟时间设置只适用于当前通道，其它通道不受影

响。 

延迟时间设置只适用于手动模式或启动时自动加载

相关设置(173 页)。  
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设置步进分辨率 
 

背景 
通过设置菜单可以设置CC, CV 和CR步进分辨率。每

通道的最大和最小步进分辨率由负载模块规格决

定。关于步进分辨率的详细信息请参考 79页。 

参数  Minimum * Maximum * Unit 

 CCH Step HR/4000 HR/2 Amperes A 

 CCL Step LR/4000 LR/2 Amperes A 

 CRH Step HR/4000 HR/2 Siemens � 

 CRL Step LR/4000 LR/2 Siemens � 

 CV Step HR/4000 HR/2 Voltage V  

 * HR = High range, LR = Low range 

面板操作  确定进入设置菜单，详见錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未尚未尚未尚未

定義書籤定義書籤定義書籤定義書籤。。。。页。 

 

 

 1. 按下 F2(Other) 键进入 Other 菜

单。  

  03/02/09
10 : 30 
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 2. 用旋钮选择 CCH Step.  

 

注意: 进入Other菜单时CCHStep 并未

出现在屏幕上，需下拉滚动条显示此

项。 
 

 

 3. 按下选择旋钮编辑所选设置, 旋转

旋钮改变设置。 

或 

使用数字键盘输入数字。 
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 4. 按下选择旋钮或 Enter 键确认。 
 

 5. 重复步骤 2-4 编辑如下步进分辨

率 : 

CCL  Step 

CRH Step 

CRL  Step 

CV    Step 

 

注意 
以上设置只改变当前通道的步进分辨率，不影响其

它通道。 
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Go/NoGo  
 

背景 

 

Go/NoGo 模式用来设置限制。当负载在限制区内，

则认为 “Go” ,当负载在限制区外时，认为“NoGo”。 

Go/NoGo limits 可以被设置为绝对值 (Entry 模式 设置

为“Value” ) 或相对于基准值(Center)的百分比值(Entry 

模式设置为 “Percent” )。 

Go/NoGo 可用于 CC, CV, 和 CR 模式下的高低范围限

制 。Go/NoGo 状态可由后面板 Go/NoGo 输出端子读

出。  

延迟时间也可高达 1S。 

 

注意 
任何 Go/NoGo 配置仅适用于当前通道的相同模式和 

范围。 

 

  Value Percent 

CC 模式 

CR 模式 

High: V 

Low: V 

High: %  

Low: % 

Center: V 

CV 模式 High: A 

 Low: A 

High: %  

Low: % 

Center: A 

参数 

Delay Time 0.0~1.0 seconds  

面板操作 确定已进入配置菜单，详见錯誤錯誤錯誤錯誤! ! ! ! 尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤。。。。

页。 
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选择 Absolute/ 

Percentage 限制 

1. 按下 (F3) Go-NoGo to 进入  

Go/NoGo 菜单。  

 2. 使用选择旋钮编辑 Entry 模式。 

 

 3. 选择 Value 用于绝对值限制或 

Percent 用于相对值限制。 

 

 
 

或 

 

 4.  根据选择的不同，菜单也会不

同。 

 

 Value 

 

Percent 

 

 5. 使用选择旋钮和数字键编辑延迟

时间, High, Low 和基准值 (仅用于

Percent 模式)。 
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 6. 按下选择旋钮或 Enter 确认每一个

值。  

ΦΦΦΦ 3333 
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Turn Go/NoGo 

On/Off 
7. 使用选择旋钮编辑序列测试。  

 

 8. 选择 ON 打开 Go/NoGo。  

 
 

 9. 选择 OFF to 关闭 Go/NoGo。  

  
 

 当 SPEC test 设置为 ON 时, SPEC 将被

显示在当前操作通道的状态面板上。 
CC

Static

High

CH1

SPEC
Slow

Conf
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主机设置 
 本章介绍主机配置的设置，适用于所有通道和一般接口设置。 

 

主机配置主机配置主机配置主机配置 ...............................................................171 

进入系统信息进入系统信息进入系统信息进入系统信息 .................................. 172 

进入负载菜单进入负载菜单进入负载菜单进入负载菜单 .................................. 173 

设置设置设置设置日期和时间日期和时间日期和时间日期和时间 ................................ 174 

调节扬声器调节扬声器调节扬声器调节扬声器 ..................................... 175 
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进入系统信息 
 

背景 系统信息显示主机和加载模组的序列号。 

参数 主机版本  主机固件版本和日期（月/日） 

 PEL-200X SN: 主机序列号 

 SlotX(Y) Ver:  Xth 负载模组的版本号  

 PEL-20XX SN: 加载模组的序列号和模组型号。 

 Y 指定所安装负载的第一个通道。 例如， 如果安装

的是双通道负载模组， Ch1&3 将被用于固件版本和

序列号。 

面板操作 1. 按下 Shift 键和 Help 键，启动  

Utility 菜单/System Info 菜单。  

  03/02/09
10 : 30 

ConfigureOther
System
Info

Interface Time SetLoad
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进入负载菜单 
 

背景 PEL 系列可以自动继续上次编程或负载设置开始运

行负载。 

Auto Load On 设置为 Load 状态，启动后将自动继

续运行上一次负载设置。 

Auto Load On 设置为 Program 状态，启动后将继

续运行上一次所执行的编程。. 

参数 Auto Load ON/OFF 

 Auto Load On Load/ Program 

面板操作 1. 按下 Shift 键和 Help 键，启动  

Utility 菜单。  

 2. 按下 F2 (Load). 

 

  03/02/09
10 : 30 

ConfigureOther
System
Info

Interface Time SetLoad

O

 

 3. 按选择旋钮，然后旋转旋钮选择

Auto Load。 
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 4. 按旋转旋钮或输入键确认。 
 

 5. 重复以上步骤设置 Auto Load 

On。 

 

 

设置日期和时间 
 

背景 PEL 系列设备能在主面板上显示时间和日期，同

时，也能用来标签文档的时间和日期。 

左上方显示时间。 

参数 月 日  

 年 时 (24 小时) 

 分  

面板操作 1. 先按下 Shift 键，再按 Help 键进

入  Utility 菜单。  

 2. 按 F4 键进入时间设置菜单。 

  

  03/02/09
10 : 30 

ConfigureOtherTime Set
System
Info

Load Interface
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 3. 旋转旋钮选择月份（Month）。 

 

 

 4. 按下选择旋钮, 然后旋转来减小或

增大月份。  

 

 5. 按选择旋钮或 Enter 键确认。 
 

 6. 重复步骤 3-5 设置日，年，时和

分。   

 

 

设置扬声器 
 

背景 PEL 系列主机和负载模块中均装有内置扬声器。使

用按键或旋钮打开或关闭 UI 扬声器声音。扬声器设

置不会改变保护报警音或 Go/NoGo 报警音。 

参数 扬声器 ON/OFF   

面板操作 1. 先按下 Shift 键，再按 Help 键进

入 Utility 菜单。  

 2. 按 F5 键(其它菜单)。 
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 3. 使用旋钮选择扬声器。 

 

 

 4. 按旋钮编辑扬声器，旋转选择打

开或关闭扬声器。   

 

  
 

 5. 按选择旋钮 或 Enter 键确认。 
 

 

调整显示设置 
 

背景  PEL 系列具有 TFT LCD 显示屏。。通过 Utility 菜

单可以设置亮度和对比度。 

亮度 50~90 50(low) 90(bright) 参数 

对比度 3~13 3(low) 13(high) 
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面板操作 1. 先按下 Shift 键，再按 Help 键进

入  Utility 菜单.  

 2. 按 F5 键(其它菜单). 

  

  

 

 3. 使用旋钮选择对比度。 

 

 4. 按旋钮编辑对比度，旋转增大或

减小值。  

 

  
 

 5. 按选择旋钮或 Enter 键确认。 
 

 6. 重复步骤 3-5 设置亮度。   
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调节电子负载控制 
 

背景 电子负载控制用于控制多个与主机相连的不同负

载。关于负载控制，负载控制接口和连接，详见 50 
& 錯誤錯誤錯誤錯誤! 尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤尚未定義書籤。。。。.  

面板操作 1. 通过负载连接器将主机相连。 Page 50. 

 2. 在主控机上按 Shift 键，然后按

Help 键进入 Utility 菜单。  

 3. 按 F5 (其它菜单). 

 

  

 

 4. 使用旋钮选择负载控制

（FrameCONT）。 

 
 

 5. 按下旋钮编辑，然后通过旋转旋

钮打开或关闭 FrameCONT (负载

控制)。 
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  03/02/09
10 : 30 

ConfigureOther
System 

Info
Load Interface Time Set

 

 Frame CONT 打开后，主机显示器上面会显示

FRM(主控)或 FRS（从属）。 

 6. 重复以上步骤设置其它从属主机

单元的连接。 

 

 电子负载控制适用于主控机和从属机。 

 

 

调节旋钮控制类型 
 

背景 
 

通过设置，负载模块控制旋钮可以独立于主机进行

操作。 

将旋钮类型设置为 Updated 状态时，依附

（dependent）操作模式启动。本地（负载模块）

选择旋钮和主机旋钮都可以改变电阻（CR 模式），

电流（CC 模式）和电压（CV 模式）。主机上同时

会更新本地负载的改变，反过来也如此。旋钮类型

设为 Old 状态时，独立（independent） 

操作启动。通过本地操作不能改变主机的设置/值。 
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参数 旋钮类型 Updated/Old  

面板操作 1. 按 Shift 键，再按 Help 键进入

Utility 菜单。  

 2. 按 F5 (其它菜单)。 

  

  

 

 3. 旋转旋钮选中 Knob Type（屏幕

下方）。 

 
 

 4. 按旋钮选中 Knob Type，再旋转

旋钮改变至 Old/Updated。  

 

  
 

 5. 按旋钮或输入键确认。 
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设置警报 
 

背景 PEL 系列有两种报警类型：一种位于主机（报警音

量为 M），另一种位于每个负载模块（报警音量

S）。 

可分别设置关闭或打开报警音量（M）/（S）。 

面板操作 1. 先按下 Shift 键，再按 Help 键进

入  Utility 菜单.  

 2. 按 F5 键(其它菜单). 

  

  

 

 3. 使用旋钮选择报警音量 Alarm 
Tone(M)  

 
 

 
4. 按旋钮选择主警报器（Alarm 

Tone(M)），然后旋转旋钮选择开关并

按下旋钮确认。 
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5. 重复以上步骤编辑从属模块的警 

报器（Alarm Tone(S)）。 
 

 

 

设置 Go/NoGo 警报声 
 

背景 当某一通道的 Go/NoGo 限制没有通过时，警报声

会响起。 

 Go-NoGo tone 警报设置适用于所有通道。 

参数 Go/NoGo 警报 ON/OFF 

面板操作 1. 按 Shift 键然后按 Help 键进入

Utility 菜单。  

 2. 按 F5 (其它菜单)。 
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 3. 使用旋钮旋转选中 Go-NoGo 

Tone（屏幕下方）。  

 
 

 4. 按下选择旋钮到高亮显示的 Go-

NoGo Tone, 然后选择打开/关

闭。 

 

 

  
 

 5. 按下选择旋钮或 Enter 以确认。 
 

 

设置从属旋钮设置 
 

背景 通道负载可以通过本地负载模组或主机进行编辑，

本地负载模组旋钮 (slave 旋钮) 编辑负载时,  负载模

组可以设置两种显示类型: SetValue 和 Measured。 

负载打开时, SetValue 始终显示本地负载模组的设

置值 (A 值, B 值)，而  “Measure” 显示编辑负载时

的实际测量值，此设置适用于所有通道。 

当本地负载模组旋钮设置为  “SetValue” 而不是 

“Measure” 时，“Measure” 功能暂时禁用。  

参数 Slave 旋钮 Measure/Set 值 

面板操作 1. 按 Shift 键然后按 Help 键进入

Utility 菜单。  

 2. 按 F5 (其它菜单)。 
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 3. 旋转旋钮选中 Rotate Knob (屏幕

下方)。 

 
 

 4. 按下选择旋钮到高亮显示的

Rotate Knob, 然后选择改变

Measure/Set 值。 

 

 

  
 

 5. 按下选择旋钮或 Enter 确认选

择。  

 

查看语言设置 
 

背景  语言设置可以在 Utilities 菜单中查看。 

面板操作 1. 按 Shift 键然后按 Help 键进入

Utility 菜单。  
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 2. 按 F5 (其它菜单)。 

  

  

 

 3. 旋转旋钮，移动光标选中

Language (屏幕下方)。 
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接口配置(设置) 
本章介绍接口配置的设置，适用于 PEL-2000 的远程控制连接。远程

控制有三种接口选项：RS-232，GPIB 和 USB 接口。同时只能使用其

中一种。有关远程控制和接口连接的详细信息，请参阅接口部分，

226 页。 
 

接口配置接口配置接口配置接口配置(设置设置设置设置) .......................................................186 
设置设置设置设置 RS-232 连接连接连接连接 .............................. 187 

设置设置设置设置 GPIB 地址地址地址地址 ................................ 189 

设置设置设置设置 USB 远程连接远程连接远程连接远程连接 ............................ 190 

 

 

 



  PEL-2000系列使用手册 

187 

设置 RS-232 连接 
 

背景 当使用 RS-232 接口时，相关参数需要被设置。包

括：波特率、终止位和奇偶性。设置 RS-232 接口参

数时，确保与主机参数匹配。 

参数 波特率 2400/4800/9600/19200/38400 

 终止位 1~2   

 奇偶性 None/Odd/Even 

面板操作 1. 按下 Shift 键和 Help 键, 启动

Utility 菜单。  

 2. 按下 F3(接口菜单)。 

 

  

 

 3. 接口模式如不是 RS-232，用选择

旋钮编辑接口。  

 4. 选择 RS-232。 
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 5. 按下选择旋钮确认。 
 

 6.  出现 RS-232 菜单。  

  

 

 7. 用选择旋钮编辑波特率、终止位

和奇偶性。  

注意 
 波特率、终止位和奇偶性必须与主机匹配。 
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设置 GPIB地址 
 

背景 使用 GPIB 时，必须指定地址。 

参数 地址 01~30   

面板操作 1. 按下 Shift 键和 Help 键,启动 

Utility 菜单。  

 2. 按下 F3(接口菜单)。 

 

  

 

 3. 接口模式如不是 GPIB，用选择旋

钮编辑接口。  

 4. 选择 GPIB。  

  

 

 5. 按下选择旋钮或 Enter 以确认选

择  

 6.  出现 GPIB 菜单。  
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 03/02/09
10 : 30 

O

ConfigureOther
System
Info

Interface Time SetLoad

GPIB

 

 7. 使用选择旋钮编辑 GPIB 地址。 
 

注意 
 GPIB 地址必须与主机匹配。 

 

设置 USB远程连接 
 

背景 三种接口中, USB 是最简便的一种。  

面板操作 1. 先按 Shift 键，然后按 Help 键启

动 Utility 菜单。  

 2. 按下 F3 键(接口 菜单)。 
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  03/02/09
10 : 30 

O

ConfigureOther
System
Info

Interface Time SetLoad

RS232

 

 3. 接口模式如不是 USB，用选择旋

钮编辑接口。  

 4. 选择 USB。 

  

 

 5. 按下选择旋钮确认。 
 

 6.  接口模式为 USB。  
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保存/调取 
 

保存保存保存保存/调取调取调取调取 ..............................................................192 

保存保存保存保存/调取通道调取通道调取通道调取通道 ................................. 193 

保存保存保存保存/调取预设调取预设调取预设调取预设存储存储存储存储 ............................ 194 

保存保存保存保存/调取设置调取设置调取设置调取设置存储存储存储存储 ............................ 197 

设置默认设置默认设置默认设置默认 USB 路径路径路径路径/文件文件文件文件 ...................... 200 

保存设置保存设置保存设置保存设置至至至至 USB 存储器存储器存储器存储器........................ 205 

保存保存保存保存/调取调取调取调取通道存储至通道存储至通道存储至通道存储至 USB..................... 208 

保存保存保存保存/调取预设调取预设调取预设调取预设至至至至 USB.......................... 212 

保存保存保存保存/调取快速调取快速调取快速调取快速序列至序列至序列至序列至 USB..................... 216 

快速预设调取快速预设调取快速预设调取快速预设调取/保存保存保存保存 ........ 錯誤! 尚未定義書籤。 

调取设置调取设置调取设置调取设置存储存储存储存储(负载连接负载连接负载连接负载连接). . 錯誤! 尚未定義書籤。 

调取预设调取预设调取预设调取预设存储存储存储存储(负载连接负载连接负载连接负载连接) .. 錯誤! 尚未定義書籤。 

调取调取调取调取出厂默认设置出厂默认设置出厂默认设置出厂默认设置 ......... 錯誤! 尚未定義書籤。 
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保存/调取通道 
 

背景 PEL2000 系列可以存储多达 120 组序列。存储器的

120 组存储条用来代表每个序列。 

存储器可以用来保存序列或单个通道设置。有关存

储器的详细内容见 87 页。 

面板操作 1. 按下 File 键。 

  

 2. 重复按 F1 键直至出现 Media 

Memory 菜单。 

 

 

  03/02/09
10 : 30 

ConfigureSave Recall

CC
Dyna

High

CH1

Media

Memory

File

 

 3.  使用选择旋钮编辑通道数据

（Channel Data）和数据类型

（Data Type）。  

 

 4. 选择当前（Current）和存储

（Memory）。 
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 5. 使用旋钮编辑 Memory (M001-

M120)。 

 

或  
 

用数字键盘输入。 

  

 

 

CAL.

987

3

CLEAR

21

0

4 5 6

P0 LOCK

P3P1 P2

P6P4 P5

P9P7 P8
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10 : 30 

ConfigureSave Recall

CC
Dyna

High

CH1

Media

Memory

File

 

 6. 按 F3 键保存 或 F4 键调取存储设

置。 

 

 7. 保存成功时会出现如下提示。  

 
 

注意 
 调取内存后返回到通道菜单。存储器只能调取当前

通道的设置。 

保存/调取预设存储    
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背景 
PEL2000系列每一通道可以保存10组预设。可以逐 

个保存或调取每通道的预设(Channel Data: 

Current)或同时调取所有的预设(Channel Data: 

All)。 

有关存储的详细内容见 87 页。 

面板操作 1. 按下 File 键。 

  

 2.重复按 F1 直至出现 Media Memory 

菜单。

 

 

  03/02/09
10 : 30 

ConfigureSave Recall

CC
Dyna

High

CH1

Media

Memory

File

 

 3.  使用旋钮编辑通道数据（Channel 

Data）和数据类型（Data Type）。  

 4. 若只保存或调取启动通道，选择

当前（Current）和预设

（Preset）。若需保存或调取所有

预设，则选择所有（All）和预设

（Preset）。 
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保存 / 调取电流 

通道 

 

 

保存 / 调取所有 

通道 s 

 

 

 5. 按下选择旋钮编辑预设 (P0-P9) 

或 

使用数字键盘输入。 

 

 

CAL.

987

3

CLEAR

21

0

4 5 6

P0 LOCK

P3P1 P2

P6P4 P5

P9P7 P8
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ConfigureSave Recall

CC
Dyna

High

CH1

Media

Memory

File

 

 6. 按 F3 保存或 F4 调取预设。 

 

 7. 保存成功时会出现如下提示。  
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注意 
调取内存后返回到通道菜单。 

 

保存/调取设置存储 
 

背景 PEL 2000 系列可以存储 4 组不同设置。每一组设定

均可以通过文档菜单保存。可以使用设定存储器保

存每一个通道设置。有关存储的详细内容详见：85

页。 

面板操作 1. 按下 FILE 键  

  

 2. 重复按 F1 直至出现 Media 

Memory 菜单。 

 

 

  03/02/09
10 : 30 

ConfigureSave Recall

CC
Dyna

High

CH1

Media

Memory

File

 

 3. 使用旋钮编辑通道数据

（ Channel Data ）和数据类型

（Data Type）。 
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 4. 选择所有（All ）和设置

（ Setup）。  

 

  

 

 5. 使用旋钮编辑设置存储器 Setup 
Memory (1~4) 

或 

使用数字键盘输入数字： 

 

 

CAL.

987

3

CLEAR

21

0

4 5 6

P0 LOCK

P3P1 P2

P6P4 P5

P9P7 P8
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ConfigureSave Recall

CC
Dyna

High

CH1

Media

Memory

File

 

 6. 按 F3 保存或 F4 调取设置存储

（ Setup Memory）。 

 

 7. 保存/调取成功时会出现如下提

示。 

 



  PEL-2000系列使用手册 

199 
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设置默认 USB 路径/文件 
 

背景 若未设置文档路径，使用 USB 保存文档时，文档将

被保存至根目录。同样，若未设置文件名，保存文

档时将保存为默认文件名。 

面板操作 1. 将 USB 插入到前面板的 USB 插

槽内。 
 

 2. 按下 File 键。 

  

 3. 重复按 F1 键直至出现 Media 

USB 菜单 。 

 

 

  03/02/09
10 : 30 

ConfigureSave Recall

CC
Dyna

High

CH1

Media

USB

File
Utility

File

 

 4. 按 F5 键 (File Utility). 
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上图视窗显示了当前USB路径。 
 

共有5个选项: 

• Select; 选择当前USB路径作为默认保存路径。 

(步骤5) 
• New Folder;建立新的文件夹(步骤7) 

• Rename; 重命名文件夹/路径(步骤13) 

• Delete; 删除当前文件夹/路径名(步骤20) 
 

选择默认路径 5. 使用旋钮选择新的目录路径。 

 

 6. 按 F1 (Select)键选择新的默认路

径。  
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路径对话框上方绿色字体显示新的路径。 

 

  
 

建立新的文件夹 7. 按 F2 键，建立新的目录（建立

新文件夹）。  

 出现如下键盘(OSK) ，输入文件夹名，最多不能超

过 8 字符。 

 

  

 

 8. 左右旋转旋钮选择按键。 
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 9.  选中一个按键后，按旋

钮, F1 或 Enter 键输

入。 
 

 10. 按 F2 (后退) 键删除上一输入/错

误输入。  

 11. 按 F3 (Save) 键保存路径名 。 

 

 12. 按 F5 键进入上一级菜单。 

 

文件重命名 13. 旋转旋钮选择需要重命名的文件

夹/路径。 

 

  

 

 14. 按 F3 键(重命名) 
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   出现屏幕键盘 

 

 15. 左右旋转旋钮选中按键。 

 

 16. 选中一个按键后，按旋

钮，F1 或 Enter 键输

入。 
 

 17. 使用 F2 (后退) 键删除已输入内

容或错误。 

 

 

 18. 按 F3 键保存路径名 。 

 

 19. 按 F5 (Previous menu)键进入上

一级菜单。 

 

 

删除文件名 20. 用旋钮选择文件/路径。 

 

 21. 按 F4 键删除。  
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 22. 再按一次 F4 键，确认删除。 

 

  

 

 

保存设置至 USB 存储器 
 

背景 
 

设置数据包括所有通道数据，含通道存储，通道预 

设，编程序列和数据。 

内部存储器中有四组设置。保存至USB时，这四组 

设置均会被保存。反过来，调取时，这四组设定都 

会被保存至主存储器。 

文件扩展名*.S仅用于设置数据（Setup data）。 

 

参数 保存文件 200X0_XX.S 

 更新文件 200X0_XX.S 

面板操作 1. 将 USB 插入前面板的 USB 插槽

内。 
 

 2. 确定已设定 USB 路径。 

 

Page 200. 
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 3. 按 File 键。 

  

 4. 重复按 F1 键直至出现 Media 

USB 菜单 。 

 

 

  03/02/09
10 : 30 

ConfigureSave Recall
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 5. 使用旋钮编辑 Save Chan 和 Data 

Type。  

 6. 选择 All 和 Setup。  
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屏幕上将仅显示能够保存/调取至默认路径目录的设 

定文档（*.S）。 

  

保存/ 调取设置

至 USB 

7. 使用旋钮编辑保存和调取文件。

旋转旋钮可以选择所有设置文件 

(*.S)。 

 

 8. 选择文件名 (20XXX_XX.S)。  

 9. 按 F3 键保存设置数据或 F4 键调

取设置数据。 

 

 10. 保存/调取成功后会出现如下提

示。 

 

 

 

注意 

只有当设置都预先储存至内部存储器时才可以被保 

存。保存至内部存储器详见：194 页。 
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保存/调取内存数据至 USB 
 

背景 
保存或调取通道存储至USB共有两种选择： 

保存当前通道（Save Chan Current）：将当前通道的

通道存储（M001~M120）保存至默认路径

（20XXX_XX.M）。 
 

保存所有通道（Save Chan All）：每个通道的通道 

存储(CH1M001~120 ~ CH8 M001~M120)将作为独 

立的文档保存至每通道(P0X0X_C1.M~P0X0X_C8.M)

目录(ALL00XX)。 
 

调取文档：将所选文档调取至启动通道的通道存储 

(MXXX)。但是不能同时调取所有的通道，每次只能 

调取一个通道。 
 

文件扩展名（*.M）仅用于通道存储。 

文档结构详见： 85 页。 

参数 保存所有通道

（Save All 

Ch） 

Directory ALL0000 ~ ALL0099 

  文件: P0X0X_CX.M 

 保存文档

（Save File） 

文件: 20XXX_XX.M 

 更新文档 文件: 20XXX_XX.M 

面板操作 1. 将 USB 插入前面板的 USB 插

槽。 

 

 2. 确定已设置 USB 路径。 

 

Page 200. 
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 3. 按 File 键。 

  

 4. 重复按 F1 直至出现 Media USB

菜单。 
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保存所有通道 5. 使用旋钮编辑保存通道（Save 

chan）和数据类型

（DataType）。 

 

 6. 选择全部（All）和存储

（Memory） 
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ConfigureSave
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 屏幕更新以显示保存文件夹。注意：不能同时调取

所有通道，只能存储。 

 7. 使用选择旋钮编辑保存文件夹。  

 

 8. 选择目录名 

(ALL0000~ALL0099)。 

 

  
 

注意 
所使用过的目录不能再使用。不能改写旧目录，必

须先删除。 

 9. 按 F3 (保存) 

 

 10. 保存成功后，屏幕上会出现信

息。 

 

 

 

保存 /调取文件 11. 使用旋钮编辑保存通道（Save 

Chan）和数据类型

（DataType）。 

 

 12. 选择当前（Current ）和存储

（Memory）。 
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 13. 使用旋钮选择保存或调取文档。  

 14. 选择文件名.  

 15. 按 F3(Save) 保存或 F4(Recall)当

前通道存储 (MXXX) 。  

 

 16. 保存/调取成功后会出现如下提

示。 

 

  
 

 

注意 
必须预先将存储内容保存至内部存储器，才能够保

存至 USB。只能保存启动通道的内容。 

 若要调取其它负载模块而非启动通道的数据，屏幕

上会显示信息错误。文件名必须反应启动通道的负

载模块类型。 
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保存/调取预设至 USB 
 

背景 
 

通过USB保存或调取通道预设共有两种方式： 
 

保存当前通道（Save Chan Current:）：保存启动通

道的预设(P01~P09)至默认文档路径(20XXX_XX.P)。 
 
 

保存所有通道（Save Chan All）：每一通道的预设

(CH1 P01~P09 ~ CH8 P01~P09)将作为独立文档保

存至每通道（P0X0X_C1.P ~ P0X0X_C8.P）的目录

(ALL00XX)。 
 
 

调取：调取所选文档至启动通道预设(P01~P09)。不

能同时调取所有通道的预设，只能逐个通道调取。

文件扩展名*.P只用于通道预设。 

有关文档结构的详细内容见： 85 页。 

 

参数 保存所有通道 路径: ALL0000 ~ ALL0099 

  文档: P0X0X_CX.P 

 保存文档 文档: 20XXX_XX.P 

 更新文档 文档: 20XXX_XX.P 

面板操作 1. 将 USB 插入前面板的 USB 插

槽。 

 

 2. 确认已设置好 USB 路径。 

 

Page 200. 
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 3. 按下 File 键。  

  

 4. 重复按 F1 键直至出现  Media 

USB 菜单。 
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保存所有通道预

设 

5. 使用旋钮编辑保存通道

（SaveChan）和数据类型

（DataType）。 

 

 6. 选择所有（All）和预设

（Preset）。 
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 屏幕更新以显示保存文件夹。注意：不能同时调取

所有通道，只能存储。 

 7. 使用旋钮编辑保存文件夹（Save 

Folder）。   

 8. 选择一个目录名 

(ALL0000~ALL0099)。  

 

  
 

注意 
所使用过的目录名不能再次使用。不能改写旧目录

名，必须先删除。 

 9. 按 F3 键保存 

 

 10. 保存成功时屏幕会显示如下信

息。 

 

  
 

保存/调取预设 

(当前通道) 

11. 使用旋钮编辑保存通道

（SaveChan）和数据类型

（DataType）。  
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 12. 选择 Current 和 Preset.  
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 13. 使用旋钮选择保存或调取文档。 

 

 14. 选择一个文件名。  

 15. 按 F3 键保存或 F4 键调取通道预

设。 (PXX)  

 

 16.  保存或调取成功时屏幕会有如下

显示信息。 

 

  
 

注意 
只有已保存至内部存储器的部分才可以保存至

USB。只能保存启动通道预设。 

 若调取其它负载模块而非启动通道的数据，屏幕上

会提示错误。文件名必须反应启动通道的负载模块

类型。 
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保存/调取快速序列至 USB 
 

背景 有两种方式保存或调取快速序列至 USB 存储器。序

列可由所有或当前通道保存。 

保存所有通道: 所有通道的序列分别保存至目录

(ALL00XX) ，并产生文件(20XXX_C1.A~ 

20XXX_C8.A)。 

保存当前通道:  当前通道的序列保存至默认目录

(20XXX_XX.A)。 

调取:  快速序列只能调取当前通道。不能同时调取 

所有通道快速序列。 

文件扩展名*.A 只适用于快速序列。 

更多关于文件格式信息，详见 see page 85。 

 

参数 

 

保存所有序列 目录: ALL0000 ~ ALL0099 

文件: 20XXX_C1.A 

 保存当前序列 文件: 20XXX_XX.A 

 调取当前序列 文件: 20XXX_XX.A 

面板操作 1. 将 USB 插入前面板的插槽中。 

 2. 确定已设定 USB 路径 。 Page 200. 

 3. 按下 File 键。 
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 4. 重复按 F1 键直至出现  Media 

USB 菜单 。 
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保存所有通道序

列 

5. 使用旋钮编辑保存通道

（SaveChan）和数据类型

（DataType）。 

 

 6. 选择所有（All）和预设

（Preset）。 
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 屏幕更新以显示保存文件夹（Save Folder）。注意，

不能同时调取所有序列，只能同时保存。 

 7. 使用旋钮编辑保存文件夹

（SaveFolder）。   

 8. 选择一个目录名

(ALL0000~ALL0099).  

 

  
 

注意 
所使用过的目录名不能再次使用。不能改写旧目录

名，必须先删除。 

 9. 按 F3 键保存。 

 

 10. 保存成功后会显示如下信息。  

 
 

保存/调取 SEQ 

(当前通道) 

11. 使用旋钮编辑保存通道（Save 

Chan）和数据类型

（DataType）。 

 

 12. 选择 Current 和 SEQ。  
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 13. 使用旋钮选择保存或调取文档。  

 14. 选择文件名。  

 15. 按 F3 键保存或 F4 键调取当前通

道的序列。 
Save Recall

OR

 16. 保存/调取成功时会显示如下信

息。 

 

  
 

注意 
在序列保存至 USB 之前，必须先保存至内部存储

器。 

 当调取的数据不是来自当前通道，而是其它负载模

块时，会出现错误提示。文件名必须反映当前通道

的负载模组类型。 
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快速预设调取/保存  
 

背景  PEL 2000 系列主机有多达 10 个通道预设

（P0~P9）。快速调取或保存预设只适用于启动通

道。例如：CH1 的 P1 并不同于 CH2 的 P1   

参数 预设 P0 ~ P9 (当前通道) 

面板操作 1. 从前面板取出 USB。 

 

 

 2. 选择将通道预设保存的通道。 

 

Page 錯誤錯誤錯誤錯誤! 

尚未定義書尚未定義書尚未定義書尚未定義書

籤籤籤籤。。。。. 

保存当前通道预

设 

3. 按下 Preset 键和 Shift 键保存通

道预设，并按住数字键（0-9）

不放，直至听到蜂鸣声。 

0 = P0 

1= P1 etc. 

 

 

保存所有通道预

设 

4. 按 Preset 键和 Preset 键保存所

有通道预设，并按住数字键（0-

9）不放，直至听到蜂鸣声。 

0 = P0 

5.   1= P1 etc. 

 

 

 

 6 .再按一次 Preset 键退出。 
 

  预设将被保存至其中一组预设存储中。 
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调取当前通道预

设 

7. 按下 Preset 键和一个数字键。 

0 = P0 

1= P0 etc. 

 

 
调取所有通道预

设 

8. 按下 Shift 键, Preset 键和一个数

字键 。 

0 = P0 

9.      1= P0 etc.  

 10. 再按一次 Preset 键退出。  
 

 只能调取启动通道的通道预设。 

 

调取设置存储 (电子负载链接) 
 

背景 PEL 2000 系列主机可以从所有主机（主控机和从属

机）的内部存储器调取设置存储。不可从主控主机

调取设置数据至从属主机。 

参数 设置存储 1~4 

面板操作 1. 按以上步骤，通过主机调取所有

通道的设置存储。 

Page 197 

 所有的主机在调取存储后将更新设置存储。 
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调取预设存储(电子负载链接) 
 

背景 PEL 2000 系列主机可以命令所有的从属机从内部存

储器调取预设存储。只能调取前 3 个预设存储

（P0~P2）。 

可以利用数字键盘，通过文档菜单或快速调取的方

式调取通道预设。 

参数 预设 P0 ~ P2 (当前通道) 

面板操作: 快捷 

键 

1. 将 USB 从前面板上拔出。   

 2. 按主机面板上的 Shift 键和

Preset 键。 
 

 3. 按其中一个数字键 (0-2)  

0 = P0 

1= P1 etc 
 

 调取预设后，屏幕会不时闪动。 

面板操作: 文档 

菜单 

4. 按照此步骤，通过主机调取所有

通道的预设存储。。  

Page 194 

 调取预设后，屏幕会不时闪动。 
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调取出厂默认设置 
 

背景 出厂默认设置随时可以调取。出厂默认设置的详细

内容请参见附录 244 页。 

面板操作 1. 按下 File 键。 

  

 2. 重复按 F1 键直至出现 Media 

Default 菜单 。  

  03/02/09
10 : 30 

ConfigureRecall

CC
Dyna

High

CH1

Media

Default

File

 

 3. 按 F4 键调取出厂默认设置。 

 

 4. 调取过程需要稍等一段时间。  
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接口 

 本章内容包括 RS-232 的管脚设置, GPIB, 负载连接, 通道控制和 

Go/NoGo 接口。 
 

接口接口接口接口设置设置设置设置 ........................................... 錯誤! 尚未定義書籤。 

设置设置设置设置 RS-232C 接口接口接口接口 ........ 錯誤! 尚未定義書籤。 

设置设置设置设置 GPIB 接口接口接口接口............. 錯誤! 尚未定義書籤。 

设置设置设置设置通道控制通道控制通道控制通道控制接口接口接口接口 ......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

设置负载连接接口设置负载连接接口设置负载连接接口设置负载连接接口 ......... 錯誤! 尚未定義書籤。 

设置设置设置设置 Go/NoGo 接口接口接口接口 ........ 錯誤! 尚未定義書籤。 

USB 接口连接接口连接接口连接接口连接 .............. 錯誤! 尚未定義書籤。 
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接口设置  

RS-232C  
 

连接器 DB-9 公头 RS-232C 设置 

波特率  9600 

 奇偶性 无 

 数据位 8 

 终止位  1 

 将  RS-232C 电缆 (GW Instek 

part no. GTL-232) 与后面板上的

接口相连: DB-9 公头接口。 

 

管脚分布 

 

2: RxD (接收数据) 

3: TxD (传输数据) 

5: GND 

1, 4, 6,7, 8, 9: 无连接 

PC 连接 
使用零调制解调器（Null Modem）连接，如图所 

示： 

Pin 2 RxD 

Pin 3 TxD 

Pin 5 GND 

Pin 2 RxD 

Pin 3 TxD 

Pin 5 GND 

PEL series PC

 

  PEL-2000系列使用手册 

226 

设置 GPIB 接口 
 

连接 将 GPIB 电缆连接到后面板的接

口: 24-pin 母头接口。  

管脚分配 112

24 13  

 管脚 1 数据 线 1 管脚 13 数据线 5 

 管脚 2 数据线 2 管脚 14 数据线 6 

 管脚 3 数据线 3 管脚 15 数据线 7 

 管脚 4 数据线 4 管脚 16 数据线 8 

 管脚 5 EOI 管脚 17 REN 

 管脚 6 DAV 管脚 18 接地 

 管脚 7 NRFD 管脚 19 接地 

 管脚 8 NDAC 管脚 20 接地 

 管脚 9 IFC 管脚 21 接地 

 管脚 10 SRQ 管脚 22 接地 

 管脚 11 ATN 管脚 23 接地 

 管脚 12 Shield (screen) 管脚 24 信号接地  

GPIB 要求 
最多连接15台设备，电缆20m长，每台设备间 

相隔2m 

至少启动2/3 设备 

无回路或并联连接 
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设置通道控制接口 
 

连接器 无螺丝连接器。 

电线规格 22-28 AWG (建议使用 24 

AWG)。 

电线连接 连接时电线外皮剥去10 mm。 

 

 

通道控制设置 

输入 0-10V. 

管脚分配 

  

1 GND 负载输入负电势端子。 

 

2 I MON (输出) 负载输入电流监测; 0V = 0%的输 

入电流，10V = 100% 的输入电 

流 

 

3 V MON (输出) 负载输入电压监测; 0V = 0%的输 

入电压； 10V = 100% 的输入电 

压 

4 Ext Voltage ref 

(输入) 
参考外部电压；0V=0% 的额定

电压/电流， 10V = 100% 的 额

定电压/电流。外部参考电压适

用于 CC 和 CV 模式. 
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5 Load On Load On 输入. 

Load on = Active low, 0-1V 

Load off = Active high, 4-5V. 

(使用带有 10kΩ 上拉电阻的负载

正极) 

6 +15V 内部电源输出。最大 50mA。 

通道控制接口限

制 

模式/范围 仅能通过前面板来设置模式和范

围。 

 

设置电子负载连接接口 
 

连接 将电子负载连接线缆 (MIL 20 pin 

connector) 接入后面板接口: 20-

pin 工头连接器。  

管脚分配 (电子

负载连接器 1) 

 

 管脚 1 A 调取预设存储 0 (所有通

道) 

 管脚 2 B 调取预设存储 1 (所有通

道) 

 管脚 3 C 调取预设存储 2 (所有通

道) 

 管脚 4 TRIG_OUT 

 

Trigger out 

 管脚 5 MEM_0 调取设置存储 1(所有通

道) 
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 管脚 6 MEM_1 调取设置存储 2 (所有通

道) 

 管脚 7 MEM_2 调取设置存储 3 (所有通

道) 

 管脚 8 MEM_3 调取设置存储 4 (所有通

道) 

 管脚 9 Enable  启动负载 (On/Off), 调取 

预设存储 (0-3) 和设置存

储 (1-4) 

 管脚 10 负载 On/Off  

 管脚 11 Not used  

 管脚 12 Not used  

 管脚 13 Not used  

 管脚 14 Not used  

 管脚 15 负载状态 输出, 负载 on 状态。 

 管脚 16 警报状态  启动输出警报。 

 管脚 17 +5V 输出, 5V+, 100mA。 

 管脚 18 N.C 未连接。 

 管脚 19 GND 接地 

 管脚 20 GND 接地 

管脚分配(电子

负载连接器 2) 

 

 管脚 1 Sync._A 同步信号, 调取预设存储 0 

(所有通道) 

 管脚 2 Sync._B 同步信号, 调取预设存储 1 

(所有通道) 
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 管脚 3 Sync._C 同步信号, 调取预设存储 2 

(所有通道) 

 管脚 4 AUX Reserved 

 管脚 5 Sync._MEM_0 同步信号, 调取设置存储 1 

(所有通道) 

 管脚 6 Sync._MEM_1 同步信号, 调取设置存储 2 

(所有通道) 

 管脚 7 Sync._MEM_2 同步信号, 调取设置存储 3 

(所有通道) 

 管脚 8 Sync._MEM_3 同步信号, 调取设置存储 4 

(所有通道) 

 管脚 9 Sync._Enable  同步信号, 启动负载 

(On/Off), 调取预设存储 

(0-3) 和设置存储 (1-4) 

 管脚 10 Sync._ Load 
On/Off 

同步信号, 负载 On/Off 

 管脚 11 Not used  

 管脚 12 Not used  

 管脚 13 Not used  

 管脚 14 Not used  

 管脚 15 负载状态 同步信号, 输出，负载打

开状态。 

 管脚 16 警报状态  同步信号，启动输出警

报 。 

 管脚 17 N.C 未连接 

 管脚 18 +5V +5V, 100mA 

 管脚 19 GND 接地 

 管脚 20 GND 接地 
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连接 • 输入: 低态电压(0-1V), 高态电压 (4-5V)  

• 输入(5V,  10kΩ 上拉电阻)  

• 集电极开路输出 (负载状态, 警报状态, +5V) 最大 

30VDC ，1.1V 饱和电压 (100mA)。 

• 负载启动时 (低态电压), 主机的以下操作失效：启

动负载/调取预设/设置存储。 

电子负载链接 • 最多连接 5 组 (1 个主机 + 4 个从属单元) 设备，每

根电缆长度不得超过 30cm 。 

• 所有连接的设备必须启动。 

• 无回路或并联连接。 

 

设置 Go/NoGo 接口 
 

连接 将 DSUB (DB-15 母头)连接器与 

Go/NoGo 接口相连。 

 Go/NoGo 接口只用于输出 。 

 

管脚分配 

1 8

9 15

 

 

 管脚 1 Ch1_GO/NG 管脚 9 Ch5_GO/NG 

 管脚 2 GND 管脚 10 GND 

 管脚 3 Ch2_GO/NG  管脚 11 Ch6_GO/NG 

  PEL-2000系列使用手册 

232 

 管脚 4 GND 管脚 12 GND 

 管脚 5 Ch3_GO/NG 管脚 13 Ch7_GO/NG 

 管脚 6 GND 管脚 14 GND 

 管脚 7 Ch4_GO/NG 管脚 15 Ch8_GO/NG 

 管脚 8 GO/NG_Enable   

连接 类型 
集电路开路输出最大电压为30VDC，饱和电压为 

1.1V（100mA） 

 

 30 V 直流 (高) Pass (Go) 或 SPEC Test: 
OFF 

 1.1 V 直流 (低) Fail (NoGo) 

 

USB 接口连接 

 

连接 主机后面板的 USB-B 接口用于

USB 远程连接。 
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常见问题解决方案 

Q1.  负载模块上显示的负载电压太低。 
 

A1.  确定负载引线足够短，且拧在一起。确认所使用电压规格正确。 

由于电压传感能有效进行电压补偿，确保使用电压传感。 
 

Q2.  选择运行编程序列时，并不能运行。屏幕上显示“无通道（No 

Channel）”。 
 

A2. 确保通道已经启动 (而不是 处于 OFF状态) ，通过

FUNC/Program/Active Channel menu 检查。 

 

Q3.  使用 USB保存时,  USB存储器无反应。 
 

A3.  重启 PEL 主机，若仍然不行，将 USB存储器格式化。  

 

Q4.  警报响后，不能消除。 
 

A4.  在消除警报或使用 Protection Clear All 功能之前，确保负载关

闭。负载关闭后, 警报自然就消除了。 

更多信息请联系当地经销商或固纬公司网站  www.gwinstek.com / 

market@goodwill.com.tw。 
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附录 

保险丝更换 
 

步骤 8. 关闭墙上插座和后面板的电源，拔出电源线。  

 9. 使用平口螺丝刀卸下保险丝插座。 

  

 

 12. 更换保险丝。 

  

 

额定值 T3.15A, 250V  
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固件升级  
 

背景  PEL - 2000 的固件可以通过一个 USB 记忆棒，很容

易地进行升级。有关最新的固件版本，请联系您本

地的 GW Instek 经销商或从 www.gwinstek.com 上

下载最新的固件版本。 

文件名 文件: P2KXXXX.UPG 

注意 

在进行固件升级钱，请复制 firmware 文件 (*.UPG)

至 USB 闪存盘的根目录中。  

面板操作 1. 插入 USB 闪存盘至前面板 USB 

插槽内。 

 

 2. 按下 文件键。  

  

 3. 反复按 F1 键直至  Media USB 菜

单 出现。 

 

 

 4. 按下 F5 键 (File Utility)。 

 

 5. 使用选择旋钮，滚动到固件文件

（*.UPG），然后按选择旋钮，

ENTER 或 F1。 
 

 6. 按下 F1 键确认固件升级 

 

 7. 等待固件升级完成后，一则消息

会在屏幕上显示完成。 
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 8. 关闭前面板上的电源开关并再次

打开，以重新启动电子负载 
 

警告 
固件读取和升级时，不要关闭电子负载电源或移动

USB 闪存盘。 

 

校准 
 

背景  PEL-2000 电子负载应该每年至少校准一次。 

固纬公司此机型不支持终端用户校正。关于校正的

详细信息，请咨询经销商。 
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档位图表 
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PEL-2030 

左通道 
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PEL-2030 

右通道 
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PEL-2040 
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PEL-2041 
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默认设置 
 

菜单选项   

CC 模式 模式: 静态 A/B 值: 最小 A 

 上升转换速率: 最大 下降转换速率: 最大 

CR 模式 模式: 静态 A 值: 最大 Ω 

 上升转换速率: 最大 下降转换速率: 最大 

CV 模式 响应: 慢速 A 值: Max V 

 电流限制: 最大 A  

Chan-保护 OCP Level: Max OCP 设置: OFF 

 OVP Level: Max OVP 设置: OFF 

 OPP Level: Max OPP 设置: OFF 

 UVP Level: Off UVP 设置: Clear 

 Protection Clear: All  

Chan-其他 CC Vrange: High Von 电压: 0V 

 Von 锁存: Off 短路键: Toggle 

 CH CONT: OFF Independent: OFF 

 负载 D-Time: 0.0s CCH 步骤: Min 

 CRH 步骤: Min CRL 步骤: Min 

 CV 步骤: Min  

Chan- 序列编

辑 

A 值: 0 上升/下降转换速率: Max 

 Duration Time: 0.001s  

Chan- Seq. 
Edit - Loop 

Repeat: Infinity Times Start of Loop: 001 步骤 

 On End 负载: OFF CC V 范围: High 

Chan- 
Go/NoGo 

Spec Test: Off Entry 模式: 值 
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 High: Max Low: Min 

FUNC- 编程 PROG: 01 SEQ: 01 

 Memory: 001 Run: Skip 

 On-Time: 0.1s Off-Time: Off 

 P/F-Time: Off On-Time: 0.1s 

 Sh 或 t 通道: 所有 通道 s  

FUNC- Chain Start: 01 P01~P12/: Off 

FUNC- 运行 CH 01~08: Active Off  

FUNC- 序列 CH01~08: Time 设置 Off SEQ: Off 

Utility- 负载 Auto 负载: Off Auto 负载 On: Prog 

Utility- 接口 USB   

Utility- 其他 扬声器: Off 对比度: 8 

 亮度: 70 Frame  CONT: NA 

 警报 (M): On 警报 (S): Off 

 旋钮类型: Updated Go_NoGo 警示音: Off 

 Slave 旋钮: Set 值 语言: English 
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 规格 
 

 PEL-2020 (100Wx2) 

通道 左/右 左/右 

档位 低 高 

功率 100W 100W 

电流 0~2A 0~20A 

电压 1~80V 

最小操作电压(直

流) 

1.0V at 2A 1.0V at 20A 

静态模式 

定电流模式 
 范围 0~2A 0~20A 

 分辨率 0.5mA 5mA 

 精确度 ±(0.1%set + 0.1%F.S.) ±(0.1%set + 0.2%F.S). 

定电阻模式 
 范围 0.075Ω~300Ω(100W/16V) 

3.75Ω~15KΩ(100W/80V) 
 分辨率 12bits 

 精确度 300Ω : ±( 0.2%set + 0.1℧)  

15KΩ: ±(0.1%set + 0.02℧) with ≥ 2.5V at 输入 

定电压模式 
 范围 1~80V 

 分辨率 20mV 

 精确度 ±(0.05%set + 0.1%F.S.) 

 范围 0~20A 

 分辨率 5mA  

 精确度 ±(0.1%set + 0.2%F.S.) 

动态模式 

定电流模式 
 T1&T2 0.025mS ~ 10mS / Res : 1uS 

10mS ~ 30S / Res : 1mS 
 精确度 1uS / 1mS ± 100ppm 

 转换速率 0.32 ~ 80mA/uS 3.2 ~ 800mA/uS 

 转换速率分辨率 0.32mA/uS 3.2mA/uS 

 转换速率设定精

确度 

±(10% + 15us) ±(10% + 15us) 
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 电流 0~2A 0~20A 

 电流 分辨率 0.5mA 5mA 

 电流精确度 ±0.4% F.S. 

测量 

电压回读值 

 范围 0~16V 0~80V 

 分辨率 0.5mV 2.5mV 

 精确度 ±(0.05%set + 0.05% F.S.) 

电流回读值 

 范围 0~2A 0~20A 

 分辨率 0.0625mA 0.625mA 

 精确度 ±(0.1%set + 0.1% F.S.) 

保护 

过功率保护 

 范围 1~102W 

 分辨率 0.5W 

 精确度 ±(2%set + 0.25% F.S.) 

过电流保护 

 范围 0.25~20.4A 

 分辨率 0.05A 

 精确度 ±(2%set + 0.25% F.S.) 

过电压保护 

 范围 1~81.6V 

 分辨率 0.2V 

 精确度 ±(2%set + 0.25% F.S.) 

 过温保护 85≒ ≒ 

额定功率保护： 

 值 110W 

 精确度 ±2%set 

常规 

短路 

 电流(CC) 2.2/2A≒  22/20A≒  

 电压(CV) 0V 0V 

 电阻(CR) 3.75Ω≒  0.075Ω≒  

输入电阻(负载 
OFF) 

800KΩ(Typical) 
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 PEL-2030 (30W/250W) 

通道 左 右 右 

档位 N/A Low High 

功率 30W 250W 250W 

电流 0~5A 0~4A 0~40A 

电压 1~80V 

最小操作电压(直

流) 

1.0V at 5A 1.0V at 4A 1.0V at 40A 

静态模式 

定电流模式 
 范围 0~5A 0~4A 0~40A 

 分辨率 1mA 1mA 10mA 

 精确度 ±(0.1%set + 
0.1%F.S) 

±(0.1%set + 
0.1%F.S) 

±(0.1%set + 
0.2%F.S) 

定电阻模式 
 范围 0.3Ω~1.2KΩ 

(30W/16V) 
15Ω~60KΩ 
(30W/80V) 

0.0375Ω~150Ω(250W/16V) 
1.875Ω~7.5KΩ(250W/80V) 

 分辨率 12bits 

 精确度  12KΩ : ± 
(0.2%set + 0.1℧)  

60KΩ: ± 
(0.1%set + 0.02℧)

输入≥ 2.5V   

150Ω : ±(0.2%set + 0.1℧) 

7.5KΩ: ±(0.1%set + 0.02℧)输入≥ 
2.5V  

定电压模式 
 范围 1~80V 

 分辨率 20mV 

 精确度 ±(0.05%set + 0.1%F.S.) 

 范围 0~5A 0~40A 

 分辨率 1mA 10mA 

 精确度 ±(0.1%set + 
0.1%F.S.) 

±(0.1%set + 0.2%F.S.) 

动态模式 

定电流模式 

 T1&T2 0.025mS ~ 10mS / Res : 1uS 
10mS ~ 30S / Res : 1mS 

 精确度 1uS / 1mS + 100ppm 
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 转换速率 0.8 ~ 200mA/uS 0.64 ~ 160mA/uS 6.4 ~ 
1600mA/uS 

 转换速率分辨率 0.8mA/uS 0.64mA/uS 6.4mA/uS 

 转换速率设置精

确度 

±(10% + 15us) ±(10% + 15us) ±(10% + 15us) 

 电流 0~5A 0~4A 0~40A 

 电流分辨率 1mA 1mA 10mA 

 电流精确度 ±0.4% F.S. 

测量 

电压回读值 

 范围 0~16V 0~80V 0~16V 0~80V 

 分辨率 0.5mV 2.5mV 0.5mV 2.5mV 

 精确度 ±(0.05%set + 0.05% F.S.) 

电流回读值 

 范围 0~5A 0~4A 0~40A 

 分辨率 0.15625mA 0.125mA 1.25mA 

 精确度 ±(0.1%set + 0.1% F.S.) 

保护 

过功率保护 

 范围 0.9~30.6W 1.25~255W 

 分辨率 0.15W 1.25W 

 精确度 ±(2%set + 
0.25%F.S) 

±(2%set + 0.25%F.S) 

过电流保护 

 范围 0.0625~5.1A 0.5~40.8A 

 分辨率 0.0125A 0.1A 

 精确度 ±(2%set + 
0.25%F.S) 

±(2%set + 0.25%F.S) 

过电压保护 

 范围 1~81.6V 1~81.6V 

 分辨率 0.2V 0.2V 

 精确度 ±(2%set + 
0.25%F.S) 

±(2%set + 0.25%F.S) 

 过温保护 85≒ ≒ 

额定功率保护： 
 值 33W 275W 

 精确度 ±2%set ±2%set 

常规 
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短路 
 电流(CC) 5.5/5A≒  4.4/4A≒  44/40A≒  

 电压(CV) 0V 0V 0V 

 电阻(CR) 15Ω≒  0.3Ω≒  1.875Ω≒  0.0375Ω≒  

输入电阻(负载 
OFF) 

800KΩ(Typical) 
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 PEL-2040 PEL-2041 

档位 Low High Low High 

功率 350W 350W 350W 350W 

电流 0~7A 0~70A 0~1A 0~10A 

电压 1~80V 2.5~500V 

最小操作电压(直

流) 

1.0V at 7A 1.0V at 70A 2.5V at 1A 2.5V at 10A 

静态模式 

定电流模式 
 范围 0~7A 0~70A 0~1A 0~10A 

 分辨率 1mA 10mA 0.2mA 2mA 

 精确度 ±(0.1%set + 
0.1%F.S) 

±(0.1%set + 
0.2%F.S) 

±(0.1%set + 
0.1%F.S) 

±(0.1%set + 
0.2%F.S) 

定电阻模式 
 范围 0.025Ω~100Ω(350W/16V

) 
1.25Ω~5KΩ(350W/80V) 

1.25Ω~5KΩ(350W/125V) 
50Ω~200KΩ(350W/500V

) 
 分辨率 12bits 12bits 

 精确度 100Ω : ±(0.2%set + 0.1℧) 
5KΩ: ±(0.1%set + 0.02℧)

输入≥ 2.5V 

5KΩ : ±(0.2%set + 0.02℧) 
200KΩ: ±(0.1%set + 

0.01℧)输入≥ 5V 

定电压模式     

 范围 1~80V 2.5~500V 

 分辨率 20mV 100mV 

 精确度 ±(0.05%set + 0.1%F.S.) ±(0.05%set + 0.1%F.S.) 

 范围 0~70A 0~10A 

 分辨率 10mA 2mA 

 精确度 ±(0.1%set + 0.2%F.S.) ±(0.1%set + 0.2%F.S.) 

动态模式 

定电流模式 

 T1&T2 0.025mS ~ 10mS / Res : 
1uS 

10mS ~ 30S / Res : 1mS 

0.025mS ~ 10mS / Res : 
1uS 

10mS ~ 30S / Res : 1mS 

 精确度 1uS / 1mS ± 100ppm 1uS / 1mS ± 100ppm 

 转换速率 0.001 ~ 
0.28A/uS 

0.01 ~ 
2.8A/uS 

0.16 ~ 
40mA/uS 

1.6 ~ 
400mA/uS 

 转换速率分辨率 0.001A/uS 0.01A/uS 0.16mA/uS 1.6mA/uS 

 转换速率设置 精 ±(10% + ±(10% + ±(10% + ±(10% + 
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确度 15us) 15us) 15us) 15us) 

 电流 0~7A 0~70A 0~1A 0~10A 

 电流分辨率 1mA 10mA 0.2mA 2mA 

 电流精确度 ±0.4% F.S. ±0.4% F.S. 

测量 

电压回读值 

 范围 0~16V 0~80V 0~125V 0~500V 

 分辨率 0.5mV 2.5mV 4mV 16mV 

 精确度 ±(0.05%set + 0.05% F.S.) ±(0.05%set + 0.05% F.S.) 

电流回读值 

 范围 0~7A 0~70A 0~1A 0~10A 

 分辨率 0.175mA 1.75mA 0.032mA 0.32mA 

 精确度 ±(0.1%set + 0.1% F.S.) ±(0.1%set + 0.1% F.S.) 

保护 

过功率保护 
 范围 1.75~357W 1.75~357W 

 分辨率 1.75W 1.75W 

 精确度 ±(2%set + 0.25%F.S) ±(2%set + 0.25%F.S) 

过电流保护 
 范围 0.875~71.4A 0.125~10.2A 

 分辨率 0.175A 0.025A 

 精确度 ±(2%set + 0.25%F.S) ±(2%set + 0.25%F.S) 

过电压保护 
 范围 1~81.6V 2.5~500V 

 分辨率 0.2V 1.25V 

 精确度 ±(2%set + 0.25%F.S) ±(2%set + 0.25%F.S) 

 过温保护 85≒ ≒ 85≒ ≒ 

额定功率保护： 
 值 385W 385W 

 精确度 ±2%set ±2%set ±2%set 

常规 

短路 
 电流(CC) 7.7/7A≒  77/70A≒  1.1/1A≒  11/10A≒  

 电压(CV) 0V 0V 0V 0V 

 电阻(CR) 1.25Ω≒  0.025Ω≒  50Ω≒  1.25Ω≒  

输入电阻(负载 
OFF) 

800KΩ(Typical) 800KΩ(Typical) 
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尺寸 
 

PEL-2002/PEL-2004 
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PEL-2020/PEL-2030/PEL-2040/PEL2041 
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