
 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



 



4.接線說明 

4-1 馬達與驅動器的配線 
◆馬達與驅動器的連接：將馬達導線的連接器連接於驅動器上的馬達連接座。連 
  接時，請記得先將電源關閉，避免不當的接觸造成驅動器損壞。馬達與驅動

器的連接圖如下： 

 
◆若加長馬達與驅動器的連接距離時，請選用本公司所提供的延長電纜線(選購 
  品)；延長馬達電纜線時，請使用鐵氧體磁芯，鐵氧體磁芯具有抑制高頻雜訊 

  的效果。 

◆為防止干擾，輸入/輸出訊號線請儘可能縮短配線長度。 
◆輸入/輸出訊號線的配線儘可能與馬達電纜線、電源電纜線等動力線保持一段 
  距離(100mm 以上)。 
◆為防止外部產生的雜訊藉由電源線路傳導到驅動器，請於 DC 電源供應器的 
  A C 入力端加入 AC 線路濾波器。                           
◆為防止馬達/驅動器與周遭設備產生電位差，請於接地點進行接地；馬達/驅動 
  器的接地電纜線儘可能採用粗線，並以最短距離接地。 
◆配線範例如下： 
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保護外殼

AC

AC電源

配線
斷路器

AC線路
濾波器

驅
動
器

馬達

DC電源
供應器

 
4-2 輸入訊號 
◎輸入訊號電路 

輸入訊號
(Input Signal)

Com0

+V

煞車/運轉(Brake/Run)
正/反轉(CW/CCW)
自由停止(Free Stop)

警告復歸(Alarm Reset)

驅動器(Driver)

內部電路
(Internal circuit)

10~15mA

 
◎輸入訊號接線方式 
(1-1)繼電器(Relay)控制: (J11 控制說明) 
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(1-2)繼電器(Relay)控制: (J11 接線說明) 

 
 
(2)電晶體(Transistor)控制

輸入訊號
(Input Signal)

Com0

煞車/運轉(Brake/Run)
正/反轉(CW/CCW)
自由停止(Free Stop)

警告復歸(Alarm Reset)

驅動器(Driver)

電晶體
(Transistor)

控制器(Controller)

(10~15mA)

 
 
4-3 輸出訊號 
◎輸出訊號電路採用開集極電路輸出方式(open collector)，需外加直流電壓 4.5~ 
26.4VDC，並串接限流電阻，使電流值在 10~15mA。 
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◆異常狀況解除方式：當異常警告發生時,請先電源關閉，待異常原因排除後，

再重新輸入電源。另外，輸入訊號的自由停止啟動後，驅動器的異常指示燈也

會亮，只需啟動警告復歸就可以讓驅動器恢復正常狀態。 

 

5.運轉速度設定 

5-1 加/減速時間設定 
隨著負載的不同，可設定驅動器上的加/減速時間，出廠設定值為 0.5 秒，

調整範圍為 0.5~15 秒。所謂加速時間，是指馬達從停止狀態到額定轉速所需的

時間(300~3000RPM(STANDARD)，4000RPM(OPTIONAL)；所謂減速時間，是

指馬達從額定轉速到停止狀態所需的時間。 

實際加速
時間

驅動上設定的
加速時間

實際減速
時間

驅動器上設定
的減速時間

停止狀態

運轉速度

額定轉速
(3000或4000rpm)

 
如上圖所示，實際的加速時間與驅動器所設定的加速時間有所不同，可藉

由客戶所需的實際加速時間來計算驅動器上所設定的加速時間，公式如下： 

實際加速時間
運轉轉速

或額定轉速
驅動器上的加速時間 ×=

)40003000( rpmrpm  

 
例如：3 秒內需運轉至 1500rpm 時，驅動器上的加速時間應該設定多少呢? 

秒秒或
或

驅動器上的加速時間 863
1500rpm

40003000
=×=

rpmrpm  

 
亦可用相同方式計算減速時間。 
不過，實際的加/減速時間會隨著使用條件，負載慣量而有所不同(如下圖所

示)；因此若發生加速或減速運轉不順時，請將加/減速時間加長。 
 

設定的速度曲線

實際的速度曲線
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輸出訊號
(Output Signal)

Com1

警告(Alarm)
速度(Speed)
4.5~26.4VDC

10~15mA
(open collector)

驅動器(Driver)

 
◎輸出訊號接線方式 

警告(Alarm)
速度(Speed)

控制器(Controller)

輸出訊號
(Output Signal)

Com1

驅動器(Driver)

4.5~24.6VDC
10~15mA

R

Ex:24VDC,R=2.2kΩ

 
 

◆ 速度輸出(Speed output)：速度訊號輸出型式為數位脈波訊號， 

Ex:馬達每轉一圈會輸出 4 脈波訊號，可藉由速度輸出的頻率來計算馬達的運

轉速度，公式如下： 

60
4

)( ×=
速度輸出頻率

馬達運轉速度 rpm  

 
◆警告輸出(Alarm output)：當異常(欠相、過負載、過熱、過壓/低壓)發生時，驅

動器內部的保護會作動，使馬達停止運轉，警告運作指示燈 (Operation LED)警
告燈閃滅的次數來確認保護動作的原因，原因判別如下： 

 
保護動作 警告燈閃滅次數 原因說明 
電壓過高 1 外加電源電壓超過 35V 
電壓過低 2 外加電源電壓低於 10V 

過負載(OVERLOAD) 3 超過馬達額定負荷 
欠向或馬達街頭脫落 4 馬達霍爾訊號異常 

驅動器過熱 5 驅動器內部溫度超過 70 ℃ 
馬達溫度過熱(馬達需有

溫度開關) 6 馬達溫度開關跳脫 
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5-2 內/外調速設定 
透過 J2 腳位的設定，可選擇內/外部速度調整，速度調整範圍

0~3000rpm(STANDARD)或 0~4000rpm(OPTIONAL)。 

◎內部調速(INT) 

驅動器(Driver)

J2
VR13

低速 高速

 
◎外部調速(EXT) 
(1)可變電阻(VR) 

驅動器(Driver)

J2
J1

+5V Wiper GND

低速高速 0

500

1000

1500

2000

2500
3000

20 40 60 80 100
100

rpm

VR %  
(2)直流電壓(DC Voltage) 

驅動器(Driver)

J2
J1

0

500

1000

1500

2000

2500
3000

1 2 3 4 5

+ _

0~5VDC
1mA Min.

rpm

100
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 2. 產品功能規格  

 
 
 
 
 
 
 

機    種  

TM-1005-03 TM-1005-05 
輸入電壓 單相 AC100V~AC240V(50Hz/60Hz) 

額定輸入電流 2.1A 4.2A 

最大輸入電流 4.2A 8.4A 

連續輸出功率 
(AC220V 輸入時) 

225W 450W 

最大輸出功率 
(AC220V 輸入時) 

450W 900W 

速度調整範圍 
300RPM~4000RPM (*出廠設定值) 

 (*可以客製化最高轉速達 25000RPM) 

速度控制 閉迴路控制 
調速方式  內部可變電阻調速 

 外部可變電阻調速 
 外部 PWM 調速 (*需訂製，請洽經銷商) 

轉速輸出 
每轉 12 個脈波信號 (4 極馬達)  

(*可提供每轉其他不同脈波信號數，請洽經銷商) 

電子煞車功能 內建 ( 需外接電阻以消除反電動勢) 

加速時間 0.2 秒～10 秒(從 0～最高速/無負載) 

減速時間 0.2 秒～10 秒(從 0～最高速/無負載) 

速度變動率 1% 

保護功能 

 低壓保護：輸入電壓低於 80V 時動作。 
 過載保護：驅動器超過最大電流時動作。 
 過溫度保護：功率模組溫度超過 60℃時動作。 
 欠相保護：馬達和驅動器的連接線斷線時動作。 
 錯相保護：hall sensor 和 UVW 不匹配時，馬達無法啓動，但驅動器受保護

操作環境 -20℃~ +50℃(*當操作環境高於 40℃時，請加風扇強制散熱) 

環境濕度 <85%RH 

外觀尺寸 173mm*142mm*62mm 不含固定腳架 173mm*142mm*78mm 不含固定腳架 

其    他 * 可訂製無感(Sensorless)驅動，請洽經銷商 
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3. 接線端子說明 
CN9 接頭（電源輸入端及馬達連接端，8Pin） 

腳位 名稱 描    述 

1 L 電源 AC220V/110V Line in 

2 E 電源 GND    

3 N 電源 AC220V/110V Neutral in 

4 MOTOR_W 馬達線圈 W 相(灰) 

5 MOTOR_V 馬達線圈 V 相(紫) 

6 MOTOR_U 馬達線圈 U 相(藍) 

7 REGEN- 煞車反電動勢消除電阻接頭 1 

8 REGEN+ 煞車反電動勢消除電阻接頭 2 

註: 當 e-brake 閉路，使馬達瞬停時，此接頭 1 及 2 務必接上電阻，以消除反電動勢，防止燒毀驅動器  
   (電阻阻值為 200ohm，耐壓 780V 以上，電阻功率依負載而定) 

 

CN21 連接器 (控制輸入及訊號輸出端 2*8Pin) 

4. 基本接線圖 

腳位 

(上排) 
名稱 描    述 

腳位 

(下排) 
名稱 描    述 

1 DCOM 控制信號地 2 GND 保留 

3 RES3 保留 4 S_ADJ 保留 

5 VR-L 外部調速旋鈕接點（負端） 6 RES2 保留 

7 VR-M 外部調速旋鈕接點（調整點） 8 RES1 保留 

9 VR-H 外部調速旋鈕接點（正端） 10 RES5 空腳 

11 
E- 

BRAKE 

控制電子煞車 

經由此端點與 DCOM 短路來控制
12 RES4 空腳 

13 

CW 

/ 

CCW 

控制馬達轉動方向 

經由此端點與 DCOM 短路或開路

控制馬達正反轉方向 

14 
ALARM 

OUT 

異常警告信號輸出 

此接點為 Open Collector 方式 

15 

START

/ 

STOP 

控制馬達的啟動與停止 

經由此端點與 DCOM 短路時即啟

動馬達轉動。開路時則關閉馬達

16 
PULSE 

OUT 

馬達轉一圈送出 12個脈波訊號

(4 極馬達) 

此接點為 Open Collector 方式 

註： S_ADJ 腳位使用外接可變電阻調速時請搭配，5K~20Kohm B type。 

 

CN20 連接器 (hall sensor 接線 2*3Pin) 

1 HALL_W Hall Sensor, HW(橙) 2 CHAS- GND 屏蔽接地 

3 HALL_V Hall Sensor, HV(紅) 4 HALL- Hall Sensor 電源負端(綠) 

5 HALL_U Hall Sensor, HU(棕) 6 HALL+ Hall Sensor 電源正端(黃) 
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6. 故障排除 
   a. LED 指示燈 

LED 名稱 功    能 

GREEN RUN 正常運轉時恆亮(低轉速又低負載時可能會閃爍) 

RED ALARM 異常時恆亮 (或閃爍) 

GREEN POWER 接上電源時恆亮 

   b. 簡易故障排除 

*. 出廠設定 (此時 Alarm out 無作用) 

故障狀況 LED 指示燈 可能故障原因 故障排除方法 

電源未接妥 接妥電源並通電 
POWER 燈不亮 

已通電，仍不亮 請洽經銷商或更換驅動器 

ALARM 燈恆亮 煞車鈕未放開 
請檢查煞車控制接點是否與

DCOM 短路？若是，請解除 

馬達無法啓動 

或啓動後， 

停止轉動。 

ALARM 燈閃爍 1次 錯相 
檢查 UVW 及 hall sensor 接線

有無錯誤，並更正 
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ALARM 燈閃爍 2次 欠相 
檢查 UVW 接線有無脫落或螺絲

未鎖緊，接妥後重新啓動 

ALARM 燈閃爍 3次 過溫度保護 
檢查安裝環境通風是否良好？

必要時加裝風扇以強制散熱 

ALARM 燈閃爍 4次 低電壓保護 請檢查電源是否低於額定電壓?

ALARM 燈閃爍 5次 高電壓保護 請檢查電源是否高於額定電壓?

ALARM 燈閃爍 6次
過電流保護 

(負載過大) 

更換較大之驅動器及馬達，或洽

經銷商協助 

*. Alarm out 有使用之設定 (註：需由經銷商變更設定，此功能方有效) 

故障狀況 LED 指示燈 可能故障原因 故障排除方法 

電源未接妥 接妥電源並通電 
POWER 燈不亮 

已通電，仍不亮 請洽經銷商 

欠相 
檢查 UVW 接線有無脫落或螺絲

未鎖緊，接妥後重新啓動 
馬達無法啓動 

POWER 燈/ 

ALARM 燈都亮 
錯相 

檢查 UVW 及 hall sensor 接線

有無錯誤，並更正 

欠相 
檢查 UVW 接線有無脫落，接妥後

重新啓動 

負載過大 
更換較大之驅動器及馬達，或洽

經銷商協助 

馬達啓動後， 

停止轉動 

ALARM 燈亮起 

 

不明原因干擾 重新啓動馬達 

 



 



 




