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一、概述 

CSDL-I型电动执行控制器是专门用于国产电动执行器的控制部件。

它包含了普通电动执行器中的位置发送器、定位器、逻辑控制、驱动、

接口等全部电路。性能完全符合GB11922-89标准，和电力部的DL/T 641

—2005标准。 

CSDL-I型的设计，以高稳定性，

高可靠性为设计目标，综合了当前

世界主流电动执行控制器的优点，

集中了它们的全部保护与自诊断功

能，并增加了独特的故障诊断与保

护电路。控制器在性能方面，控制

板主件采用进口高性能工业级器

件，性能稳定，抗干扰能力强，在软件上根据电动执行器本身工作特点

开发的专用数字滤波软件提高了整体的抗干扰性。控制采用自适应算法

的定位软件，使得定位误差（基本误差）更小，控制精度更高，使得CSDL-I

型控制器具有更优异的性能。 

本着以人为本，面向用户的设计理念，设置时只需按键，所有的调

整、标定工作均由控制器自行完成。 

CSDL-I型电动执行控制器安装于执行机构内，构成机电一体化的电

动执行器。操作方法简单，减轻了工作强度。使得现场安装与调试，操

作更加方便易用。 

二、主要功能 

1、对现行的多种信号兼容功能 

可根用户需求控制指令设置为4～20mA；0～20mA； 0～10mA。 

返馈信号也可设为 4～20mA；0～20mA； 0～10mA。用户也可根据情况自
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定义。完全体现了面向用户的理念。 

2、指令信号失效判断功能 

可自动识别给定指令信号的故障（包括引线开路、短路、控制信号

超出正常变化范围等，当 0～10/20mA无法判断开路、短路）。在故障发

生时能立即发出报警，并能根据用户选定的信号失效处理方式（全开、

全关、保持）自动控制阀门的位置。 

3、伪指令判断剔除功能 

对控制指令的变化进行比较、判断，对瞬间的变化进行剔除，防止

误触发，当确认是控制指令信号变化时执行，否则保持原状态，提高执

行器的抗干扰能力。 

4、位置发送器信号失效判断功能 

可自动判断位置发送器故障（包括引线开路、短路、传感器故障、

电路故障等）。一旦故障发生，可立即自动关断电机电源，避免了由于信

号故障而导致阀门误动。 

5、电机超温保护 

电机出现超温(温控开关动作)，电路发出报警，切断电机电源。温

度降低后自动恢复工作。 

6、机械限位及过力矩保护 

机械限位或过力矩开关动作，电路会在20mS内切断电机电源。有效

地保护阀门与电动执行器的机械部分不受损坏。 

7、自动调整电机转动方向功能 

控制器能自动识别电机转动方向，并自动调整为需要的方向，无需

人工介入。 

8、瞬间防反转功能 

如果电机在未停止原方向转动时突然反转，对电机和减速机构的齿

轮将造成很大的冲击，容易损坏减速机构。瞬间防反转功能，能保证在
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电机停下来后再启动反转，可有效地保护电机和减速机构。 

9、自适应定位功能 

采用独特的自适应算法确定发出电机停止信号的时间，大大地提高

了定位精度。执行器刹车机构的惯性、磨损、负载力（矩）的变化等因

素的变化，自适应定位软件均可进行自适应运算，找出最佳的停机时间，

减少电机的起动次数，保证精确定位，大大降低了基本误差。 

10、堵转判断与处理功能 

如果阀门出现堵转或其它机械故障导致阀门不动，控制器控制电机

向相反方向转动一小步，然后再按原方向运转。如果堵转消失，转入正

常运行。如果堵转继续，再重复后退、前进一次。三次进退堵转消失，

按正常情况处理，不能消失则关断电机电源，发出报警。 

11、电气中途、终端限位功能 

可根据系统调节对阀门开度的需要范围，按百分比数字设置阀门中

途限位位置，能更好的适应调节系统需要。该功能也可作为执行器的终

端开=100%／关=0.0%限位保护。 

12、自动适应阀门开／关方向功能 

用户可任意指定阀门的开／关方向。当用户标定完阀门的全开、全

关，控制器可根据用户定义自动确定开／关阀门方向。 

13、反向操作功能 

标准操作模式：给定指令4.00mA→20.00mA，全关→全开。 

反向操作模式：给定指令 4.00mA→20.00mA，全开→全关。给定指

令20.00mA阀位全关，4.00mA时阀位全开。 

反向操作设置只需在“输入指令标定”时，“全关输入标定”—设为

20.00mA, “全开输入标定”—设为4.00mA即可。 

注：反向操作模式需定制。标准版不带此功能。 
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14、现场手控操作功能 

控制器提供现场／远方操作切换功能。现场可手控操作。当控制指

令信号失效时现场可用开关（脉冲信）号进行手控操作执行器。 

15、现场手控操作保护功能 

在现场手控操作时带有电器限位、机械限位和力矩保护及堵转判断

等保护功能，可确保在操作时执行器和阀门的安全。 

 

三、主要技术指标 

1、给定指令信号：无源光电偶合器 

4～20mA；0～20mA；0～10mA；输入电阻120Ω。 

2、位置传感信号：CSDL型 电阻（电位器）。阻值500Ω～10K任意。 

３、位返信号输出：带短路保护4～20mA；0～20mA；0～10mA； 

输出负载电阻≤750Ω。 

4、灵敏度（死区）：1.0%，1.5%，2.0%三级可选择。 

5、工作模式:   S2; S4/S5 10-80%  >1200次/小时 

6、比例控制方式: 指令/返馈 1：1，非线性误差<1% 

7、定位误差：小于±１％； 

8、阻尼特性：灵敏度大于1％以上时无振荡。 

9、电气限位设定范围：关限位：0～50％；开限位50～100%。 

10、工作电源：AC220V±10％，50/60Hz ±5%。  

11、功率驱动板电流：10A、20A可选。 

12、工作环境：温度－25～70℃。湿度：≤95％RH 

 

 

 

 

 

 

 



CSDL智能型电动执行控制器使用说明                                  第 6 页 共 15 页  

技术咨询：13689263153      QQ:342106003 

四、 控制器接线 

CSDL控制电路板：请按以下说明图示接线 

 

注：传感电位器滑动端必须接在控制板接线中间端子上 

机械保护接线图 

 

说明：主板机械保护端子接受的是干接点信号，执行器机械保护开

关： 常开--正常运行，闭合--故障状态。 

1、电机接线 

电机通过插头与控制器壳体上的插座连接。插座引线定义如下： 
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注： 中-驱动控制中端接中端；MO-执行电机的（零线）中线，M1，M2-电机正转或反转 

2、运用14线插头接线 

 

 

 

 

 

 

五、设置 

在控制器投入运行前，必须对其进行参数设置。设置前的准备： 

1）在给定指令输入端接：0～20mA电流源。 

2）在位返电流输出端接：20mA电流表。 

设置过程 
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1、进入设置 

首先将“运行／设置”开关打在设置位置，指示灯出现“绿灯红灯”

交替闪亮，表示已进入“手控-设置”选择。按“↑”进入现场手控，按

“ E ”键，即进入“设置”。 

2、行程标定 

进入行程标定。此时指示灯：绿灯灭，红灯闪动亮 

按“↑”键进入关设置，按“↓”键跳过。 

★首次必须进行阀位行程标定设置。 

（1）关设置 

进入关设置。此时指示灯：绿灯灭，红灯亮 

全关标定：按动“↑”“↓”将执行器调至阀门全关位置（此时的

开、关键动作方向不确定，应观察动作方向，确定操作那一按键，按下键，执行机构

电机运转。松开按键停止）调至全关，按下“确认/ E ”键，绿灯亮→绿灯

灭，全关标定完毕。进入关限位标定。 

关限位标定：按动“↑”“↓”将执行器调至阀门关限位位置，按下

“确认/ E ”键，绿灯亮→绿灯灭，即完成了“关限”设置。（如果不需要

中途限位，关限位位置可与“全关”位置相同，直接在全关位置再按一次“确认/ E”

键标定）。 

（1） 开设置 

进入关设置。此时指示灯：绿灯亮，红灯灭 

全开标定：按动“↑”“↓”将执行器调至阀门全开位置，按下“确

认/ E ”键，红灯亮→红灯灭，全开标定完毕。进入开限标定。 

开限位标定：按动“↑”“↓”将执行器调至阀门开限位位置，按

下“确认/ E ”键，红灯亮→红灯灭，开限标定完毕（如果不需要中途限位，

开限位位置可与“全开”位置相同，直接在全开位置再按一次“确认/ E”键标定）。 

若“行程标定”参数不正确，绿灯红灯亮→灭，重新进入“关设

置”需对行程再进行标定。 
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“行程标定”参数正确自动进行电机转向判定 

★ 如果方向判定很难，方向判定会以增大转动步进方式反复进行

10次检测，判定。 

★★当标定完成后如果不需要对其余参数进行输设置，把“设置／运

行”开关置“运行”位置就进入运行状态。 

3、灵敏度（死区）设置 

进入灵敏度设置。此时指示灯：绿灯闪动亮，红灯灭。 

按“↑”键进入灵敏度设置，按“确认/ E”键跳过。 

按动“↑”进入灵敏度值选择： 

   绿灯灭红灯亮==1.0% 

绿灯亮红灯灭==1.5% 

绿灯亮红灯亮==2.0% 

选择好后按动“E”键确认。红灯亮→红灯灭，灵敏度设置完毕进入

失效处理设置。 

4、指令失效处理选择 

进入失效处理选择，此时指示灯：绿灯闪动亮，红灯闪动亮。 

按“↑”键进入失效处理设置，按“确认/ E”键跳过。 

按动“↑”进入失效处理选择： 

   绿灯灭红灯亮==“全关” 

绿灯亮红灯灭==“全开” 

绿灯亮红灯亮==“保持” 

选择好后按动“E”键确认。绿灯亮→绿灯灭，失效处理设置完毕进

入输出电流校正。 

5、返馈输出电流校正 

进入输出电流校正，此时指示灯：绿灯亮，红灯闪动亮 

按“↑”键进入全关输出校正，按“↓”键跳过 

（1） 全关输出电流校正 

进入全关输出校正，绿灯灭，红灯亮 

按动“↑”键增大和“↓”键减小，观察电流表显示（按键时，偏差
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大时一直按则电流连续变，一下一按时则步进）。按用户需要调整输出电

流到4.00mA或0.00mA，按“确认/E”键保存校正值。绿灯亮→绿灯灭，

进入全开输出校正。 

（2） 全开输出电流校正 

进入全开输出校正，绿灯亮，红灯灭 

按动“↑”键增大和“↓”键减小，观察电流表显示，按用户需要

调整输出电流到20.0mA或10.0mA，按“确认/E”键保存校正值。红灯亮

→红灯灭，进入给定指令标定。 

6、给定指令标定 

进入给定指令标定，此时指示灯：绿灯闪动亮，红灯亮 

按“↑”键进入全关输入标定，按‘↓’键跳过 

（2） 全关输入电流标定 

进入全关输入标定，绿灯灭，红灯亮 

根据用户需要在给定指令输入端加入4.00mA或0.00mA，（反向操作时

给定指令输入端加入 20.0mA或 10.0mA）按“确认/E”键，保存标定值，绿灯

亮→绿灯灭，进入全开输入电流标定。 

（2）全开输入电流标定 

进入全开输入电流标定，绿灯亮，红灯灭 

根据用户需要在给定指令输入端加入 20.0mA或 10.0mA（反向操作时

给定指令输入端加入4.00mA或0.00mA），按“确认/E”键，保存标定值，红灯

亮→红灯灭。 

★若“输入电流标定”参数不正确，绿灯红灯亮→灭，返回 6给定

指令标定：绿灯闪动亮，红灯亮。需对输入电流标定重新进行。 

若“输入电流标定”参数正确，进入等待运行状态。 

等待运行状态：绿灯亮，红灯亮 

设置全部完成，将“运行／设置”开关打在“运行”位置，执行器

就进入“自动运行状态” 
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CSDL-Ⅰ智能控制器操作流程 
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     六、设置说明 

（1）设置完成后，若需再修改设置参数，修改完后，如不需

要修改后面的参数，可直接搬动“运行／设置”开关进入运行。 

（2）对输入输出产品在出厂前已校正过，一般无需用户校正，如果发

现输入的给定电流或输出的位返电流与液晶显示的阀门开度（百分数）

不对应时，可进入校正。 

（3）若出现紧急情况  

★“现场手控”在进入中途限位后再次按下“开↑”,“关↓”键可控

制执行器运行到“全开/全关”位置； 

★★进入“设置状态”→“行程标定”控制电机转动，此状态不带电

器限位、机械保护、失效判断、堵转判断等保护，可进行紧急情况处理。 

七、设置中的状况处理 

1、位置检测的电位器（传感器）安装不当或有故障，在行程标定完

后会提示“行程标定无效！”/“绿灯亮，红灯亮”返回到全关标定状态。

需要重新标定。若反复出现，应断电检查位返电位器的安装是否正确，

或电位器本身有故障。如果出现返回到全关设置，一种可能是电位器故

障；另一种可能是设置的全关到全开行程不足电位器额定行程的 1／4。

只有正常完成设置才能保证执行器可靠工作。确保传感器无故障后重新

标定。 

2、在给定指令标定完成后，如果输入不正确会显示“给定指令无效！”

“绿灯红灯亮→灭”，返回到“指令标定”状态，需要重新标定。若反复

出现，应断电检查给定指令信号是否可靠正确接入，如正确再重新标定。 

3、为确保设置正确，应在完成设置后首先转到“现场手控状态”下，

按键操作执行器开、关，电机转动方向必须与操作方向一致，显示的位

返开度变化趋势正常。改变给定电流，显示的给定开度能作相应的变化。
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以上检查全部正确，再切换到自动运行状态。 

5、在设置完成后，刚进入运行阶段，由于执行器的惯性、减速机间

隙、负载力矩等不相同，显示误差和返馈信号误差都会大一点，经一段

时间的自适应运行，自适应软件会找到最佳的停机时间，以适应本执行

器，使定位误差降到最小。 

八、运行使用 

控制器上电后即检测“运行／设置”开关位置进入相应的工作状态。 

1、现场工作模式 

如果“运行／设置”开关打在“设置”位置，控制器即进入现场模

式选择。此时指示灯：“绿灯红灯”交替闪亮 

按“↑”进入现场手控提示 

此时指示灯：“绿灯红灯”停止交替闪亮。 

通过控制面板上的“↑”、“↓”“E”按键，手动控制执行器的开度。 

进入中途限位后再次按动“↑”、“↓”键，可不受电器中途限位的限

制，运行到全开/全关（控制器有强行“全开/全关”终端限位）。 

此时可长时间按动“E”键可返回“手控-设置选择状态” 

把“运行／设置”开关打在“运行”位置，返回“自动运行” 

2、远程工作模式 

       “运行／设置”开关打在“运行”位置，控制器即工作于远程自

动运行模式 

进入自动运行方式，执行机构根据控制指令信号给定的开度（电流）

值，控制执行器的电动机转动，使联动的调节阀门开度跟随控制指令信

号的变化而变化。保持阀门的开度和指令一致。 

★★在现场不管执行器工作在“远程自动运行”还是“远程手控运

行”都可以通过“运行／设置”开关切换到“设置状态”，进行参数设置
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和“现场手控运行”，“紧急情况”可进入“设置”→“行程标定”手控

控制执行器运行（此时无任何保护限制，要谨慎操作）。 

九、显示信息处理 

执行机构发生故障，控制器会立即发出报警，切断电机电源，液晶

显示器同时显示故障信息。故障信息显示及处理见下表。 

显示信息及处理一览表 

序号 显示信息 原因 
故障 

红灯 
处理 备注 

1 限位 
阀门到达 

电器开/关限位位置 
报警 正常运行  

2 给定失效 
控制信号引线开路、短

路、控制信号错误 
报警 恢复控制信号 

信号正常后 

自动恢复 

3 传感器失效 

位置发送器 

或位返传感器 

引线开路、短路、故障 

报警 
检查引线，更换坏

的器件 

信号正常后 

自动恢复 

4 电机过流 执行电机过电流 报警 
检查电机 

排除故障 

故障排除后 

重新上电解除 

5 电机超温 电机温度过高 报警 降温 
温度降低后 

自动解除 

6 执行器堵转 
阀门卡涩 

执行机构机械故障 
报警 排除故障 

重新上电或回退

解除 

7 机械开限 
阀门到达 

机械开限位位置 
报警 

一直显示 检查机

械开限开关 
反向转动解除。 

8 机械关限 
阀门到达 

机械关限位位置 
报警 

一直显示 检查机

械关限开关 
反向转动解除。 

9 开过力矩 开力矩过限 报警 
查找过力矩原因 

排除故障 
反转解除 

10 关过力矩 关力矩过限 报警 
查找过力矩原因 

排除故障 
反转解除 
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