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PL
直齿系列

可选尺寸 060-115

P018-025

减速比
（Reduction ratio）

I Stage 3-10

II Stage 12-100

背隙
（arcmin）

I Stage 3arc-min

II Stage 5arc-min

扭矩
（Nm) 28-210

PLF
直齿系列

可选尺寸 060-115

P026-033

减速比
（Reduction ratio）

I Stage 3-10

II Stage 12-100

背隙
（arcmin）

I Stage 3arc-min

II Stage 5arc-min

扭矩
（Nm) 28-210

TPL
斜齿系列

可选尺寸 050-205

P034-047

减速比
（Reduction ratio）

I Stage 3-10

II Stage 12-100

背隙
（arcmin）

I Stage 3arc-min

II Stage 3arc-min

扭矩
（Nm) 15-1100

TPLF
斜齿系列

可选尺寸 050-205

P048-061

减速比
（Reduction ratio）

I Stage 3-10

II Stage 12-100

背隙
（arcmin）

I Stage 3arc-min

II Stage 3arc-min

扭矩
（Nm) 15-1100

TPH
斜齿系列

可选尺寸 050-205

P062-075

减速比
（Reduction ratio）

I Stage 3-10

II Stage 12-100

背隙
（arcmin）

I Stage 3arc-min

II Stage 3arc-min

扭矩
（Nm) 15-1100

WPL
斜齿系列

可选尺寸 070-160

P076-085

减速比
（Reduction ratio）

I Stage 3-10

II Stage 12-100

背隙
（arcmin）

I Stage 5arc-min

II Stage 8arc-min

扭矩
（Nm) 38-610

WPH
斜齿系列

可选尺寸 070-160

P086-095

减速比
（Reduction ratio）

I Stage 3-10

II Stage 12-100

背隙
（arcmin）

I Stage 5arc-min

II Stage 8arc-min

扭矩
（Nm) 38-610

胜 牌 科 技
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ14

※1 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ14

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 28 56

3000 6000

430 360

1100 900 ≤ 3

0.22

4 28 56 430 360 0.17

5 28 56 430 360 0.16

8 19 38 430 360 0.14

10 19 28 430 360 0.14

Ⅱ Single

12 28 56

3000 6000

430 360

1100 900 ≤ 5

0.14

15 28 56 430 360 0.14

16 28 56 430 360 0.13

20 28 56 430 360 0.13

25 28 56 430 360 0.14

32 28 56 430 360 0.13

40 28 56 600 530 0.13

64 19 38 600 530 0.13

100 19 38 600 530 0.13
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ14

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ14

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 78 156

3000 6000

950 800

1600 1400 ≤ 3

1.10

4 78 156 950 800 0.93

5 78 156 950 800 0.85

8 52 104 950 800 0.76

10 52 104 950 800 0.75

Ⅱ Single

12 78 156

3000 6000

950 800

1600 1400 ≤ 5

0.72

15 78 156 950 800 0.74

16 78 156 950 800 0.72

20 78 156 950 800 0.71

25 78 156 950 800 0.73

32 78 156 950 800 0.70

40 78 156 1200 1000 0.71

64 52 104 1200 1000 0.70

100 52 104 1200 1000 0.69
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ14

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ14

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 210 420

3000 6000

1500 1300

2600 2200 ≤ 3

5.3

4 210 420 1500 1300 4.1

5 210 420 1500 1300 3.6

8 126 252 1500 1300 3.1

10 126 252 1500 1300 3.0

Ⅱ Single

12 210 420

3000 6000

1500 1300

2600 2200 ≤ 5

2.8

15 210 420 1500 1300 2.9

16 210 420 1500 1300 2.8

20 210 420 1500 1300 2.8

25 210 420 1500 1300 2.8

32 210 420 1500 1300 2.7

40 210 420 1900 1700 2.7

64 126 252 1900 1700 2.7

100 126 252 1900 1700 2.7
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ14

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ14

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 28 56

3000 6000

430 360

1100 900 ≤ 3

0.22

4 28 56 430 360 0.17

5 28 56 430 360 0.16

8 19 38 430 360 0.14

10 19 28 430 360 0.14

Ⅱ Single

12 28 56

3000 6000

430 360

1100 900 ≤ 5

0.14

15 28 56 430 360 0.14

16 28 56 430 360 0.13

20 28 56 430 360 0.13

25 28 56 430 360 0.14

32 28 56 430 360 0.13

40 28 56 600 530 0.13

64 19 38 600 530 0.13

100 19 38 600 530 0.13
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ19

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ19

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 78 156

3000 6000

950 800

1600 1400 ≤ 3

1.10

4 78 156 950 800 0.93

5 78 156 950 800 0.85

8 52 104 950 800 0.76

10 52 104 950 800 0.75

Ⅱ Single

12 78 156

3000 6000

950 800

1600 1400 ≤ 5

0.72

15 78 156 950 800 0.74

16 78 156 950 800 0.72

20 78 156 950 800 0.71

25 78 156 950 800 0.73

32 78 156 950 800 0.70

40 78 156 1200 1000 0.71

64 52 104 1200 1000 0.70

100 52 104 1200 1000 0.69
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ28

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ28

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 210 420

3000 6000

1500 1300

2600 2200 ≤ 3

5.3

4 210 420 1500 1300 4.1

5 210 420 1500 1300 3.6

8 126 252 1500 1300 3.1

10 126 252 1500 1300 3.0

Ⅱ Single

12 210 420

3000 6000

1500 1300

2600 2200 ≤ 5

2.8

15 210 420 1500 1300 2.9

16 210 420 1500 1300 2.8

20 210 420 1500 1300 2.8

25 210 420 1500 1300 2.8

32 210 420 1500 1300 2.7

40 210 420 1900 1700 2.7

64 126 252 1900 1700 2.7

100 126 252 1900 1700 2.7
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ14

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ14

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 15 30

4000 8000

240 270

710 640 ≤ 3 0.03

4 15 30 270 300

5 15 30 290 330

6 15 30 310 360

7 12 24 320 3850

8 12 24 340 410

9 10 20 350 430

10 10 20 360 450

Ⅱ Single

15 15 30

4000 8000

410 540

710 640 ≤ 5 0.03

16 15 30 420 550

40 15 30 570 640

45 15 30 600 640

50 15 30 620 640

64 12 24 660 640

70 12 24 690 640

80 12 24 710 640

90 10 20 710 640

100 10 20 710 640
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ14

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ14

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 38 76

3000 6000

570 460

1200 1100 ≤ 3

0.22

4 38 76 570 460 0.17

5 38 76 570 460 0.16

6 38 76 570 460 0.15

7 32 64 570 460 0.14

8 32 64 570 460 0.14

9 28 56 570 460 0.14

10 28 56 570 460 0.14

Ⅱ Single

15 38 76

3000 6000

570 460

1200 1100 ≤ 3

0.14

16 38 76 570 460 0.14

20 38 76 570 460 0.13

25 38 76 570 460 0.13

28 38 76 570 460 0.14

30 38 76 570 460 0.13

35 38 76 570 460 0.13

40 38 76 740 630 0.13

45 38 76 740 630 0.13

50 38 76 740 630 0.13

64 32 64 1100 980 0.13

70 32 64 1100 980 0.13

80 32 64 1100 980 0.13

90 28 52 1100 980 0.13

100 28 52 1100 980 0.13
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ19

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ19

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 85 170

3000 6000

960 930

2400 2200 ≤ 3

1.20

4 85 170 960 930 0.95

5 85 170 960 930 0.86

6 85 170 960 930 0.82

7 78 156 960 930 0.79

8 78 156 960 930 0.77

9 65 130 960 930 0.76

10 65 130 960 930 0.75

Ⅱ Single

15 85 170

3000 6000

960 930

2400 2200 ≤ 3

0.72

16 85 170 960 930 0.74

20 85 170 960 930 0.72

25 85 170 960 930 0.71

28 85 170 960 930 0.73

30 85 170 960 930 0.70

35 85 170 960 930 0.71

40 85 170 1800 1500 0.70

45 85 170 1800 1500 0.71

50 85 170 1800 1500 0.69

64 78 156 2200 1800 0.69

70 78 156 2200 1800 0.69

80 78 156 2200 1800 0.69

90 65 130 2200 1800 0.69

100 65 130 2200 1800 0.69
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ28

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ28

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 230 460

3000 6000

4200 5600

8300 7800 ≤ 3

5.3

4 230 460 4200 5600 4.1

5 230 460 4200 5600 3.6

6 230 460 4200 5600 3.3

7 189 370 4200 5600 3.2

8 189 370 4200 5600 3.1

9 160 320 4200 5600 3.0

10 160 320 4200 5600 3.0

Ⅱ Single

15 230 460

3000 6000

4200 5600

8300 7800 ≤ 3

2.8

16 230 460 4200 5600 2.9

20 230 460 4200 5600 2.8

25 230 460 4200 5600 2.8

28 230 460 4200 5600 2.8

30 230 460 5600 5600 2.7

35 230 460 5600 6300 2.7

40 230 460 5600 6300 2.7

45 230 460 5600 6300 2.7

50 230 460 5600 6300 2.7

64 189 370 6400 7000 2.7

70 189 370 6400 7000 2.7

80 189 370 6400 7000 2.7

90 160 320 6400 7000 2.7

100 160 320 6400 7000 2.7
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ38

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ38

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 610 1220

2000 4000

7900 8300

12000 10000 ≤ 3

20

4 610 1220 7900 8300 15

5 610 1220 7900 8300 14

6 610 1220 7900 8300 13

7 550 1100 7900 8300 12

8 550 1100 7900 8300 12

9 410 820 7900 8300 11

10 410 820 7900 8300 11

Ⅱ Single

15 610 1220

2000 4000

7900 8300

12000 10000 ≤ 3

11

16 610 1220 7900 8300 11

20 610 1220 7900 8300 11

25 610 1220 7900 8300 11

28 610 1220 7900 8300 11

30 610 1220 7900 8300 10

35 610 1220 7900 8300 11

40 610 1220 8300 9700 10

45 610 1220 8300 9700 11

50 610 1220 8300 9700 10

64 550 1100 9700 9700 10

70 550 1100 9700 9700 10

80 550 1100 9700 9700 10

90 410 820 9700 9700 10

100 410 820 9700 9700 10

      



46 47

先进传动，引领未来
Advanced Drive, Leading the Future 

胜 牌 科 技

级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ38

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ38

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 1100 2200

1500 3000

17000 18000

21000 20000 ≤ 3

66

4 1100 2200 17000 18000 50

5 1100 2200 17000 18000 44

6 1100 2200 17000 18000 41

7 900 1800 17000 18000 38

8 900 1800 17000 18000 37

9 750 1500 17000 18000 36

10 750 1500 17000 18000 36

Ⅱ Single

15 1100 2200

1500 3000

17000 18000

21000 20000 ≤ 3

34

16 1100 2200 17000 18000 35

20 1100 2200 17000 18000 34

25 1100 2200 17000 18000 34

28 1100 2200 17000 18000 35

30 1100 2200 17000 18000 33

35 1100 2200 19000 18000 34

40 1100 2200 19000 19000 33

45 1100 2200 19000 19000 34

50 1100 2200 19000 19000 33

64 900 1800 19000 19000 33

70 900 1800 19000 19000 33

80 900 1800 19000 19000 33

90 750 1500 19000 19000 33

100 750 1500 19000 19000 33
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最大径向
负荷

最大轴向
负荷 背隙         

惯 性 力 矩
≤ Φ8

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input speed

Maximum 
input speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ8

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 15 30

4000 8000

240 270

710 640 ≤ 3 0.03

4 15 30 270 300

5 15 30 290 330

6 15 30 310 360

7 12 24 320 380

8 12 24 340 410

9 10 20 350 430

10 10 20 360 450

Ⅱ Single

15 15 30

4000 8000

410 540

710 640 ≤ 3 0.03

16 15 30 420 550

40 15 30 570 640

45 15 30 600 640

50 15 30 620 640

64 12 24 660 640

70 12 24 690 640

80 12 24 710 640

90 10 20 710 640

100 10 20 710 640
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胜 牌 科 技

级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ14

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ14

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 38 76

3000 6000

570 460

1200 1100 ≤ 3

0.22

4 38 76 570 460 0.17

5 38 76 570 460 0.16

6 38 76 570 460 0.15

7 32 64 570 460 0.14

8 32 64 570 460 0.14

9 28 56 570 460 0.14

10 28 56 570 460 0.14

Ⅱ Single

15 38 76

3000 6000

570 460

1200 1100 ≤ 3

0.14

16 38 76 570 460 0.14

20 38 76 570 460 0.13

25 38 76 570 460 0.13

28 38 76 570 460 0.14

30 38 76 570 460 0.13

35 38 76 570 460 0.13

40 38 76 740 630 0.13

45 38 76 740 630 0.13

50 38 76 740 630 0.13

64 32 64 1100 980 0.13

70 32 64 1100 980 0.13

80 32 64 1100  980 0.13

90 28 52 1100 980 0.13

100 28 52 1100 980 0.13
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ19

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ19

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 85 170

3000 6000

960 930

2400 2200 ≤ 3

1.20

4 85 170 960 930 0.95

5 85 170 960 930 0.86

6 85 170 960 930 0.82

7 78 156 960 930 0.79

8 78 156 960 930 0.77

9 65 130 960 930 0.76

10 65 130 960 930 0.75

Ⅱ Single

15 85 170

3000 6000

960 930

2400 2200 ≤ 3

0.72

16 85 170 960 930 0.74

20 85 170 960 930 0.72

25 85 170 960 930 0.71

28 85 170 960 930 0.73

30 85 170 960 930 0.70

35 85 170 960 930 0.71

40 85 170 1800 1500 0.70

45 85 170 1800 1500 0.71

50 85 170 1800 1500 0.69

64 78 156 2200 1800 0.69

70 78 156 2200 1800 0.69

80 78 156 2200 1800 0.69

90 65 130 2200 1800 0.69

100 65 130 2200 1800 0.69
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ28

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ28

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 230 460

3000 6000

4200 5600

8300 7800 ≤ 3

5.3

4 230 460 4200 5600 4.1

5 230 460 4200 5600 3.6

6 230 460 4200 5600 3.3

7 189 370 4200 5600 3.2

8 189 370 4200 5600 3.1

9 160 320 4200 5600 3.0

10 160 320 4200 5600 3.0

Ⅱ Single

15 230 460

3000 6000

4200 5600

8300 7800 ≤ 3

2.8

16 230 460 4200 5600 2.9

20 230 460 4200 5600 2.8

25 230 460 4200 5600 2.8

28 230 460 4200 5600 2.8

30 230 460 5600 5600 2.7

35 230 460 5600 6300 2.7

40 230 460 5600 6300 2.7

45 230 460 5600 6300 2.7

50 230 460 5600 6300 2.7

64 189 370 6400 7000 2.7

70 189 370 6400 7000 2.7

80 189 370 6400 7000 2.7

90 160 320 6400 7000 2.7

100 160 320 6400 7000 2.7
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ38

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ38

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 610 1220

2000 4000

7900 8300

12000 10000 ≤ 3

20

4 610 1220 7900 8300 15

5 610 1220 7900 8300 14

6 610 1220 7900 8300 13

7 550 1100 7900 8300 12

8 550 1100 7900 8300 12

9 410 820 7900 8300 11

10 410 820 7900 8300 11

Ⅱ Single

15 610 1220

2000 4000

7900 8300

12000 10000 ≤ 3

11

16 610 1220 7900 8300 11

20 610 1220 7900 8300 11

25 610 1220 7900 8300 11

28 610 1220 7900 8300 11

30 610 1220 7900 8300 10

35 610 1220 7900 8300 11

40 610 1220 8300 9700 10

45 610 1220 8300 9700 11

50 610 1220 8300 9700 10

64 550 1100 9700 9700 10

70 550 1100 9700 9700 10

80 550 1100 9700 9700 10

90 410 820 9700 9700 10

100 410 820 9700 9700 10
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ48

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ48

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 1100 2200

1500 3000

17000 18000

21000 20000 ≤ 3

66

4 1100 2200 17000 18000 50

5 1100 2200 17000 18000 44

6 1100 2200 17000 18000 41

7 900 1800 17000 18000 38

8 900 1800 17000 18000 37

9 750 1500 17000 18000 36

10 750 1500 17000 18000 36

Ⅱ Single

15 1100 2200

1500 3000

17000 18000

21000 20000 ≤ 3

34

16 1100 2200 17000 18000 35

20 1100 2200 17000 18000 34

25 1100 2200 17000 18000 34

28 1100 2200 17000 18000 35

30 1100 2200 17000 18000 33

35 1100 2200 19000 18000 34

40 1100 2200 19000 19000 33

45 1100 2200 19000 19000 34

50 1100 2200 19000 19000 33

64 900 1800 19000 19000 33

70 900 1800 19000 19000 33

80 900 1800 19000 19000 33

90 750 1500 19000 19000 33

100 750 1500 19000 19000 33
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最大径向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ8

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ8

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 15 30

4000 8000

240 270

1000 800 ≤ 3 0.03

4 15 30 270 300

5 15 30 290 330

6 15 30 310 360

7 12 24 320 3850

8 12 24 340 410

9 10 20 350 430

10 10 20 360 450

Ⅱ Single

15 15 30

4000 8000

410 540

1000 800 ≤ 3 0.03

16 15 30 420 550

40 15 30 570 640

45 15 30 600 640

50 15 30 620 640

64 12 24 660 640

70 12 24 690 640

80 12 24 710 640

90 10 20 710 640

100 10 20 710 640
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ14

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ14

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 38 76

3000 6000

1200 1000

2300 1600 ≤ 3

0.22

4 38 76 1200 1000 0.17

5 38 76 1200 1000 0.16

6 38 76 1200 1000 0.15

7 32 64 1200 1000 0.14

8 32 64 1200 1000 0.14

9 28 56 1200 1000 0.14

10 28 56 1200 1000 0.14

Ⅱ Single

15 38 76

3000 6000

1200 1000

2300 1600 ≤ 3

0.14

16 38 76 1200 1000 0.14

20 38 76 1200 1000 0.13

25 38 76 1200 1000 0.13

28 38 76 1200 1000 0.14

30 38 76 1200 1000 0.13

35 38 76 1200 1000 0.13

40 38 76 1200 1000 0.13

45 38 76 1200 1000 0.13

50 38 76 1200 1000 0.13

64 32 64 1200 1000 0.13

70 32 64 1200 1000 0.13

80 32 64 1200 1000 0.13

90 28 52 1200 1000 0.13

100 28 52 1200 1000 0.13
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ19

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ19

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 85 170

3000 6000

2600 1800

4300 3500 ≤ 3

1.20

4 85 170 2600 1800 0.95

5 85 170 2600 1800 0.86

6 85 170 2600 1800 0.82

7 78 156 2600 1800 0.79

8 78 156 2600 1800 0.77

9 65 130 2600 1800 0.76

10 65 130 2600 1800 0.75

Ⅱ Single

15 85 170

3000 6000

2600 1800

4300 3500 ≤ 3

0.72

16 85 170 2600 1800 0.74

20 85 170 2600 1800 0.72

25 85 170 2600 1800 0.74

28 85 170 2600 1800 0.72

30 85 170 2600 1800 0.71

35 85 170 2600 1800 0.73

40 85 170 2600 1800 0.70

45 85 170 2600 1800 0.71

50 85
78 170 2600 1800 0.70

64 78 156 2600 1800 0.71

70 78 156 2600 1800 0.69

80 78 156 2600 1800 0.69

90 65 130 2600 1800 0.69

100 65 130 2600 1800 0.69
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ28

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ28

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 230 460

3000 6000

5300 5600

9000 7800 ≤ 3

5.3

4 230 460 5300 5600 4.1

5 230 460 5300 5600 3.6

6 230 460 5300 5600 3.3

7 189 370 5300 5600 3.2

8 189 370 5300 5600 3.1

9 160 320 5300 5600 3.0

10 160 320 5300 5600 3.0

Ⅱ Single

15 230 460

3000 6000

5300 5600

9000 7800 ≤ 3

2.8

16 230 460 5300 5600 2.9

20 230 460 5300 5600 2.8

25 230 460 5300 5600 2.8

28 230 460 5300 5600 2.8

30 230 460 5300 5600 2.7

35 230 460 6600 6300 2.7

40 230 460 6600 6300 2.7

45 230 460 6600 6300 2.7

50 230 460 6600 6300 2.7

64 189 370 8000 7000 2.7

70 189 370 8000 7000 2.7

80 189 370 8000 7000 2.7

90 160 320 8000 7000 2.7

100 160 320 8000 7000 2.7
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ38

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ38

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 610 1220

2000 4000

7900 8300

23000 15000 ≤ 3

20

4 610 1220 7900 8300 15

5 610 1220 7900 8300 14

6 610 1220 7900 8300 13

7 550 1100 7900 8300 12

8 550 1100 7900 8300 12

9 410 820 7900 8300 11

10 410 820 7900 8300 11

Ⅱ Single

15 610 1220

2000 4000

7900 8300

23000 15000 ≤ 3

11

16 610 1220 7900 8300 11

20 610 1220 7900 8300 11

25 610 1220 7900 8300 11

28 610 1220 7900 8300 11

30 610 1220 7900 8300 10

35 610 1220 7900 8300 11

40 610 1220 8300 9700 10

45 610 1220 8300 9700 11

50 610 1220 8300 9700 10

64 550 1100 9700 9700 10

70 550 1100 9700 9700 10

80 550 1100 9700 9700 10

90 410 820 9700 9700 10

100 410 820 9700 9700 10
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ48

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ48

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 1100 2200

1500 3000

23000 18000

40000 31000 ≤ 3

66

4 1100 2200 23000 18000 50

5 1100 2200 23000 18000 44

6 1100 2200 23000 18000 41

7 900 1800 23000 18000 38

8 900 1800 23000 18000 37

9 750 1500 23000 18000 36

10 750 1500 23000 18000 36

Ⅱ Single

15 1100 2200

1500 3000

23000 18000

40000 31000 ≤ 3

34

16 1100 2200 23000 18000 35

20 1100 2200 23000 18000 34

25 1100 2200 23000 18000 34

28 1100 2200 23000 18000 35

30 1100 2200 23000 18000 33

35 1100 2200 31000 18000 34

40 1100 2200 31000 24000 33

45 1100 2200 31000 24000 34

50 1100 2200 31000 24000 33

64 900 1800 37000 24000 33

70 900 1800 37000 24000 33

80 900 1800 37000 24000 33

90 750 1500 37000 24000 33

100 750 1500 37000 24000 33
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级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ14

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ14

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 38 76

3000 6000

570 460

1200 1100 ≤ 3

0.22

4 38 76 570 460 0.17

5 38 76 570 460 0.16

6 38 76 570 460 0.15

7 32 64 570 460 0.14

8 32 64 570 460 0.14

9 28 56 570 460 0.14

10 28 56 570 460 0.14

Ⅱ Single

15 38 76

3000 6000

570 460

1200 1100 ≤ 3

0.14

16 38 76 570 460 0.14

20 38 76 570 460 0.13

25 38 76 570 460 0.13

28 38 76 570 460 0.14

30 38 76 570 460 0.13

35 38 76 570 460 0.13

40 38 76 740 630 0.13

45 38 76 740 630 0.13

50 38 76 740 630 0.13

64 32 64 1100 980 0.13

70 32 64 1100 980 0.13

80 32 64 1100 980 0.13

90 28 52 1100 980 0.13

100 28 52 1100 980 0.13
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先进传动，引领未来
Advanced Drive, Leading the Future 

胜 牌 科 技

级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ19

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ19

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 85 170

3000 6000

960 930

2400 2200 ≤ 5

1.20

4 85 170 960 930 0.95

5 85 170 960 930 0.86

6 85 170 960 930 0.82

7 78 156 960 930 0.79

8 78 156 960 930 0.77

9 65 130 960 930 0.76

10 65 130 960 930 0.75

Ⅱ Single

15 85 170

3000 6000

960 930

2400 2200 ≤ 8

0.72

16 85 170 960 930 0.74

20 85 170 960 930 0.72

25 85 170 960 930 0.74

28 85 170 960 930 0.72

30 85 170 960 930 0.71

35 85 170 960 930 0.73

40 85 170 1800 1500 0.70

45 85 170 1800 1500 0.71

50 85
78 170 1800 1500 0.70

64 78 156 2200 1800 0.71

70 78 156 2200 1800 0.69

80 78 156 2200 1800 0.69

90 65 130 2200 1800 0.69

100 65 130 2200 1800 0.69
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先进传动，引领未来
Advanced Drive, Leading the Future 

胜 牌 科 技

级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ28

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage
Ratio

Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load Backlash

Moment of 
inertia

≤ Φ28

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 230 460

3000 6000

4200 5600

8300 7800 ≤ 5

5.3

4 230 460 4200 5600 4.1

5 230 460 4200 5600 3.6

6 230 460 4200 5600 3.3

7 189 370 4200 5600 3.2

8 189 370 4200 5600 3.1

9 160 320 4200 5600 3.0

10 160 320 4200 5600 3.0

Ⅱ Single

15 230 460

3000 6000

4200 5600

8300 7800 ≤ 8

2.8

16 230 460 4200 5600 2.9

20 230 460 4200 5600 2.8

25 230 460 4200 5600 2.8

28 230 460 4200 5600 2.8

30 230 460 4200 5600 2.7

35 230 460 5600 6300 2.7

40 230 460 5600 6300 2.7

45 230 460 5600 6300 2.7

50 230 460 5600 6300 2.7

64 189 370 6400 7000 2.7

70 189 370 6400 7000 2.7

80 189 370 6400 7000 2.7

90 160 320 6400 7000 2.7

100 160 320 6400 7000 2.7
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先进传动，引领未来
Advanced Drive, Leading the Future 

胜 牌 科 技

级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ38

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ38

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 610 1220

2000 4000

7900 8300

12000 10000 ≤ 5

20

4 610 1220 7900 8300 15

5 610 1220 7900 8300 14

6 610 1220 7900 8300 13

7 550 1100 7900 8300 12

8 550 1100 7900 8300 12

9 410 820 7900 8300 11

10 410 820 7900 8300 11

Ⅱ Single

15 610 1220

2000 4000

7900 8300

12000 10000 ≤ 8

11

16 610 1220 7900 8300 11

20 610 1220 7900 8300 11

25 610 1220 7900 8300 11

28 610 1220 7900 8300 11

30 610 1220 7900 8300 10

35 610 1220 7900 8300 11

40 610 1220 8300 9700 10

45 610 1220 8300 9700 11

50 610 1220 8300 9700 10

64 550 1100 9700 9700 10

70 550 1100 9700 9700 10

80 550 1100 9700 9700 10

90 410 820 9700 9700 10

100 410 820 9700 9700 10
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先进传动，引领未来
Advanced Drive, Leading the Future 

胜 牌 科 技

行星齿
Planetary gear

提高传动效率，低噪音，精度高
Improve transmission efficiency, low noise, high accuracy
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先进传动，引领未来
Advanced Drive, Leading the Future 

胜 牌 科 技

级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ14

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ14

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 38 76

3000 6000

1200 1000

2300 1600 ≤ 5

0.22

4 38 76 1200 1000 0.17

5 38 76 1200 1000 0.16

6 38 76 1200 1000 0.15

7 32 64 1200 1000 0.14

8 32 64 1200 1000 0.14

9 28 56 1200 1000 0.14

10 28 56 1200 1000 0.14

Ⅱ Single

15 38 76

3000 6000

1200 1000

2300 1600 ≤ 8

0.14

16 38 76 1200 1000 0.14

20 38 76 1200 1000 0.13

25 38 76 1200 1000 0.13

28 38 76 1200 1000 0.14

30 38 76 1200 1000 0.13

35 38 76 1200 1000 0.13

40 38 76 1200 1000 0.13

45 38 76 1200 1000 0.13

50 38 76 1200 1000 0.13

64 32 64 1200 1000 0.13

70 32 64 1200 1000 0.13

80 32 64 1200 1000 0.13

90 28 52 1200 1000 0.13

100 28 52 1200 1000 0.13
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先进传动，引领未来
Advanced Drive, Leading the Future 

胜 牌 科 技

级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最大轴向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ19

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input speed

Maximum 
input speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ19

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 85 170

3000 6000

2600 1800

4300 3500 ≤ 5

1.20

4 85 170 2600 1800 0.95

5 85 170 2600 1800 0.86

6 85 170 2600 1800 0.82

7 78 156 2600 1800 0.79

8 78 156 2600 1800 0.77

9 65 130 2600 1800 0.76

10 65 130 2600 1800 0.75

Ⅱ Single

15 85 170

3000 6000

2600 1800

4300 3500 ≤ 8

0.72

16 85 170 2600 1800 0.74

20 85 170 2600 1800 0.72

25 85 170 2600 1800 0.74

28 85 170 2600 1800 0.72

30 85 170 2600 1800 0.71

35 85 170 2600 1800 0.73

40 85 170 2600 1800 0.70

45 85 170 2600 1800 0.71

50 85
78 170 2600 1800 0.70

64 78 156 2600 1800 0.71

70 78 156 2600 1800 0.69

80 78 156 2600 1800 0.69

90 65 130 2600 1800 0.69

100 65 130 2600 1800 0.69
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先进传动，引领未来
Advanced Drive, Leading the Future 

胜 牌 科 技

级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额定输入
转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最大径向
负荷

最大轴向
负荷 背隙 惯性力矩≤ Φ28

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial 
load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of inertia

≤ Φ28

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 230 460

3000 6000

5300 5600

9000 7800 ≤ 3

5.3

4 230 460 5300 5600 4.1

5 230 460 5300 5600 3.6

6 230 460 5300 5600 3.3

7 189 370 5300 5600 3.2

8 189 370 5300 5600 3.1

9 160 320 5300 5600 3.0

10 160 320 5300 5600 3.0

Ⅱ Single

15 230 460

3000 6000

5300 5600

9000 7800 ≤ 3

2.8

16 230 460 5300 5600 2.9

20 230 460 5300 5600 2.8

25 230 460 5300 5600 2.8

28 230 460 5300 5600 2.8

30 230 460 5300 5600 2.7

35 230 460 6600 6300 2.7

40 230 460 6600 6300 2.7

45 230 460 6600 6300 2.7

50 230 460 6600 6300 2.7

64 189 370 8000 7000 2.7

70 189 370 8000 7000 2.7

80 189 370 8000 7000 2.7

90 160 320 8000 7000 2.7

100 160 320 8000 7000 2.7
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先进传动，引领未来
Advanced Drive, Leading the Future 

胜 牌 科 技

级数 减速比

额定输出
扭矩

输出最大
扭矩

额 定 输
入

转速

输入最大
转速

容许径向
负荷

容许轴向
负荷

最 大 径 向
负荷

最 大 轴 向
负荷 背隙

惯 性 力 矩
≤ Φ38

※1 ※2 ※3 ※4 ※5 ※6 ※7 ※8

Stage Ratio
Nominal 
outpot 
torque

Maximum 
outpot 
torque

Nominal 
input 
speed

Maximum 
input 
speed 

Permitted 
radial load 

Permitted 
axial load 

Maximum 
radial load 

Maximum 
axial load 

Backlash
Moment of 

inertia
≤ Φ38

Ⅰ Single

(Nm) (Nm) (rpm) (rpm) (N) (N) (N) (N) (arcmin) (kgcm2)

3 610 1220

2000 4000

9700 8300

23000 15000 ≤ 5

20

4 610 1220 9700 8300 15

5 610 1220 9700 8300 14

6 610 1220 9700 8300 13

7 550 1100 9700 8300 12

8 550 1100 9700 8300 12

9 410 820 9700 8300 11

10 410 820 9700 8300 11

Ⅱ Single

15 610 1220

2000 4000

9700 8300

23000 15000 ≤ 8

11

16 610 1220 9700 8300 11

20 610 1220 9700 8300 11

25 610 1220 9700 8300 11

28 610 1220 9700 8300 11

30 610 1220 9700 8300 10

35 610 1220 9700 8300 11

40 610 1220 13000 9700 10

45 610 1220 13000 9700 11

50 610 1220 13000 9700 10

64 550 1100 17000 9700 10

70 550 1100 17000 9700 10

80 550 1100 17000 9700 10

90 410 820 17000 9700 10

100 410 820 17000 9700 10
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胜 牌 科 技

Advanced Drive, Creating Future
先进传动，创造未来
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先进传动，引领未来
Advanced Drive, Leading the Future 

胜 牌 科 技




