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1	 概述

這是 PST30...PSTB1050 軟起動器的安裝和調試手冊。

文件編號：1SXF132003M2001

版本編號：03

修訂編號：02

發行日期：2007-05-30

在專利和商業擁有權已註冊的情況下，ABB 保留對此文件的最終解釋權。任何不合

理的使用，特別是由第三方再生產和發布，是不允許的。

該文件已被仔細檢查過。但是，若用戶發現有誤，請盡快告知我們。

手冊裡的參數僅是用來描述產品，為了滿足顧客的需要，ABB在不斷地改進產品，以

達到最新技術標準。

生產廠地址：

ABB Automation Products, Cewe-Control
S-721 61 Västerås
Sweden
Tel: +46 (0) 21 32 07 00
Fax: +46 (0) 21 60 01

http://www.abb.com/lowvoltage

© ABB Automation Technologies, Div. Automation Products, Cewe-Control
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2	 安全性
用戶應注意手冊裡所提到的警告和信息提示。
軟起動器只允許有認可資格的技術人員安裝。
這手冊是軟起動器的一部份，並應把它作為操作人員使用產品的指南。
在安裝或調試之前應先閱讀手冊。

3	 安全標誌

3.1	 注意、警告和信息提示

注意！

警告！

這標誌表示可能導致人員受傷。

這標誌表示可能導致軟件的損壞或設備的損壞。

這標誌提醒用戶相關的事實和情況。
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第一章
簡介

簡
介第一章	 簡介

1:1	 軟起動器的有關資料

	 軟起動器具備有以下資料：

	 PST30...PSTB1050 軟起動器安裝和調試手冊
	 資料編號：1SXF132003M2001
	 	 1SXF132003M2001 (漢語)

1SFC132003M3101 (荷蘭語)
1SFC132003M1801 (芬蘭語)
1SFC132003M0301 (法語)
1SFC132003M0101 (德語)
1SFC132003M0901 (意大利語)
1SFC132003M4001 (波蘭語)
1SFC132003M1601 (葡萄牙語)
1SFC132003M1101 (俄語)
1SFC132003M0701 (西班牙語)
1SFC132003M3401 (瑞典語)
1SFC132034M6501 (泰語)
1SFC132003M1901 (土耳其語)
1SFC132003M2201 (英語)

	 軟起動器技術資料
	 資料編號：1SXF132003M2001

	 關於 PST 軟起動器的其它資料，請參閱網頁：
	                   www.abb.com/lowvoltage

1:2	 安裝和調試手冊

本手冊介紹了軟起動器的安裝和調試方法。它包括軟起
動器的機械、電氣和通訊裝置的安裝，還包括了通電、
參數設定、組態和檢驗設定。

若想盡快使用，請參閱第二章的“快速使用”。

1:2.1	 所計對的讀者

1:2.1.1	 概述
這安裝和調試手冊是供安裝、調試和維護人員安裝或拆
卸軟起動器時使用。

1:2.1.2	 要求
安裝人員必須具有基本的電氣安裝知識。調試和維護人
員必須對此類設備具有一定的使用經驗。
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第一章
簡介

簡
介 1:2.2	 章節內容

• 簡介	 ： 向讀者介紹這本手冊。

• 快速使用	 ： 向讀者介紹以最快速的方式安裝
	 	 軟起動器並使之運行。該章節適
	 	 用於有經驗的用戶。

• 描述	 ： 軟起動器的功能以及具體技術
	 	 事項。

• 安裝	 ：	軟起動器的開箱及安裝信息。

• 接線	 ：	電氣及通訊裝置接線。

• 人機界面	 ：	現場人機界面的工作及其相關
	 	 內容。

• 設定和組態	 ：	描述所有的設定及在菜單中的
	 	 操作。

• 現場總線通訊	：	安裝、設置總線通訊。

• 維護	 ：	軟起動器所需的維護。

• 功能	 ：	軟起動器的所有功能，以及其
	 	 最小值、最大值和預設值。

• 故障尋跡	 ：	快速找尋和排除故障。

• 圖表	 ：	一系列軟起動器的電路圖和
	 	 一些典型的應用圖例。

1:2.3	 修訂本

請查閱網頁以取得最新的消息。
	 www.abb.com/lowvoltage
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縮寫	 解釋

BP	 旁路

FB	 現場總線

FBP	 總線适配器

HMI	 人机界面

IT	 信息技術

LCD	 液晶顯示

LED	 發光二极管

PCB	 印刷電路板

PLC	 可編程控制器

PTC	 熱敏電阻

SC	 短路

SCR	 可控硅整流器

TOR	 起動完成(全電壓)

1:2.4	 縮寫

以下的縮寫是應用於本手冊內

1SXF132003M2001 11
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第二章	 快速使用

2:1	 接線 ............................................................................................................	15

2:2	 組態 ............................................................................................................	16

2:3 	 電機起動 .....................................................................................................	16
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第二章	 快速使用

這一章簡短地介紹了以最快捷的方式進行軟起動器的
接線、組態和起動的方法。

警告！

軟起動器的安裝、電氣接線和設定都必須由認可
技術人員按照相關的規定進行操作。不可隨意改
動菜單裡服務設置的任何參數。

2:1	 接線

1.	 請按照第四章的“安裝”來進行軟起動器的安裝。

2.	 請注意環境溫度，在攝氏 40 度 (華氏 104 度) 以上
	 需要降容使用。

3.	 主回路連接	 ：	端子 1L1 - 3L2 - 5L3 連接電源端，
	 	 	 端子 2T1 - 4T2 - 6T3 連接電機端。

4.	 控制電源連接	： 接在控制回路端子 1 和 2
	 	 	 (100-250V 50/60Hz)。

5.	 接地：接在控制回路端子 3 。

電纜應盡可能短，並需連接在安裝板上，
而安裝板必須接地。

6.	 起動和停止回路連接：按照電路圖接在控制回路
	 端子 4 、5 、8 、9 和 10 ，有 24V 直流。

圖1：

1 	 LED 狀態指示燈
2 	 LCD 顯示屏
3	 選擇、變更和存儲參數按鈕
4 	 菜單操作鍵
	 (帶有箭頭的菜單 / 參數可以滾動 / 更改)

圖2：標準的 PST 接線方式

圖3：菜單

7.	 請檢查主回路電壓和控制回路電壓是否與軟起動器
	 電壓等級匹配。

8.	 接通控制回路電源。

9.	 當綠色“Power on”LED 指示燈亮，而 LCD 顯示屏
	 將顯示如圖 3 。

警告！
接線端子 4、5、6、7、8、9、10 和 11 只能連
接 24 V DC電壓。如果連接其它電壓，可能會破
坏軟起動器和保修期將失效。

1SXF132003M2001 15



1SFC132003M200116

2:2

1.

2. /

3.

4. /  le 

 =

 = 58% (              ) 

5.

6. /

7.

8. /

( PST30 - PST300)

9.

10. ?

2:3

1.

2.

(

  -  -   -   - /   -

 ) 

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13  ? / 

le  99.0A

le 99.0A

10

10

第二章
快速使用

快
速
使
用

1.	 按兩次左鍵，選擇 應用設置 菜單，再按左鍵進入
	 離心泵 菜單。圖4

2. 	按上/ 下鍵選擇您所使用的負載。圖5

3.	 按 設定存儲 和 下一步 繼續，或按 返回 到之前設定
	 之參數。圖6

4.	 按上/ 下鍵設定 le 的值
	 外接 = 電機額定電流
	 內接 = 58% (1/ (√3 ) ) 的電機額定電流。圖7

5. 	按 存儲 和 下一步 繼續，或按 返回 到之前設定的
	 參數。圖8

6. 	按上/ 下鍵來設定所需的負載過載等級。圖9

7. 	按 存儲 和 下一步 繼續，或按 返回 到之前設定的
	 參數。圖10

8. 	若帶有外部旁路接觸器，請按上/ 下鍵來設定
	 旁路監測 到 是 的位置上。(僅限於PST30...300)
	 圖11

9.	 按 存儲 和 下一步 繼續，或按 返回 到之前設定的
	 參數。圖12

10.	若 準備就緒? 請按 是 ；若升壓時間、初始電壓和限
	 流倍數等需要調節，請按右鍵 調節設置 。圖13

11.	若轉換顯示語言，參見章節 7:2.5。

2:3	 電機起動

1.	 主回路通電

2.	 給軟起動器起動信號。
	 (如需通過軟起動器鍵盤控制起動軟起動器，請進入
	 菜單  -  設置  -  本地控制  -  選擇  -  起動/ 停止  -
	 起動 。 ) 在離開該菜單前電機必須停止。

2:2	 組態

	 1SXF132003M200116
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第三章	 描述

這章將總體介紹軟起動器及其附件和備件。

3:1 	 簡介

PST 軟起動器是基於最新的微處理器技術設計出來的，
用於實現鼠籠式電機的軟起動和軟停止。它還附帶了幾
種先進的電機保護功能。

這軟起動器可帶或不帶旁路接觸器，大容量的軟起動器 
PSTB370...1050 配有內置旁路接觸器。在緊急情況下，
可通過該接觸器直接起動電機 (需注意額定電流)。

前部的鍵盤區盡可能地方便使用者操作，具有清晰的
文本顯示。並有十三種語言可供用戶選擇。

可通過四種方式控制軟起動器：

	 • 端子輸入控制
	 • 鍵盤控制 (本地)
	 • 現場總線控制
	 • 外部鍵盤（可選）

冷卻風扇僅在軟起動器 (起動 / 停止) 過程中和散熱器的
溫度過高時才工作。由熱敏電阻監測溫度。
只能選擇一種控制方式。
預設選擇是硬件輸入控制。

鍵盤控制在其他的控制方式中將被優先選擇。

1SXF132003M2001 19
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PST 軟起動器具有多種集成的保護和報警功能。幾乎可
以檢測到所有故障，並將其顯示出來。所有保護、報警
和故障顯示如下：

起動/ 停止功能

• 	升壓時間
• 	降壓時間（軟停）
• 	初始電壓
• 	結束電壓
• 	級落電壓
• 	限流倍數
• 	沖擊起動
• 	升壓時間范圍
• 	降壓時間范圍 
• 	順序起動
• 	力矩控制

保護功能

• 	電機過載保護
• 	轉子堵轉保護
• 	電機欠載保護
• 	大電流保護
• 	三相失衡保護
• 	逆相保護
• 	SCR 過載保護
• 	PTC 輸入電機溫度保護

報警功能

• 	大電流報警
• 	電機欠載報警
• 	電機過載報警
• 	SCR 過載報警

3:2 	 功能

	 1SXF132003M200120
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故障監測功能

• 缺相故障處理
• 總線通訊故障
• 頻率故障
• 內部過熱故障
• SCR 短路故障       
• 旁路接触器不分斷故障
• 旁路接触器不吸合故障
• 接線故障
• SCR不導通故障
• 電源端故障
• 沖擊電流故障
• 軟起動器內部故障

其他功能

• 點動
• 實時時鐘
• 事件記錄
• 鍵盤密碼鎖

1SXF132003M2001 21
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3:3

Us

( PST30...300 )

PTC

UL 508

1

IEC 60947-4-2

1SFA 894 007 R1002

Ie: 37-72A

UL 508
Uc: 100-250V AC/DC

FLA: 37-68A

Made in Sweden

Ue                208      220-240   440-480      V

In line            20            20            50          Hp

CAUTION Fuse 250A TYPOWER ZILOX
Max short circuit current 65kA at 480V Wire 1-8 Al Cu 75C only, 35lb-in

Overload Capacity 115% of Continuous

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

100-250V

L N

Stop Start In1 Vc Vn 

24 V

Vp Vp K4In050/60 Hz K5 K6 

23 24 subdleiF dapyeK

1L1

2T1 4T2 6T3

B1 B2 B33L2 5L3

LISTED
IND. CONT. EQ

7F39

IEC 947-4-2
Us: 100-250V AC/DC Ue:           220-230   380-400       500       V

72: AC-53a: 8-1.6: 80-6

In line          18,5           37             45        kW

Analogue Out/PTC

LISTED  7F39

IND. CONT. EQ
.

Ie: 37-72A

Us: 100-250V AC/DCUL 508Uc: 100-250V AC/DC

FLA: 37-68A

Ue:
 220-230   380-400      500

   V

In line          18,5

 37

   45
kW

Ue

     208
 220-240   440-480     V

In line

20

  20
   50          Hp

CAUTION Fuse 250A TYPOWER ZILOX

Max short circuit current 65kA at 480V

Wire 1-8 Al Cu 75C only, 35lb-in

Overload Capacity 115% of Continuous

23
24

Analogue Out/PTC

Keypad

Fieldbus

1S
F

C
13

20
35

F
00

01

1S160100103020123

12345678910111213
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3:4

3:5 IT

70 = 100 - 250V 50/60 Hz

600 = 208 - 600V 50/60 Hz

690 = 400 - 690V 50/60 Hz

370 = 370A

720 = 720A

B = 

(  = )
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有賴 ABB 產品標准平台程序，今天的工業IT 元件無論是
產品還是系統、硬件或軟件均能完美整合，确保在實時
自動化和信息系統中實現無縫交互作用。

ABB 工業IT 确保所有產品都能完美整合，可提供所有電
子版產品資料，同時也确保每個產品均裝有集成工具，
可在整個產品使用周期進行有效的安裝、操作和維護。

PST 軟起動器已配有工業IT 相關的資料，如小冊子、樣
本、証書及繪圖均可于 www.abb.com/lowvoltage 下
載。

1SXF132003M2001 23
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3:6 	 環境的影響

這產品的設計使其在製造和使用的過程中對環境的影響
極小。根據現存法律，其所採用的主要材料均是可循環
的或可做處理的。

關於所用的材料和可循環的產品，可參見：
www.abb.com/lowvoltage

3:7 	 具體說明

防護等級	 IP 10 (PST30...72)
(主回路) 	 IP 00 (PST85...1050)

安裝及操作位置	 垂直在 ±10o

環境溫度	 存儲： -25oC 至 +70oC (-13oF 至 158oF)
	 運行： 0oC 至 +40oC (32oF 至 104oF)
	 	 無降容
	 	 +40oC 至 +50oC (104oF 至 122oF)
	 	 降容 0.8% / oC (0.8%/ 33.8oF)

海拔高度	 海拔1000 m (3281 尺) 以下無降容
	 1000 - 4000 m (3281 - 13123 尺) 降容系數 0.007%/m

污染等級	 3

相對濕度	 5 - 95% (不冷卻)

標準	 IEC 60947-1
	 IEC 60947-4-2
	 EN 60947-1
	 EN 60947-4-2

UL 標準	 UL508

PTC 輸入	 IEC 60947-8 Mark A 檢測器
	 DIN 44081 和 DIN 44082

船級社認證	 請聯系當地 ABB 辦事處
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3:8 	 技術參數

3:8.1 	 常規參數
常規參數
額定絕緣電壓	 Ui 	 690 V
額定工作電壓	 Ue 	 208 - 690 V
額定控制電源電壓	 Us 	 100 - 250 V 50/60 Hz
額定頻率	 	 50 / 60 Hz
電壓波動範圍	 	 +10% 至 -15%
頻率波動範圍	 	 ±5%
額定脈沖耐受電壓	 	 2 kV
工作相數	 	 3
可編程輸入	 	 24 V DC, 10mA
輸出繼電器	 	 250 V AC, Ith = 5A, Ie = 1.5A (AC-15)
后備電池 D20mm	 	 鋰 3V CR2032
PTC 輸入	 	 2825 歐姆 ± 20% 斷開電阻
	 	 1200 歐姆 ± 20% 連接電阻
冷卻系統	 	 風扇
推荐用控制回路保險絲	 	 6A 延時
	 	 使用 C 特性微型斷路器
工作系數	 	 115% (PSTB1050為100%)
通訊協議	 	 AS-Interface / DeviceNet / Profibus DP / Modbus

3:8.2 	 半導体熔斷器
軟起動器的型號	 Bussmann 熔斷器	 支座

	 A	 型號	
PST30	 80	 170M1366
PST37	 125	 170M1368
PST44	 160	 170M1369
PST50	 160	 170M1369	 170H1007
PST60	 200	 170M1370
PST72	 250	 170M1371
PST85	 315	 170M1372
PST105	 400	 170M3019
PST142	 450	 170M3020
PST175	 500	 170M3021
PST210	 630	 170M5012
PST250	 700	 170M5013
PST300	 900	 170M5015
PSTB370	 700	 170M5013	 170H3004

PSTB470	 900	 170M5015
PSTB570	 900	 170M5015
PSTB720	 1250	 170M5018
PSTB840	 1500	 170M6018
PSTB1050	 1800	 170M6020

690V

PSTB370	 700	 170M5013
PSTB470	 900	 170M5015
PSTB570	 900	 170M5015
PSTB720	 1250	 170M5018	 170H3004

PSTB840	 1500	 170M6018
PSTB1050	 1600	 170M6019
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3:8.3 	 軟起動器的型號

型號	 接線方式	 額定電流	 電機功率 (kW)	 額定電流
	 	 (A)	 380 - 415V	 500V	 690V	 AC-3內置旁路功率 400V (A)	 功率耗損 (W)	 (VA)

	 外接	 30	 15	 18.5	 25

	 內接	 52	 25	 30	 45

	 外接	 37	 18.5	 22	 30

	 內接	 64	 30	 37	 55

	 外接	 44	 22	 25	 37

	 內接	 76	 37	 45	 59

	 外接	 50	 25	 30	 45

	 內接	 85	 45	 55	 75

	 外接	 60	 30	 37	 55

	 內接	 105	 55	 75	 90

	 外接	 72	 37	 45	 59

	 內接	 124	 59	 80	 110

	 外接	 85	 45	 55	 75

	 內接	 147	 75	 90	 132

	 外接	 105	 55	 75	 90

	 內接	 181	 90	 110	 160

	 外接	 142	 75	 90	 132

	 內接	 245	 132	 160	 220

	 外接	 175	 90	 110	 160

	 內接	 300	 160	 200	 257

	 外接	 210	 110	 132	 184

	 內接	 360	 184	 250	 315

	 外接	 250	 132	 160	 220

	 內接	 430	 220	 295	 400

	 外接	 300	 160	 200	 257

	 內接	 515	 257	 355	 500

	 外接	 370	 200	 257	 355

	 內接	 640	 355	 450	 600

	 外接	 470	 250	 315	 450

	 內接	 814	 450	 600	 800

	 外接	 570	 315	 400	 560

	 內接	 987	 540	 700	 960

	 外接	 720	 400	 500	 710

	 內接	 1247	 710	 880	 1200

	 外接	 840	 450	 600	 800

	 內接	 1455	 800	 1000	 1400

	 外接	 1050	 560	 730	 1000

	 內接	 1810	 1000	 1250	 1700

供電回路
所需功率

	 -	 100	 5

	 -	 120	 5

	 -	 140	 5

	 -	 160	 5

	 -	 190	 5

	 -	 230	 5

	 -	 270	 10

	 -	 325	 10

	 -	 435	 10

	 -	 540	 15

	 -	 645	 15

	 -	 765	 15

	 -	 920	 15

	 305	 90	 20 / 480

	 305	 110	 20 / 480

	 460	 105	 25 / 900

	 580	 110	 25 / 860

	 750	 170	 25 / 860

	 750	 170	 25 / 860

PST30

PST37

PST44

PST50

PST60

PST72

PST85

PST105

PST142

PST175

PST210

PST250

PST300

PSTB370

PSTB470

PSTB570

PSTB720

PSTB840

PSTB1050
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型號	 短路電流 (kA)	 最大電壓 (V)	 熔斷器 (A)	 塑殼斷路器 (A)

PST30...142	 10	 600	 任何型號	 任何型號

PST175...300	 18	 600	 任何型號	 任何型號

PSTB370...470	 30	 600	 任何型號	 任何型號

PSTB570	 30	 600	 任何型號	 任何型號

PSTB720	 42	 600	 1200/L	 1200

PSTB840	 42	 600	 1200/L	 1200

PSTB1050	 85	 480	 	 800

PSTB1050	 85	 600	 1200/L

PSTB1050	 42	 600	 	 1200

3:8.4 	 重量

型號	 重量 (kg)	 重量 (lbs)

PST30...50	 4.8	 10.6

PST60...72	 5.0	 11.0

PST85	 11.2	 24.7

PST105...142	 13.0	 28.7

PST175...210	 21.5	 47.4

PST250...300	 23.0	 50.7

PSTB370...470	 31.0	 68.3

PSTB570	 52.0	 114.6

PSTB720	 55.0	 121.3

PSTB840...1050	 60.0	 132.3

3:8.5 	 UL認証

當軟起動器由表中顯示設備進行保護時，可承受的最大
故障電流如表中所示。

軟起動器短路電流等級

1SXF132003M2001 27



1SFC132003M2001

1S
F

C
13

20
38

F
00

01

1S
F

C
13

20
39

F
00

01

28

3:8.4

PST30...72

PST85...142

2 PST30 ... 72  (mm) (1mm=0.0394 )
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3:8.6 	 外形尺寸圖
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PST175...300

Figure 5: Dimensions PST175..300 (mm) (1mm = 0,0394 in)
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第四章	 安裝方式
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4:1.1 	 存放 ................................................................................................. 	33
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4:2.3 	 與牆/ 前面板的最小距離 ................................................................. 	 34
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A (mm) B (mm) C (mm)

PST30...72 100 10 20

PST85...300 100 10 20

PST175...300 100 10 20

PSTB370...470 150 15 20

PSTB570...1050 150 15 20

(1mm = 0.0394 )
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4:2.2 	 安裝要求

4:2.3 	 與牆/ 前面板的最小距離

對於環境的要求請參見第三章“描述” (3:6 環境的影響)。

為了具有適當的散熱，軟起動器必須垂直安裝，並需確
保有足夠通風空間，請參看圖2 。

請按照圖3 和下表的數據來確定與牆/ 前面板的最小
距離。

以下是必須保証的最小距離。

軟起動器型號	 A (mm)	 B (mm)	 C (mm)

PST30...72	 100	 10	 20

PST85...300	 100	 10	 20

PST175...300	 100	 10	 20

PSTB370...470	 150	 15	 20

PSTB570...1050	 150	 15	 20

(1mm = 0.0394 吋)
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4:2.4 	 軟起動器櫃的最小尺寸

軟起動器一般都裝於櫃內，以下是所要求軟起動器櫃的
最小尺寸及通風容量。

	 	 	 櫃的最小尺寸	 	 通風容量

軟起動器的型號	 W	 H	 D

PST30...72	 300	 400	 250	 42 m3/h

PST85...142	 400	 500	 300	 95 m3/h

PST175...300	 500	 600	 300	 210 m3/h

PSTB370...470	 600	 600	 400	 210 m3/h

PSTB570...1050	 750	 900	 400	 210 m3/h

(1mm = 0.0394 吋)

外形尺寸和開孔圖

請參閱第三章“描述” (3:8.6 外形尺寸圖)。

4:2.5 	 船舶應用

當應用于船舶中時，軟起動器必須安裝在鋼板柜中。詳
細尺寸，請參見4:2.4。

軟起動器 PST85...142 使用船用套件
1SFA899004R1000。
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第五章	 接線
本章介紹在軟起動器使用前，必須完成的電氣和通訊
裝置的接線。

5:1	 概述

所有的接線都必須由專業人員操作，而且要求按
照安裝標準和相關規定進行操作。

對於快速、最簡化的連接，請參閱第2 章“快速使用”。

注意！

5:2.1 	 主回路

軟起動器 PST30...PSTB1050 既可外接(見圖1)，又可
內接（見圖2)。

5:2 	 電氣接線 

將主回路電源端連到端子 1L1 、3L2 、5L3 。

將電機端連接到端子 2T1 、4T2 、6T3 。
端子標識印在前方的標簽上。
擰緊力矩和電纜規格可見圖6 。
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當用于船用時，請使用帶中心導体的標准安裝電纜用于
接地。這個在電纜密封蓋中或密封蓋附近的接地導体應
該能夠360度接地。

用于功率因數補償的電容器不允許連接在軟起
動器和電机之間，因為它會產生峰值電流和可
能會燒坏軟起動器中的晶閘管。如果需要使用
電容器，它們只能連接在軟起動器的電源端。

警告！
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如果使用一個外置旁路接触器，一個輸出繼電
器應該配置為 TOR 和与接触器相連。當電壓升
至 100% 和電流降至 1.2 Ie 以下 (持續 1s 或暫
停 3s )時，外置旁路接触器將被激活。

圖 5：保護接地

5:2.1.2	 保護接地
軟起動器 PST85...PSTB1050 應該使用圖 5 顯示的接線
端子接地（連接一個即可）。

警告！
當接地電纜斷開時不允許操作軟起動器。

請不要把 B1、B2 或 B3 作為內接方式的接線
端子使用，否則，電流測量將會發生錯誤。
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圖 12：常規電路（保持信號）圖 11：自鎖電路（脈衝信號）
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圖 14：帶有外部控制電源的自鎖電路 
	 （脈衝信號）

圖 15：帶有外部控制電源的常規電路 
	 （保持信號）

警告！
接線端子 4、5、6、7、8、9、10和11只能連
接 24 V DC電壓。如果連接其它電壓，可能會
破坏軟起動器和保修期將失效。
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注意！
接線端子4、5、6、7、8、9、10和11只能連
接 24 V DC電壓。如果連接其它電壓，可能會
破坏軟起動器和保修期將失效。

有關順序起動的接線，請參見下一頁。
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Programmable inputs (Sequence start)

When sequence start is going to be used, the wiring should 
be according to Figure 21 or Figure 22. 

The start command (terminal 5, 6 and 7) must be maintained 
during the complete start sequence and run otherwise a 
direct stop will be performed. 

Soft stop can only be performed for the motor currently fed by 
the softstarter and will be achieved by open the Stop 
command (terminal 4).
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可編程輸入（順序起動）

當使用順序起動時，應根据圖21或22進行接線。
在完成順序起動期間，起動指令（端子5、6和7）必須
保持和運行。否則，將執行直接停止指令。

軟停止僅僅用于采用軟起動器控制的電動机，它可通過
停止指令來實現。

圖 21：內部控制電源 圖 22：外部控制電源

圖 23：擰緊力矩和電纜規格 (1mm=0.0394 吋)
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IND. CONT. EQ.

1SFA 894 007 R1002

IEC 947-4-2Ie: 37-72A

Us: 100-250V AC/DCUL 508Uc: 100-250V AC/DC

FLA: 37-68A

Made in Sweden

Ue:

220-230
380-400
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CAUTION Fuse 250A TYPOWER ZILOX

Max short circuit current 65kA at 480V

Wire 1-8 Al Cu 75C only, 35lb-in

Overload Capacity 115% of Continuous
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PTC 輸入与模擬量輸出使用相同的接線端子，
但僅可選擇其中的一個功能使用。
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PTC 輸入与模擬量輸出使用相同的接線端子，
但僅可選擇其中的一個功能使用。

如果使用模擬量輸出，請參見圖 30 把電纜連接在端子 
23 和 24。

請參見第 7 章“設置和組態”來進行編程。

5:2.3	 接觸器緊急合閘
	 （僅适用于 PSTB370...1050）

如果軟起動器發生故障（短路、晶閘管不導通或 PCB 燒
毀），可使用端子 30 到 33 對內置旁路接触器進行手動
合閘和使用其它起動設備來起動電動机。

圖 32 顯示常規運行時接線端子 30 到 33 的接線方法。
如果需要對接触器進行緊急合閘，端子 30、31 和 32、
33 之間的接線要拆除，同時應該在端子 31 和 32 之間連
接外部電源（請參見圖 33），這樣就可對接触器進行緊
急合閘。另外，你也可使用連接在軟起動器電源端的其
它起動設備來起動電動机。

5:2.2.9	 模擬量輸出
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圖 35：總線適配器

圖 36：帶有 PST 軟起動器的 fieldbus 網絡規則

將總線適配器連到 PST 前部的通訊接口上，可參見圖 
35 。

確保總線適配器安裝正確到位，並將上面的螺絲以 0.8 
Nm (7.1lb in) 擰緊轉 1/4 圈。

有關編程及其它信息請參閱第7 章“設定和組態”和
第8 章“現場總線通訊 (可選)”。

5:3	 通訊裝置的連接 (可選)

5:3.1	 現場總線通訊
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圖 37：外部鍵盤

圖 38：外部鍵盤接線

5:3.2	 外部鍵盤

裝在柜門上的外部鍵盤可通過一根3m長的電纜（包括串
行通訊和電源）從軟起動器底部与之相連。

外部鍵盤可在調試期間用來把一個軟起動器中的參數傳
遞到另一個軟起動器中。請注意如果不安裝外部鍵盤，
防護等級將達不到IP66。

當使用外部鍵盤時，如果它和軟起動器的鍵盤同時被
按，2個鍵盤將同時工作，但軟起動器的鍵盤有最高优
先權。
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5:3.3 Transferring of parameters

To transfer(copy) parameters from one softstarter to another, 
connect the keypad to the chosen softstarter and follow the 
sequence below.

Enter the menu Transfer par. Select To Keypad and confirm 
by pressing Select. A text Load to keypad will be displayed. 
Continue by pressing Execute and then Yes when the text 
Are you sure is displayed. Transfer OK will now be displayed 
if the transmission was successful, otherwise Transfer NOT 
OK.

To download the parameters, connect the keypad to the 
chosen softstarter and select To Starter. A text Load to Start
will be displayed. Continue by pressing Execute and then 
Yes when the text Are you sure is displayed. Transfer OK will 
now be displayed if the transmission was successful, 
otherwise Transfer NOT OK. Set the parameter Setting Ie
and confirm by pressing Next.

The parameters in the menu Service Settings will not be 
transferred.

How to operate the keypad, see Chapter 6 “Human-Machine 
Interface (HMI)”.
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圖 39：上傳

圖 40：下載

5:3.3	 參數傳遞

如果需要把一個軟起動器的參數傳遞(拷貝)到另一個軟
起動器中，請把鍵盤連接到選擇的軟起動器和遵循以下
步驟。

5:3.3.1	 參數上傳

進入 參數傳遞 菜單→選擇 進入鍵盤 →按 選擇确認，此

時將顯示文字信息 下載到鍵盤。繼續按 執行 和 是，將

顯示文字信息“确定嗎?”。如果傳輸成功，將顯示 傳

輸成功，否則將顯示 傳輸失敗。

5:3.3.2	 參數下載

如果需要下載參數，請把鍵盤連接到選擇的軟起動器和

選擇 進入軟起動器，此時將顯示文字信息 下載到軟起動

器。繼續按 執行 和 是，將顯示文字信息“确定嗎?”。

如果傳輸成功，將顯示 傳輸成功，否則將顯示 傳輸失

敗 。最后設置參數 Ie 和按 下一步 确認。

菜單“服務設置”中的參數將不被傳遞。

關于如何操作鍵盤，請參閱第 6 章“人机界面（HMI）”。
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Chapter 5

591SFC132003M0201

常規參數

LEDs 信號顯示 電源接通：綠色
保護：黃色
故障：紅色

環境溫度 -25 °C 至 +70 °C (-13 °F 至 158 °F)
運行：0 °C 至 +50 °C (32 °F 至 122 °F)

UL 認証 Type 1
Type 4X (室內)
Type 12

船級社認証 請聯系 ABB 當地辦事處

顯示器 LCD 型號

儲存：

防護等級 IP66

第五章
接線

接
線

5:3.3.3	 技術數據
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第六章	 人機界面
這章將介紹如何操作人機界面(鍵盤和顯示)。

6:1	 概述

6:1.1 	 應用

人機界面應用於幾個方面，如軟起動器的編程、輸入和
輸出設定、保護功能、警告等級、總線通訊等等。這界
面還可以用於監測、本地控制和顯示軟起動器的狀態信
息。
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6:2 	 菜單樹

6:2.1	 概述

菜單樹包括以下菜單的應用：

	 • 設置
	 • 本地控制
	 • 事件記錄
	 • 狀態信息
	 • 事件復位
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必須保証電机額定電流不高于內置旁路接触器
的 AC-3 額定電流。詳細情況，請參閱第 3 章 
“描述”。
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6:2.5	 事件記錄菜單

事件記錄菜單用作檢查軟起動器的 事件記錄 。
當進入此菜單時，最近二十一個事件將被顯示，並按時
間順序排列，最新近的為第一、第二新近的為第二，如
此類推。

這些事件顯示為 事件類型 ，發生日期和時間。

通過操作鍵觀看時間記錄中的所有條目。

6:2.6	 狀態信息菜單

狀態信息菜單用作顯示各種不同信息。
信息在頂行一排接一排地顯示出來。
可使用操作鍵顯示所有信息。
如果軟起動器采用內接方式，它將顯示相電流 L1、L2 
和 L3，否則顯示線電流。

顯示文本	 功能

頻率	 所測的頻率

相序	 相序指示

連接	 連接類型：外接 / 內接

L1 相電流	 L1 相電流

L2 相電流	 L2 相電流

L3 相電流	 L3 相電流

線電壓 	 進線側線電壓 [U]

功率因數 	 功率因數

有功功率 [kW] 	 有功功率 [kW]

有功功率 [hp] 	 有功功率 [hp]

無功功率 Q 	 無功功率 [kVAr]

視在功率 S 	 視在功率 [kVA]

運行時間	 電機的總運行時間

已起動次數	 起動次數

CU 軟件版本	 CU 軟件版本

FU 軟件版本	 FU 軟件版本

KP1 軟件版本	 外部鍵盤軟件版本

數据庫版本 	 數据庫版本

MAC 地址	 內部地址

低壓板序列號	 低壓 PCB 板序列號

1) 只在連接時
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6:2.7	 事件復位菜單

當發生故障或處於保護狀態時，會自動進入到事件復
位菜單，也可由主菜單中進入。

如有若干個事件需復位，可通過操作鍵觀看。
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第七章	 設置和組態

7:1 	 設置

可以用三種方法進行設置：

	 • 鍵盤
	 • 總線通訊
	 • 外部鍵盤（可選）

使用鍵盤，可單獨設置參數，也可選擇預定參數用於不
同的應用中。裝置有一套完整的參數設置，但一些 順序
 起動 的參數有額外的設定。

預設參數設置儲存在單元中，以便於復位參數至預設
值。當選擇了 總線通訊 ，大部份參數都可通過接口進
行修改。

當執行以下任何一個操作時，如果有一個起動信
號，電机可能會被意外起動：

•	從一种控制模式切換到另一种控制模式時
	 （總線控制/硬件輸入控制）

•	重新編程可編程輸入

•	恢复出厂設置（可編程輸入設置為激活）

注意！
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設置/ 參數	 主菜單	 應用設置	 基本設置	 功能設置	 顯示設置	 全部設置	 恢復出廠設置

密碼	 X
鍵盤鎖定/ 解鎖	 X
恢復出廠設置							       X
應用類型		  X
設定電流		  X 	 X	 X 		  X
電機過載類別		  X 	 X 	 X		  X
旁路監測		  X	 X	 X		  X
起動模式		  調節設置	 X 	 X 		  X
停止模式		  調節設置	 X 	 X		  X
升壓時間		  調節設置	 X 	 X 		  X
降壓時間		  調節設置	 X 	 X		  X
初始電壓		  調節設置	 X	 X		  X
結束電壓		  調節設置	 X 	 X 		  X
級落電壓		  調節設置	 X	 X 		  X
限流倍數		  調節設置	 X 	 X 		  X
力矩限制		  調節設置	 X 	 X 		  X
沖擊起動				    X 		  X
沖擊起動電壓				    X 		  X
沖擊時間				    X 		  X
升壓時間範圍				    X 		  X
降壓時間範圍				    X 		  X
調節力矩控制				    X 		  X
電機過載保護				    X 		  X
起動過載類別				    X 		  X
運行過載類別				    X 		  X
過載保護方式				    X 		  X
轉子堵轉保護				    X 		  X
堵轉跳閘程度				    X 		  X
堵轉跳閘時間				    X 		  X
堵轉保護方式				    X 		  X
電機欠載保護				    X 		  X
欠載跳閘程度				    X 		  X
欠載跳閘時間				    X 		  X
欠載保護方式				    X 		  X
三相失衡保護				    X 		  X
三相失衡程度				    X 		  X
失衡保護式				    X 		  X
大電流保護				    X 		  X
大電流處理				    X 		  X
逆相保護				    X 		  X
逆相保護方式				    X 		  X
電機溫度保護				    X 		  X
溫度保護方式				    X 		  X
大電流報警				    X 		  X
大電流報警值				    X 		  X
電機欠載報警				    X 		  X
欠載報警值				    X 		  X
電機過載報警				    X 		  X
電機過載程度				    X 		  X
SCR 過載報警				    X 		  X
缺相故障處理				    X 		  X

7:1.1	 全部設置一覽表 (不同的菜單)
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設置/ 參數	 主菜單	 應用設置	 基本設置	 功能設置	 顯示設置	 全部設置	 恢復出廠設置

總線故障處理				    X 		  X
頻率故障處理				    X 		  X
內部過熱處理				    X 		  X
SCR 短路				    X 		  X
旁路監測方式（接觸器不分閘）				    X 		  X
旁路監測方式（接觸器不合閘）				    X 		  X
編程輸入 In0 				    X 		  X
編程輸入 In1 				    X 		  X
編程繼電器 K4 				    X 		  X
編程繼電器 K5 				    X 		  X
編程繼電器 K6 				    X 		  X
軟件輸出 V7 				    X 		  X
K4 表示的事件				    X 		  X
K5 表示的事件				    X 		  X
K6 表示的事件				    X 		  X
V7 表示的事件				    X 		  X
模擬量輸出				    X 		  X
模擬量輸出，選擇範圍				    X 		  X
模擬量輸出，選擇值類型				    X 		  X
模擬量輸出，最大範圍				    X 		  X
總線控制				    X 		  X
總線型式				    X 		  X
總線地址				    X 		  X
現場總線自動關閉				    X 		  X
順序起動數量				    X 		  X
1 號設定電流Ie 				    X 		  X
2 號設定電流Ie 				    X 		  X
3 號設定電流Ie 				    X 		  X
1 號起動時間				    X 		  X
2 號起動時間				    X 		  X
3 號起動時間				    X 		  X
1 號初始電壓				    X 		  X
2 號初始電壓				    X 		  X
3 號初始電壓				    X 		  X
1 號限流倍數				    X 		  X
2 號限流倍數				    X 		  X
3 號限流倍數				    X 		  X
語言					     X 	 X
顯示自動關閉					     X 	 X
日期顯示方式					     X 	 X
年					     X 	 X
月					     X 	 X
日					     X 	 X
時					     X 	 X
分					     X 	 X
雙重限流時間					      	 X
雙重限流值					      	 X
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7:1.2	 參數清單

	 序號	 描述	 顯示文本	 設定范圍	 預設值	 實際值

	 1	 設定電流	 Ie 設置	 9,0...1207A	 各自不同取決于
					     軟起動器的規格
	 2	 升壓時間	 升壓時間	 1...30s, 1...120s	 10s
	 3	 降壓時間	 降壓時間	 0...30s, 0...120s	 0s
	 4	 初始電壓	 初始電壓	 30...70%	 30%
	 5	 結束電壓	 結束電壓	 30...70%	 30%
	 6	 級落電壓	 級落電壓	 30...100%	 100%
	 7	 限流倍數	 限流倍數	 2.0...7.0xle	 4.0xle
	 8	 沖擊起動	 沖擊起動	 是，否	 否
	 9	 沖擊起動電壓	 沖擊起動電壓	 50...100%	 50%
	 10	 沖擊起動時間	 沖擊起動時間	 0,1...1,5s	 0.2s
	 11	 升壓時間范圍	 升壓時間范圍	 1-30s, 1-120s	 1-30s
	 12	 降壓時間范圍	 降壓時間范圍	 0-30s, 0-120s	 0-30s
	 13	 電机過載保護類型	 Overload	 無，常規，雙重	 常規
	 14	 過載保護類別	 OL Class	 10A, 10, 20, 30	 10
	 15	 雙重起動過載類別	 OL Class S	 10A, 10, 20, 30	 10
	 16	 雙重運行過載類別	 OL Class R	 10A, 10, 20, 30	 10
	 17	 過載保護方式	 OL Op	 Stop-M, Stop-A, Ind	 Stop-M
	 18	 轉子堵轉保護	 Locked Rotor	 是，否	 否
	 19	 堵轉跳閘程度	 Lock R Lev	 0.5...8.0xle	 4.0xle
	 20	 堵轉跳閘時間	 Lock R Time	 0.2...10s	 1.0s
	 21	 堵轉保護方式	 Lock R Op	 Stop-M, Stop-A, Ind	 Stop-M
	 22	 電机欠載保護	 Underload	 是，否	 否
	 23	 欠載跳閘程度	 Underl Lev	 0.4...0.8xle	 0.5xle
	 24	 欠載跳閘時間	 Underl Time	 1...30s	 10s
	 25	 欠載保護方式	 Underl Op	 Stop-M, Stop-A, Ind	 Stop-M
	 26	 三相失衡保護	 Phase Imb	 是，否	 否
	 27	 三相失衡程度	 Ph Imb Lev	 10...80%	 80%
	 28	 失衡保護方式	 Ph Imb Op	 Stop-M, Stop-A, Ind	 Stop-M
	 29	 大電流保護	 High I	 是，否	 否
	 30	 大電流處理	 High I Op	 Stop-M, Stop-A, Ind	 Stop-M
	 31	 逆相保護	 Phase Rev	 是，否	 否
	 32	 逆相保護方式	 Ph Rev Op	 Stop-M, Stop-A, Ind	 Stop-M
	 33	 PTC 電机溫度保護	 PTC	 是，否	 否
	 34	 PTC 電机溫度保護方式	 PTC Op	 Stop-M, Stop-A, Ind	 Stop-M
	 35	 旁路監測方式	 Ext ByPass	 是，否	 否
	 37	 大電流報警	 Warn I=High	 是，否	 否
	 38	 大電流報警值	 Wa I=H Lev	 0.5...5.0xle	 1.2xle
	 39	 電机欠載報警	 Warn I=Low	 是，否	 否
	 40	 欠載報警值	 Wa I=L Lev	 0.4...1.0xle	 0.8xle
	 41	 電机過載報警	 Warn OL	 是，否	 否
	 42	 電机過載程度	 Wa OL Lev	 40...99%	 90%
	 43	 SCR 過載報警	 Warn SCR OL	 是，否	 No
	 44	 缺相故障處理	 Ph Loss Op	 Stop-M, Stop-A	 Stop-M
	 45	 總線故障處理	 FB Fault Op	 Stop-M, Stop-A	 Stop-M
	 46	 頻率故障處理	 Freq F Op	 Stop-M, Stop-A	 Stop-M
	 47	 內部過熱處理	 HS Temp Op	 Stop-M, Stop-A	 Stop-M
	 48	 SCR 短路處理	 SCR SC Op	 Stop-M, Stop-A	 Stop-M
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	 序號	 描述	 顯示文本	 設定范圍	 預設值	 實際值

	 49	 編程輸入 In0	 In0		  复位

	 50	 編程輸入 In1	 In1		  复位

	 51	 編程繼電器 K4	 繼電器 K4	 運行、起動完畢、事件	 運行
	 52	 編程繼電器 K5	 繼電器 K5	 運行、起動完畢、事件	 起動完畢
	 53	 編程繼電器 K6	 繼電器 K6	 運行、起動完畢、事件	 事件
	 54	 軟件輸出 V7	 軟件輸出 V7	 運行、起動完畢、事件	 事件
	 55(0)	 K4 表示的過載事件	 K4 Overload	 是，否	 否
	 55(1)	 K4 表示的故障事件	 K4 Fault	 是，否	 否
	 55(2)	 K4 表示的大電流事件	 K4 High I	 是，否	 否
	 55(3)	 K4 表示的 SCR 過載事件	 K4 SCR OL	 是，否	 否
	 55(4)	 K4 表示的轉子堵轉事件	 K4 Lock Rot	 是，否	 否
	 55(5)	 K4 表示的欠載事件	 K4 Underload	 是，否	 否
	 55(6)	 K4 表示的三相失衡事件	 K4 Phase Imb	 是，否	 否
	 55(7)	 K4 表示的 PTC 事件	 K4 PTC	 是，否	 否
	 55(8)	 K4 表示的逆相事件	 K4 Phase Rev	 是，否	 否
	 55(9)	 K4 表示的電机過載報警事件	 K4 Warn OL	 是，否	 否
	 55(10)	 K4 表示的SCR過載報警事件	 K4 Wa SCR OL	 是，否	 否
	 55(11)	 K4 表示的大電流事件	 K4 Wa I=High	 是，否	 否
	 55(12)	 K4 表示的欠載報警事件	 K4 Wa I=Low	 是，否	 否
	 55(13)	 K4表示的分勵故障事件	 K4 Shunt Fault	 是，否	 否
	 56(0)	 K5 表示的過載事件	 K5 Overload	 是，否	 否
	 56(1)	 K5 表示的故障事件	 K5 Fault	 是，否	 否
	 56(2)	 K5 表示的大電流事件	 K5 High I	 是，否	 否
	 56(3)	 K5 表示的 SCR 過載事件	 K5 SCR OL	 是，否	 否
	 56(4)	 K5 表示的轉子堵轉事件	 K5 Lock Rot	 是，否	 否
	 56(5)	 K5 表示的欠載事件	 K5 Underload	 是，否	 否
	 56(6)	 K5 表示的三相失衡事件	 K5 Phase Imb	 是，否	 否
	 56(7)	 K5 表示的 PTC 事件	 K5 PTC	 是，否	 否
	 56(8)	 K5 表示的逆相事件	 K5 Phase Rev	 是，否	 否
	 56(9)	 K5 表示的電机過載報警事件	 K5 Warn OL	 是，否	 否
	 56(10)	 K5 表示的SCR過載報警事件	 K5 Wa SCR OL	 是，否	 否
	 56(11)	 K5 表示的大電流事件	 K5 Wa I=High	 是，否	 否
	 56(12)	 K5 表示的欠載報警事件	 K5 Wa I=Low	 是，否	 否
	 56(13)	 K5 表示的分勵故障事件	 K5 Shunt Fault	 是，否	 否
	 57(0)	 K6 表示的過載事件	 K6 Overload	 是，否	 是
	 57(1)	 K6 表示的故障事件	 K6 Fault	 是，否	 是
	 57(2)	 K6 表示的大電流事件	 K6 High I	 是，否	 是
	 57(3)	 K6 表示的 SCR 過載事件	 K6 SCR OL	 是，否	 否
	 57(4)	 K6 表示的轉子堵轉事件	 K6 Lock Rot	 是，否	 否
	 57(5)	 K6 表示的欠載事件	 K6 Underload	 是，否	 否
	 57(6)	 K6 表示的三相失衡事件	 K6 Phase Imb	 是，否	 否
	 57(7)	 K6 表示的 PTC 事件	 K6 PTC	 是，否	 否
	 57(8)	 K6 表示的逆相事件	 K6 Phase Rev	 是，否	 否
	 57(9)	 K6 表示的電机過載報警事件	 K6 Warn OL	 是，否	 否
	 57(10)	 K6 表示的SCR過載報警事件	 K6 Wa SCR OL	 是，否	 否
	 57(11)	 K6 表示的大電流事件	 K6 Wa I=High	 是，否	 否
	 57(12)	 K6 表示的欠載報警事件	 K6 Wa I=Low	 是，否	 否
	 57(13)	 K6 表示的分勵故障事件	 K6 Shunt Fault	 是，否	 是

無、复位、允許、點
動、硬起動、起動
3、總線控制關閉

無、复位、允許、點
動、硬起動、起動2、
總線控制關閉
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	 序號	 描述	 顯示文本	 設定范圍	 預設值	 實際值

	 58(0)	 V7 表示的過載事件	 V7 Overload	 是，否	 是
	 58(1)	 V7 表示的故障事件	 V7 Fault	 是，否	 是
	 58(2)	 V7 表示的大電流事件	 V7 High I	 是，否	 是
	 58(3)	 V7 表示的 SCR 過載事件	 V7 SCR OL	 是，否	 否
	 58(4)	 V7 表示的轉子堵轉事件	 V7 Lock Rot	 是，否	 否
	 58(5)	 V7 表示的欠載事件	 V7 Underload	 是，否	 否
	 58(6)	 V7 表示的三相失衡事件	 V7 Phase Imb	 是，否	 否
	 58(7)	 V7 表示的 PTC 事件	 V7 PTC	 是，否	 否
	 58(8)	 V7 表示的逆相事件	 V7 Phase Rev	 是，否	 否
	 58(9)	 V7 表示的電机過載報警事件	 V7 Warn OL	 是，否	 否
	 58(10)	 V7 表示的 SCR 過載報警事件	 V7 Wa SCR OL	 是，否	 否
	 58(11)	 V7 表示的大電流事件	 V7 Wa I=High	 是，否	 否
	 58(12)	 V7 表示的欠載報警事件	 V7 Wa I=Low	 是，否	 否
	 58(13)	 V7 表示的分勵故障事件	 K7 Shunt Fault	 是，否	 是
	 59	 總線控制	 Fieldb Ctrl	 是，否	 否
	 60	 總線型式	 Fieldb Type	 AS-I，其它	 其它
	 61	 總線地址	 Fieldb Addr	 0...1000	 0
	 62	 順序起動數量	 No of Seq	 No, 2, 3	 No
	 63	 1號升壓時間	 Start Ramp 1	 1...30s, 1...120s	 10s
	 64	 1號初始電壓	 Init Volt 1	 30...70%	 30%
	 65	 1號限流倍數	 Curr Lim 1	 2.0...7.0xle	 4.0xle
	 66	 1號設定電流	 1st Set Ie	 9.0...1207A	 各自不同取決于
					     軟起動器的規格
	 67	 2號升壓時間	 Start Ramp 2	 1...30s, 1...120s	 10s
	 68	 2號初始電壓	 Init Volt 2	 30...70%	 30%
	 69	 2號限流倍數	 Curr Lim 2	 2.0...7.0xle	 4.0xle
	 70	 2號設定電流	 2st Set Ie	 9.0...1207A	 各自不同取決于
					     軟起動器的規格
	 71	 3號升壓時間	 Start Ramp 3	 1...30s, 1...120s 10s
	 72	 3號初始電壓	 Init Volt 3	 30...70% 30%
	 73	 3號限流倍數	 Curr Lim 3	 2.0...7.0xle	 4.0xle
	 74	 3號設定電流	 3st Set Ie	 9.0...1207A	 各自不同取決于
					     軟起動器的規格
	 75	 語言	 Language		  各自不同取決于
					     軟起動器的規格

	 77	 LCD 顯示自動關閉	 LCD Auto Off	 1...255min	 15min
	 78	 密碼	 Password	 0...255	 0
	 79	 日期顯示方式	 Date Type	 ISO, CE, US	 ISO
	 80	 年	 Date Year	 1901...2038	 各自不同取決于
					     軟起動器的規格
	 81	 月	 Date Month	 1...12	 各自不同取決于
					     軟起動器的規格
	 82	 日	 Date Day	 1...31	 各自不同取決于
					     軟起動器的規格
	 83	 時	 Time Hour	 0...23	 各自不同取決于
					     軟起動器的規格
	 84	 分	 Time Min	 0...59	 各自不同取決于
					     軟起動器的規格
	 97	 旁路監測方式(接触器不分閘)	 BP Closed Op	 Stop-M, Stop-A	 Stop-M
	 98	 旁路監測方式(接触器不合閘)	 BP Open Op	 Stop-M, Stop-A	 Stop-M

US/UK, PL, TR, RU, 
CN, DE, ES, FR, IT, 
NL, PT, SE, FI
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	 序號	 描述	 顯示文本	 設定范圍	 預設值	 實際值

	 111	 雙重限流時間	 C Lim Y Time	 0...120 s	 0 s
	 112	 雙重限流值	 C Lim Y Level	 2.0...7.0 x Ie	 4.0 x Ie
	 113	 總線自動關閉	 FB Auto Dis	 Yes, No	 否
	 114	 起動模式	 Start Mode	 電壓、力矩	 電壓
	 115	 停止模式	 Stop Mode	 電壓、力矩	 電壓
	 116	 力矩限制	 Torque Limit	 20...200%	 150%
	 117	 力矩控制	 Tune T-Ctrl	 30...300%	 100%
	 123	 模擬量輸出	 Analogue Out	 Yes, No	 No
	 124	 模擬量輸出，選擇范圍	 Anl Ref		  4...20mA

	 125	 模擬量輸出，選擇輸出值類型	 Anl Type		  I Amp

	 126	 模擬量輸出，最大電流范圍	 I Range Max	 10...20000A	 隨 PST（B）
					     規格而定
	 127	 模擬量輸出，最大電壓范圍	 U Range Max	 10...1000V	 600V
	 128	 	 kW Range Max	 1...3000kW	 隨 PST（B）
					     規格而定
	 129		  hp Range Max	 1...4000hp	 隨 PST（B）
					     規格而定
	 130	 模擬量輸出，最大無功功率范圍	 Q Range Max	 1...3000kVAr	 隨 PST（B）
					     規格而定
	 131	 模擬量輸出，最大視在功率范圍	 S Range Max	 1...3000kVA	 隨 PST（B）
					     規格而定

0...10V, 0...20mA, 
4...20mA

模擬量輸出，最大有功功率
范圍（KW）
模擬量輸出，最大有功功率
范圍（hp）

I Amp, U Volt, P kW, 
P hp, Q kVAr, S kVA, 
Tmp-Mot, TmpSCR, 
cosPhi
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起動模式

可選擇以下電机起動模式：

• 電壓
• 力矩

停止模式

可選擇以下電机停止模式：

• 電壓
• 力矩
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當選擇一個應用和執行預期調節時，這個應用不
應該再次選擇。如果再次選擇，它的所有調節將
恢复到出厂值。
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由于軟起動器 PSTB370...1050 內置旁路接触器，它們
不具有這個參數。

按 存儲 保存數据

起動模式

可選擇以下電机起動模式：

• 電壓
• 力矩

當設置起動類型后按 存儲 保存數据。

停止模式

可選擇以下電机停止模式：

• 電壓
• 力矩

當設置停止類型后按 存儲 保存數据。
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升壓時間
設置起動時的升壓時間。

按 存儲 保存設置的升壓時間。

降壓時間
設置停止時的降壓時間 (軟停)。請注意這個功能只能使
用在具有小飛輪質量的場合，例如泵和輸送帶 (倘若運
送易碎的物料)。

按 存儲 保存設置的降壓時間。

初始電壓 (Init Volt)
設置初始電壓水平。

按 存儲 保存設置的初始電壓。

結束電壓 (End Volt)
設置結束電壓水平。

按 存儲 保存設置的結束電壓。

級落電壓
設置級落電壓水平，這一功能只能在選擇了軟停後才能
使用。

按 存儲 保存設置的級落電壓。

限流倍數 (Current Lim)
設置起動時的限流倍數。

按 存儲 保存設置的限流倍數。

力矩限制 (Torque Lim)
選擇力矩限制作為計算額定力矩的百分比。如果電机起
動模式設置為電壓，將沒有這個參數。

當設置力矩限制后，請按 存儲 保存這個數据。

電機過載類別 (OL Class)
設置過載保護類別。

按 存儲 保存設置的過流類別。

基本設置菜單的組態已全部完成。按 返回 三次便可返回
到主菜單。
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7:2.4.2 	 力矩控制

進入 力矩控制 菜單設置与力矩控制有關的參數。

起動模式

可選擇以下電机起動模式：

• 電壓

• 力矩

按 存儲 保存選擇的起動模式。

停止模式

可選擇以下電机停止模式：

• 電壓

• 力矩

按 存儲 保存選擇的停止模式。

調節力矩控制 (Tune T-Ctrl)

這個參數用來微調力矩斜坡特性和它常常設置為默認
值100%。

按 存儲 保存數据。

力矩限制

選擇軟起動器的力矩限制。

按 存儲 保存數据。
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電机溫度保護（PTC）
如需要激活該功能，選擇 是。

如果 PTC 保護和模擬量輸出使用相同的接線端子，僅
僅可選擇一個功能使用。當激活 PTC 保護時，如果模
擬量輸出也被激活，此時會出現一個問題“關閉模擬量
輸出？”，選擇 是 將僅僅激活 PTC 保護和關閉模擬量
輸出。

如果選擇 是，可進行以下設置：

電机溫度保護方式（PTC Op）

如 PTC 保護被激活后，可選擇所需的保護方式：

Stop-M	： 電机停止，手動复位。

Stop-A	： 電机 停止，自動复位。

Ind	 ： 僅指示。

選擇 存儲 保存所選擇的方式。

SCR 過載保護
如 SCR 過載保護被激活后，僅僅有一种保護方式：

stop-M 電机停止，手動复位。
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頻率故障處理 (Freq F Op)

若發生頻率故障，可選擇以下處理方式：

	 Stop-M ： 電機停止，手動復位。
	 Stop-A ： 電機停止，自動復位。

選擇 存儲 保存選擇。

內部過熱處理 (HS Temp Op)  

若發生內部過熱，可選擇以下處理方式：

	 Stop-M ： 電機停止，手動復位。
	 Stop-A ： 電機停止，自動復位。

選擇 存儲 保存選擇。
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SCR 短路處理 (SCR SC Op)

若發生可控硅短路，可選擇以下處理方式：

	 Stop-M ： 電機停止，手動復位。
	 Stop-A  ： 電機停止，自動復位。

選擇 存儲 保存選擇。

旁路監測方式 (BP Closed Op)  

若發生接触器不分閘故障，可選擇以下處理方式：

	 Stop-M ： 電機停止，手動復位。
	 Stop-A  ： 電機停止，自動復位。

選擇 存儲 保存選擇。

旁路監測方式 (BP Open Op)  

若發生接触器不合閘故障，可選擇以下處理方式：

	 Stop-M ： 電機停止，手動復位。
	 Stop-A  ： 電機停止，自動復位。

選擇 存儲 保存選擇。到主菜單。

接線故障、SCR 不導通、電源端故障、沖擊電
流故障和內部故障

如以上故障保護被激活后，僅僅有一种保護方式：

	 Stop-M ： 電機停止，手動復位。
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• 從一种控制模式切換到另一种控制模式時（總
線控制/硬件輸入控制）

• 重新編程可編程輸入

• 恢复出厂設置（可編程輸入設置為激活）

注意！
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當執行以下任何一個操作時，如果有一個起動信
號，電机可能會被意外起動：

• 從一种控制模式切換到另一种控制模式時（總
線控制/硬件輸入控制）

• 重新編程可編程輸入

• 恢复出厂設置（可編程輸入設置為激活）

注意！
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7:2.4.8	 模擬量輸出
進入模擬量輸出菜單，設置与模擬量輸出有關的參數。

模擬量輸出 (Analogue Out)

如需激活模擬量輸出功能，選擇 是 。

如果模擬量輸出和 PTC 保護使用相同的接線端子，僅
僅可選擇一個功能使用。當激活模擬量輸出時，如果 
PTC 保護也被激活，此時會出現一個問題“關閉 PTC 
保護？”，選擇 是 將僅僅激活模擬量輸出和關閉 PTC 
保護。

模擬量輸出，選擇范圍

這個參數用來設置軟起動器及其輸出信號范圍。這個選
擇范圍將作為軟起動器的實際輸出，它應該适合模擬儀
表或使用此信號作為輸入的 PLC。如下范圍可供選擇：

• 0-10 V
• 0-20 mA
• 4-20 mA

選擇 存儲 保存數据。

如果選擇 4-20mA，這個范圍將代表輸出信號（例如：
電机電流）的 0-100%。

模擬量輸出，選擇輸出值類型

以下輸出值可供選擇：

當使用順序起動功能時，模擬量輸出僅僅被激活
用于最后起動的電動机。
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• 電机電流 
• 主回路電壓
• 有功功率
• 有功功率
• 無功功率
• 視在功率
• 計算電机溫度
• 計算 SCR 溫度
• 功率因數

選擇 存儲 保存選擇的輸出值。

模擬量輸出（I / U / kW / hp / Q / S 最大范圍）

這個參數用來設置代表模擬儀表或 PLC 的最大值。如果
這個參數設為 20000A，0-20000A 將作為 PLC 或模擬
儀表電流的 0-100%。

如果偶然發生實際值大于選擇的最大值時，這個
實際值將作為選擇的最大值。例如：如果在起動
階段產生大電流，由于僅僅持續運行期間的電流
有效，它將是非常有用的。

軟起動器及其可能的范圍取決于選擇的輸出值類型，不
同輸出值類型的范圍如下：

電机電流	 I 最大范圍	 10...20000 A
主回路電壓	 U 最大范圍	 10...1000 V
有功功率	 kW 最大范圍	 1...3000 kW
有功功率	 hp 最大范圍	 1...4000 hp
無功功率	 Q 最大范圍	 1...3000 kVAr
視在功率	 S 最大范圍	 1...3000 kVA

僅僅顯示有效的參數。例如：如果選擇 I 作為輸出值類

型，將僅僅顯示 最大電流范圍 。如果選擇 電机溫度 、

SCR 溫度 或 功率因數 作為輸出類型時，將不顯示 范圍

參數 。電机溫度或 SCR 溫度范圍將總是 0-100%，功率

因數范圍將總是 0-1。

選擇 存儲 保存輸出范圍。
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當執行以下任何一個操作時，如果有一個起動信
號，電机可能會被意外起動：

• 從一种控制模式切換到另一种控制模式時（總 
線控制/硬件輸入控制）。注意：當激活現場
總線自動關閉功能時，這個切換將自動進行。

• 重新編程可編程輸入

• 恢复出厂設置（可編程輸入設置為激活）

注意！
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如果使用順序起動和參數 順序起動數量 變為 否
時，不管預先設置如何，過載保護類型將自動設
置為 常規 。
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1SFC132003M200190

3  (3rd Set Ie)

  

 (In0)

2

 (In1)

3

1  (1st Seq .Param.)

1

1

1

1

1

第七章
設置和組態

設
置

和
組

態

1SXF132003M2001 107



1SFC132003M2001 91

2  (2nd Seq .Param.)

2

2

2

2

2

3  (3rd Seq .Param.)

3

3

3

3

3

第七章
設置和組態

設
置

和
組

態

有關 起動/停止 信號的接線和操作，請參閱第
5章節 - 可編程輸入。
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當執行以下任何一個操作時，如果有一個起動信
號，電机可能會被意外起動：

• 從一种控制模式切換到另一种控制模式時（總 
線控制/硬件輸入控制）。

• 重新編程可編程輸入

• 恢复出厂設置（可編程輸入設置為激活）

注意！
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當主回路電壓被連接時，禁止進入演示模式。旁
路接触器在 TOR 起動完畢時會合閘和電机將被
起動。

注意！

在演示模式，可記錄電机總運行時間和總起動次
數。當退出演示模式時，這些值將恢复到原有
值，但參數改變和事件記錄將被保存。

7:2.7.3 	 運行模式

運行模式可幫助軟起動器切換兩种不同的模式：演示模
式和常規運行模式。通過進入演示模式，可編程輸入/輸
出、起動/停止線路、旁路接触器等都能在軟起動器投入
使用前進行測試。當軟起動器設置在演示模式時，顯示
器將變換顏色（外部鍵盤不受影響）。
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第八章	 現場總線通訊 (可選)

8:1 	 概述
PST 軟起動器的前部有一個接口，連接用於現場總線通
訊的 ABB 總線適配器。通過這個接口就可以控制軟起動
器，獲得狀態信息，以及上傳和下載參數。
軟起動器和總線適配器之間的接口總是相同的。因為總
線協議由總線適配器自身定義，所以無論何種規格和何
時運輸的軟起動器都可以連接上任何一種總線適配器。

可以使用以下的總線協議：

	 • AS-Interface
	 • DeviceNet
	 • Profibus DP
	 • Modbus

8:1.1 	 所需附件

連接軟起動至現場總線系統，需要以下附件：

	 • 所使用總線協議的總線適配器
	    （檢查電纜長度是否足夠）
	 • 總線連接器
	 • 終端插頭（一些協議）
	 • PLC 總設置軟件

1SXF132003M2001 117



第八章
現場總線通訊 (可選)

現
場
總
線
通
信

8:1.2	 說明

如需設置輸入/輸出碼、參數等，請進入网站
www.abb.com/lowvoltage 參閱以下說明：

• AS-Interface 1SFC132011M0201
• DeviceNet 1SFC132045M0201
• Profibus DP 1SFC132044M0201
• Modbus 1SFC132046M0201
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第九章	 維護

這章介紹軟起動器所需要的維護。原則上，軟起動器是
免維護的，但有些項目是需要定期檢查的。

當有主回路電壓或工作電壓時，請不要打開軟起
動器或接觸帶電的部位。

9:1	 定期的維護
	 •	 檢查所有安裝的螺栓 / 螺絲釘是否牢固，如有需

要，請擰緊。

	 • 檢查主回路、控制和工作電路的接線是否牢固。
若有需要擰緊連接連接排上的螺絲釘和螺栓。

	 •	 檢查軟起動器冷卻通風通道不被臟物和灰塵堵
塞。若有需要，使用壓縮空氣清潔。

	 •	 檢查外濾淨器。若有需要，請清潔。

	 •	 檢查風機工作正常和轉動靈活。風扇葉片應轉動
無阻礙，這應在斷電時檢查。

	 •	 請檢查實時時鐘，若有需要，請調節。

若有故障或故障不能被復位，請看第11章“故障尋跡”。

小心！

9:2 	 服務和維修
如果軟起動器必須被維修，請進入网站www.abb.com/
lowvoltage查看備件清單和相關說明書。

必須由授權的人員進行服務和維修，否則，保修
期將失效。

	 • 	備件清單 	 1SFC132005M0201

	 • 	PCB 的更換	 1SFC132009M0201

	 • 	SCR 的更換（PSS/PST） 	 5309 705-1

	 • 	SCR 的更換（PSTB）	 1SFC132006M0201
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第十章	 功能

這章介紹軟起動器中所有可能用到的設置和功能，以及
最簡便的操作方法。屏幕上顯示各自的預設值，設定
範圍和參數文本也都有描述。

10:1 	 設定電流
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10:2 Start mode

Path in menu: 
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Torque control/ Start Mode

Using the PST softstarter it is possible to choose between 
two different types of start ramps. These are voltage ramp 
and torque ramp.

Voltage ramp When using the voltage ramp, the voltage 
is increased linearly from the start level to 
full voltage during start. Since the torque 
depends on both the voltage and the 
current, the torque curve does not always 
follow the voltage curve. This has the 
effect that the torque curve will not 
increase or decrease linearly.

Torque ramp When using the torque ramp, the output 
voltage to the motor is controlled so that 
the torque will follow a predefined optimal 
curve from the start level to full voltage 
during start. This has the benefit that the 
mechanical starting behaviour of the 
equipment driven by the motor will be 
much softer than when using voltage 
ramp.
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Parameter
text

Default value Setting range Description

Start Mode Volt Volt, Torque Type of start 
ramp
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10:2	 起動模式

顯示文本	 預設值	 設定范圍	 描述

起動模式	 電壓	 電壓、力矩 	 起動類型

菜單路徑：	菜單 / 設置 / 功能設置 / 
	 力矩控制 / 起動模式

PST軟起動器有2种不同的起動方式可供選擇：電壓斜坡
和力矩斜坡軟起動。

電壓斜坡	 當使用電壓斜坡進行軟起動時，加載至電机
端的輸出電壓會逐漸呈線性增加從而使電机
起動。由于力矩与電壓和電流有關，力矩曲
線并不一定与電壓曲線一樣呈線性增加。

力矩斜坡	 當使用力矩斜坡進行軟起動時，加載至電机
端的輸出電壓將被控制，力矩將按照預設的
最佳曲線逐漸增加從而使電机起動。相比電
壓斜坡起動，力矩斜坡起動更能体現軟起動
特性。 
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10:3 Stop mode

Path in menu: 
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Torque control/ Stop Mode

Using the PST softstarter it is possible to choose between 
two different types of stop ramps. These are voltage ramp 
and torque ramp.

Voltage ramp When using the voltage ramp, the voltage 
is decreased linearly from full voltage to 
the end voltage during stop. Since the 
torque depends on both the voltage and 
the current, the torque curve does not 
always follow the voltage curve. This has 
the effect that the torque curve will not 
increase or decrease linearly.

Torque ramp When using the torque ramp, the output 
voltage to the motor is controlled so that 
the torque will follow a predefined optimal 
curve from full voltage to end voltage 
during stop. This has the benefit that the 
mechanical stopping behaviour of the 
equipment driven by the motor will be 
much softer than when using voltage 
ramp. This can be especially useful in 
pump applications where a sudden stop 
can cause water hammering and 
pressure surges.
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Default value Setting range Description
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10:3	 停止模式

顯示文本	 預設值	 設定范圍	 描述

停止模式	 電壓	 電壓、力矩	 停止類型

菜單路徑：	菜單 / 設置 / 功能設置 / 
	 力矩控制 / 停止模式

PST 軟起動器有 2 种不同的停止方式可供選擇：電壓斜
坡和力矩斜坡軟停止。

電壓斜坡	 當使用電壓斜坡進行軟停止時，加載至電机
端的輸出電壓會逐漸呈線性減少從而使電机
停止。由于力矩与電壓和電流有關，力矩曲
線并不一定与電壓曲線一樣呈線性減少。

力矩斜坡	 當使用力矩斜坡進行軟停止時，加載至電机
端的輸出電壓將被控制，力矩將按照預設的
最佳曲線逐漸減少從而使電机停止。相比電
壓斜坡停止，力矩斜坡停止更能体現軟停止
特性。它特別适用于水泵應用場合，因為水
泵的突然停止會造成水錘效應和過大的管道
壓力。 
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10:4	 調節力矩控制

顯示文本	 預設值	 設定范圍	 描述

調節力矩控制	 100%	 30 ... 300% 	 調節器速度

菜單路徑：	菜單 / 設置 / 功能設置 / 
	 力矩控制 / 調節力矩控制

可使用“調節力矩控制”參數來改變用來調節電壓的調
節器速度，讓力矩能夠按照預設曲線控制電机。很多時
候，它將保持預設值100%和不需要改變。如果力矩曲線
在電机停止期間發生傾斜，可增加參數值來解決問題，
但不能設置過高，否則，它會導致電机力矩圍繞預設曲
線發生擺動。如果發生擺動，應該減少參數值。
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10:10 Current limit

Path in menu: 
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Start/Stop / Current Lim

It is possible to limit the starting current by using this function. 
When the current limit is reached, the output voltage stays 
stable until the current level falls below the limit, then the 
ramping continues.

The starting current must be high enough to make it possible 
for the motor to reach the rated speed. The lowest possible 
current depends on the performance of the motor and the 
characteristics of the load.

10:11 Torque limit

Path in menu: 
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Torque control / Torque Limit

It is possible to limit the starting torque by setting this 
parameter. When the torque limit is reached, the output 
voltage stays stable until the torque falls below the limit, then 
the ramping continues.

Torque limit is only available when start mode is set to 
torque.

Parameter
text

Default value Setting range Description

Current Lim 4,0 x Ie 2,0...7,0x Ie Level of the 
current limit
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10:11	 力矩限制

菜單路徑：	菜單 / 設置 / 功能設置 / 
	 力矩控制 / 力矩限制

可通過設置“力矩限制”參數限制起動力矩。當達到力
矩限制值時，輸出電壓將保持穩定直到力矩值下降到限
制值以下，然后繼續起動電机。

僅僅當起動模式設置為力矩斜坡軟起動時，才可
使用力矩限制功能。

顯示文本	 預設值	 設定范圍	 描述

力矩限制	 150%	 20 ... 200% 電机常規力矩
与力矩限制的
比較值
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用于PTC輸入的接線端子也能用于模擬量輸出，但僅僅
可選擇其中的一個功能使用。
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如果使用一個外置旁路接触器，一個輸出繼電器
應該配置為 TOR 和与接触器相連。當電壓升至
100% 和電流降至 1.2Ie (持續 1s 或暫停 3s)時，
外置旁路接触器將被激活。
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顯示文本	 預設值	 設定范圍	 描述

	 手復位	 手復位、自復位

菜單路徑：	菜單 / 設置 / 功能設置 / 
	 故障 / 旁路接觸器不分閘

如果旁路接触器不分閘，該參數可用于在軟起動器所具
有的 2 种不同操作方式中作出選擇。

手復位  ：	 電機停轉，重新起動電機前需要人工復位。

自復位  ：	 電機停轉，故障消失後，自動復位。

旁路接触器不分
閘 故 障 的 操 作
方式

10:52	 旁路監測方式 (接觸器不分閘故障)

旁路接触器
不分閘

顯示文本	 預設值	 設定范圍	 描述

	 手復位	 手復位、自復位

菜單路徑：	菜單 / 設置 / 功能設置 / 
	 故障 / 旁路接觸器不合閘

如果旁路接触器不合閘，該參數可用于在軟起動器所具
有的 2 种不同操作方式中作出選擇。

手復位  ：	 電機停轉，重新起動電機前需要人工復位。

自復位  ：	 電機停轉，故障消失後，自動復位。

旁路接触器不合
閘 故 障 的 操 作
方式

10:53	 旁路監測方式 (接觸器不合閘故障)

旁路接触器
不合閘
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當執行以下任何一個操作時，如果有一個起動信
號，電机可能會被意外起動：

•	從一种控制模式切換到另一种控制模式時（總
線控制/硬件輸入控制）

•	重新編程可編程輸入

•	恢复出厂設置（可編程輸入設置為激活）

注意！
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接線端子 4、5、6、7、8、9、10 和 11 只能連
接 24 V DC 電壓。如果連接其它電壓，可能會破
坏軟起動器和保修期將失效。

警告！
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•
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描述

有 2 個故障群組可供選擇。如果發生任何故障，將發出
故障信號。

常規故障群組如下：

• 缺相故障

• 總線故障

• 頻率故障

• 電机內部過熱故障

• 旁路接觸器不分閘故障

• 接線故障

• SCR 不導通故障

• 電源端故障

• 沖擊電流故障

• 電机內部故障

分勵故障群組如下：

• SCR 短路故障

• 旁路接觸器不分閘故障

分勵故障信號可使上級斷路器脫扣， 防止軟起動器不能
控制停机。
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10:56  V7

  /   /   /

  / V7

( 10:55 K4 K5 K6)

 V7  V7
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能 顯示文本	 預設值	 設定范圍	 描述

模擬量輸出	 否	 是、否	 激活模擬量輸出

菜單路徑：	菜單 / 設置 / 功能設置 / 
	 模擬量輸出 / 模擬量輸出

這個參數用來激活模擬量輸出。

用于模擬量輸出的接線端子也能用于 PTC 保護，但僅僅
可選擇其中的一個功能使用。

10:57	 模擬量輸出

當使用順序起動時，模擬量輸出僅僅對最后起動
的電机有效。
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第十章
功能

功
能

顯示文本	 預設值	 設定范圍	 描述

選擇范圍	 4...20 mA	 0...10V, 0...20mA,
		  4...20mA	

菜單路徑：	菜單 / 設置 / 功能設置 / 
	 模擬量輸出 / 選擇范圍

這個參數用來設置軟起動器及其輸出信號范圍。這個選
擇范圍將作為軟起動器的實際輸出，它應該适合模擬儀
表或使用此信號作為輸入的 PLC。如下范圍可供選擇：

• 0-10 V
• 0-20 mA
• 4-20 mA

如果選擇 4-20 mA，它將代表輸出信號（例如：電机電
流）的 0-100%。

10:58	 模擬量輸出，選擇范圍

模擬量輸出輸出
信號選擇

菜單路徑：	菜單 / 設置 / 功能設置 / 
	 模擬量輸出 / 選擇輸出值類型

這個參數用來選擇模擬量輸出的輸出值類型，以下輸出
值可供選擇：

I Amp	 電机電流 

U Volt	 主回路電壓

P kW	 有功功率

P hp	 有功功率

Q kVAr	 無功功率

S kVA	 視在功率

TmpMot	 計算電机溫度

TmpSCR	 計算SCR溫度

cosPhi	 功率因數

10:59	 模擬量輸出，選擇輸出值范圍

顯示文本	 預設值	 設定范圍	 描述

輸出值類型	 I Amp	 I Amp, U Volt, P kW,
		  P hp, Q kVAr, 
		  S kVA, TmpMot, 
		  TmpSCR, cosPhi

模擬量輸出的輸
出值類型
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如果實際值大于選擇的最大值，這個實際值將作
為最大值。例如：如果在起動階段產生大電流，
由于僅僅持續運行期間的電流有效，它將是非常
有用的。

菜單路徑：	菜單 / 設置 / 功能設置 / 模擬量輸出 /
	 最大 I / U / P / Q / S 范圍

這個參數來設置代表模擬儀表或 PLC 的最大值。例如：
如果這個參數設為 20000 A，PLC 或模擬儀表的電流范
圍為 0-20000 A。

10:60	 模擬量輸出，最大范圍

軟起動器及其可能的范圍取決于選擇的輸出值類型，不
同輸出值類型的范圍如下：

電机電流	 最大 I 范圍	 10-20000 A

主回路電壓	 最大 U 范圍	 10-1000 V

有功功率	 最大 kW 范圍	 1-3000 kW

有功功率	 最大 hp 范圍	 1-4000 hp

無功功率	 最大 Q 范圍	 1-3000 kVAr

視在功率	 最大 S 范圍	 1-3000 kVA

僅僅顯示有效的參數。例如：如果選擇I作為輸出類型，
將僅僅顯示最大電流范圍。如果選擇電机溫度、SCR 溫
度或功率因數作為輸出類型時，將不顯示范圍參數。當
選擇電机溫度或 SCR 溫度時，范圍將總是 0-100%；當
選擇功率因數時，范圍將總是 0-1。
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  /   /   /

  /
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顯示文本	 預設值	 設定范圍	 描述

模擬量輸出的 
I 上限

各自不同取
決于軟起動
器的規格

最大 I 范圍 10...20000 A

模擬量輸出的 
U 上限

600 V最大 U 范圍 10...1000 V

模擬量輸出的 
kW 上限

各自不同取
決于軟起動
器的規格

最大 kW 范圍 1...3000 kW

模擬量輸出的 
hp 上限

各自不同取
決于軟起動
器的規格

最大 hp 范圍 1...4000 hp

模擬量輸出的 
Q 上限

各自不同取
決于軟起動
器的規格

最大 Q 范圍 1...3000 kVAr

模擬量輸出的 
S 上限

各自不同取
決于軟起動
器的規格

最大 S 范圍 1...3000 kVA

當執行以下任何一個操作時，如果有一個起動信
號，電机可能會被意外起動：

•	從一种控制模式切換到另一种控制模式時（總
線控制/硬件輸入控制）

•	重新編程可編程輸入

•	恢复出厂設置（可編程輸入設置為激活）

注意！
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10:62

  /   /   /

  /   /

• AS-Interface

• DeviceNet

• Profibus DP

• Modbus

10:63

  /   /   /

  /   /

0 0...1000

AS-Int

AS-Interface =
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顯示文本	 預設值	 設定范圍	 描述

	 否	 是、否	

菜單路徑：	菜單 / 設置 / 功能設置 / 
	 現場總線 / 現場總線自動關閉

這個參數可用來激活現場總線自動關閉。當激活此功能
后，如果現場總線因功率損耗或電纜故障而失效，軟起
動器控制方式將自動從總線控制切換到硬件輸入控制。

10:64	 現場總線自動關閉

激活現場總線自
動關閉

現場總線自
動關閉

當執行以下任何一個操作時，如果有一個起動信
號，電机可能會被意外起動：

•	從一种控制模式切換到另一种控制模式時（總
線控制/硬件輸入控制）。注意：當激活現場
總線自動關閉功能時，這個切換將自動進行。

•	重新編程可編程輸入

•	恢复出厂設置（可編程輸入設置為激活）

注意！
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10:67 1

  /   /   /

  / 1   /

 1

10:68 1

  /   /   /

  / 1   /

 1

10:69 1

  /   /   /

  / 1   /

 1

1 30% 30...70%

1 4.0 x Ie 2.0...7.0 x Ie

1 Ir 9A 1207A
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10:70 2

  /   /   /

  / 2   /

 2

10:71 2

  /   /   /

  / 2   /

 2

10:72 2

  /   /   /

  / 2   /

 2

2 10s 1...30s 1...120s

2 30% 30...70%

2 4.0 x Ie 2.0...7.0 x Ie
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  /   /   /

  / 2   /

 2

10:74 3

  /   /   /

  / 3   /

 3

10:75 3

  /   /   /

  / 3   /

 3

2 Ir 9A 1207A
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10:76 3

  /   /   /

  / 3   /

 3

10:77 3

  /   /   /

  / 3   /

 3

3 4.0 x Ie 2.0...7.0 x Ie

3 Ir 9A 1207A
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10:78

  /   /   /

LCD  13 

• US / UK (英語)
• PL (波蘭語)
• CN (漢語)
• TR (土耳其語)
• RU (俄語)
• DE (德語)
• ES (西班牙語)
• FR (法語)
• IT (意大利語)
• NL (荷蘭語)
• PT (葡萄牙語)
• SE (瑞典語)
• FI (芬蘭語)

10:79

  /   /

  /

LCD

( )

15 1...255
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10:80

  /  ( )

10:81

  /   /

  /

 LCD 

• ISO  -  - 

• CE  -  - 

• US  -  - 

 / 1...255

ISO ISO CE US
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10:85

  /   /   /
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10:87 Dual current limit time

Path in menu:
Menu/SETTINGS/All Settings/C Lim Y Time

With this softstarter it is possible to use two different current 
limits: one which is active initially and a second one which is 
controlled by a timer and goes active when the timer runs 
out. This variable makes it possible to set the timer and 
thereby decide after how long time the current limit should 
switch from the normal current limit to the second current 
limit. The second current limit is only active when this 
variable is set to any value other than zero. This functionality 
is not available when sequence start is used.

10:88 Dual current limit level

Path in menu:
Menu/SETTINGS/All Settings/C Lim Y Lev

When the second current limit is activated, this parameter 
specifies the level of the dual current limit. This functionality 
is not available when sequence start is used.

U

30%

100%

I

2

5

1S
F

C
13

21
00

F
00

01

Parameter 
text

Default value Setting range Description

C Lim Y 
Time

0 s 0...120 s Time until the 
second current 
limit will be used 
instead of the 
normal current 
limit

Parameter 
text

Default value Setting range Description

C Lim Y Lev 4,0 x Ie 2,0...7,0 x Ie Level of the sec-
ond current limit

16
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顯示文本	 預設值	 設定范圍	 描述

	 0 s	 0...120 s	

菜單路徑：	菜單 / 設置 / 所有設置 / 
	 雙重限流時間

軟起動器可使用 2 种不同的限流倍數：常規限流倍數（起
動時使用）和第 2 個限流倍數（由定時器控制）。這個參
數可用來設置定時器從而控制從常規限流倍數切換到第 
2 個限流倍數的時間。只要把這個參數設置為除零以外的
任何指定值，即可激活第 2 個限流倍數。

當使用順序起動時，這個功能將被關閉。

10:87	 雙重限流時間

使用第二個限流
倍數的時間

雙重限流時
間

顯示文本	 預設值	 設定范圍	 描述

	 4.0 x le	 2.0...7.0 x le	

菜單路徑：	菜單 / 設置 / 所有設置 / 
	 雙重限流值

當使用第 2 個限流倍數時，這個參數用來指定雙重限流
值。

當使用順序起動時，這個功能將被關閉。

10:88	 雙重限流值

第二個限流倍數雙重限流值
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故障尋跡
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Trouble shooting

Chapter 11

1791SFC132003M0201

Chapter 11 Trouble shooting

11:1 General

This chapter is a guide that can be used in case problems 
should arise with the softstarter or the application.

The softstarter normally indicates a fault with LED Fault, and 
the LCD displays what type of fault it is. When a protection is 
activated it will be indicated with LED Protection and the LCD 
displays what type of protection is active.

Faults not displayed in the softstarter can also be found in 
this chapter.

11:2 顯示概覽

當出現保護、故障和報警時顯示如下：

LC
D
 指
示

電
機
過
載
保
護

電
機
欠
載
保
護

轉
子
堵
轉
保
護

大
電
流
保
護

三
相
失
衡
保
護

逆
相
保
護

電
机
溫
度
保
護

SC
R
 過
載
保
護

缺
相
故
障

接
線
故
障

頻
率
故
障

電
源
端
故
障

內
部
過
熱
故
障

沖
擊
電
流
故
障

SC
R
 短
路
故
障

SC
R
 不
導
通
故
障

總
線
通
訊
故
障

旁
路
監
測
故
障
（
接
觸
器
不
分
斷
）

旁
路
監
測
故
障
（
接
觸
器
不
吸
合
）

外
接
 / 
內
接
故
障

電
机
過
載
報
警

SC
R
 過
載
報
警

大
電
流
報
警

電
机
欠
載
報
警

 准備就緒 X - - X - - X X - - - - X - - - X1 - - - X X - -

 起動信號 X - - X - X X X X X X X X - X - X1 - - - X X - -

 升壓 X - - X - - X X X - - - X X2 - X X1 - - X X X - -

 起動完成（全電壓） X X X X X - X X X - - - X - - X X1 - X3 - X X X X

 停止信號 X - - X - - X X X - - - X - X4 X X1 X3 - - X X - -

 降壓信號 X - - X - - X X X - - - X - X X X1 - - - X X - -

1) 只適用於選擇總線控制
2) 只適用於選擇沖擊起動
3) 只適用於使用旁路監測
4) 只適用於沒有使用旁路監測

 選擇後才激活 已激活（無須選擇） 選擇後才激活

第十一章
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故
障
尋
跡

11:1	 概述

當軟起動器或應用出現問題時，這章節將作為一個指南
使用。

軟起動器用 LED 來指示有故障發生，並在 LCD 顯示屏
上顯示故障類型。當 保護 功能激活時，用 LED 顯示有保
護功能生效，並且在 LCD 顯示屏上顯示所生效的保護類
型。

第十一章	 故障尋跡

11:2 	 指示信號概覽

下表所列為不同的保護、故障和報警信號指示。

1SXF132003M2001 175



第十一章
故障尋跡

故
障
尋
跡

現象	 可能的原因	 解決辦法

11:3 	 常見的問題和故障

電機有嗡嗡聲 /

無起動信號時電機起動

在起動和運行過程中電機

聲響異常

在停電機時，聲響異常

如果使用硬輸入起動信號，

電機是不會起動的

使用總線通訊輸入起動信號時，

電機是不會起動的

• 可控硅短路，被擊穿。

• 旁路接觸器觸點粘合。

•“內接”接線不正確。

• 降壓時間不正確。

• 控制連接不正確。

• 起動和停止信號同時發出。

• 鍵盤處於 本地控制 菜單。

• 總線參數設置錯誤。

• 檢查並替換。

• 檢查並改正引起事故的原因。

• 檢查並改正接線。

• 試用不同的降壓時間 (為獲得理想效果，
	 可能要作多次調整)。

• 檢查起動和停止的連線。

• 檢查起動和停止信號是否同時發送。

• 檢查鍵盤是否處於 本地控制 菜單。

• 檢查參數 總線控制 是否沒被激活。

• 檢查是否已激活 總線控制 。

• 檢查 允許 位是否使用。

• 檢查 可編程輸入 是否設置正確。

LCD 顯示屏顯示的電流與電機

上的電流不一致
•“內接”接線方式。 • 若軟起動器“內接”接線，顯示的電流

	 應為電機電流的 58% (1/(√3) ) 。

LCD 顯示屏顯示的電流不穩定 • 電機功率太小。

• 電機的負載太小。

	 (電流超出了可測的範圍)

• 檢查軟起動器是否符合電機功率。

• 如有可能，增加負載。

• 檢查軟起動器與電機功率是否配合。

參數下載工作不正常 • 總線設置 • 根據實際使用的總線類型可參閱“總線”
	 章節。
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11:5

•

•
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• /

•

• •

•

•

•

•

•

•

•

第十一章
故障尋跡

故
障
尋
跡

現象	 可能的原因	 解決辦法

11:4 	 通電時的故障

LCD 顯示屏自動關閉。 • 按鍵盤上的任意鍵。

工作電壓沒連接。 • 根據電路圖連接工作電壓。

現象	 可能的原因	 解決辦法

11:5 	 故障指示
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•

•  58% 

•  ( ABB

)

SCR

SCR

第十一章
故障尋跡

故
障
尋
跡

現象	 可能的原因	 解決辦法

頻率故障 頻率超出範圍。
(47.5 - 52.5Hz 或 57 - 63Hz)

• 檢查並改正頻率。

電源端故障 主回路上電壓不正確。 • 檢查並改正主回路電壓。
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第十一章
故障尋跡

故
障
尋
跡

現象	 可能的原因	 解決辦法

旁路接觸器不分斷故障 旁路接触器不分閘 不帶旁路接觸器

•	檢查參數 旁路監測 應被設置為 否

帶旁路接觸器

•	檢查參數旁路不分閘原因，并采取相應措
	 施。

•	檢查參數 旁路監測 應被設置為 是

旁路接觸器不吸合故障 旁路接触器不合閘 不帶旁路接觸器

•	檢查參數 旁路監測 應被設置為 否

帶旁路接觸器

•	檢查參數旁路不分閘原因，并采取相應措
	 施。

•	檢查參數 旁路監測 應被設置為 是

外接/內接故障 軟起動器不能准确檢查外接/內接方
式很可能与電源端電壓不穩定有關

•	重新起動軟起動器。如果相同的故障
仍然發生，嘗試減少饋電网絡干扰。
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現象	 可能的原因	 解決辦法
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11:6 	 保護指示
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第十二章 	 電路圖

電路圖

12:1 	 PST30..PST300 的電路圖 ....................................................................... 	187

12:2 	 PSTB370...PSTB1050 的電路圖 ............................................................. 	188

圖
表

1SXF132003M2001 185



第十二章
電路圖

圖
表

	 1SXF132003M2001186



1SFC132003M2001

12:1 PST30...PST300

 3 

169

1 PST30...PST300

24  V DC

第十二章
電路圖

圖
表

端子 3       是一個功能接地，而不是保護接地。
它應被連接至安裝板。

12:1	 PST30...PST300 的電路圖

第十二章	 電路圖
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12:2 PSTB370...PSTB1050

 3 

2 PSTB370...PSTB1050

24  V DC

PSTB370...470

第十二章
電路圖

圖
表

12:2	 PSTB370...PSTB1050 的電路圖

端子 3       是一個功能接地，而不是保護接地。
它應被連接至安裝板。
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 A

AS-Interface	 105、117、118、160

安裝	 33

安裝方式	 31

安裝和調試手冊	 9

安裝時的操作	 33

安裝要求	 34

 B

半導体熔斷器	 25

保護	 90

保護接地	 41

保護指示	 181

報警	 96

被修改的設置	 112

本机控制菜單	 66

編程輸出繼電器 K4、K5 和 K6	 154

編程輸入 (In0 和 In1)	 152

標識和接線方式	 22

 C

Cu 軟件版本	 68

菜單描述	 80

菜單設置	 65

菜單樹	 64

參數傳遞	 54

參數清單	 74

參數上傳	 54

參數下載	 54

常規參數	 25

常見的問題和故障	 176

沖擊起動	 132

沖擊起動電壓	 132

沖擊時間	 132

初始電壓	 129

船舶應用	 35

存放	 33

 D

Db 版本	 68

大電流保護	 142

大電流報警	 146

大電流報警值	 146

大電流處理	 143

點動	 67

電机過載保護	 134

電机過載報警	 147

電机過載程度	 147

電机過載類別	 134

電机起動	 16

電机欠載保護	 139

電机欠載報警	 146

電机溫度保護	 144

電路圖	 185

電气接線	 39

定期的維護	 121

堵轉保護方式	 138

堵轉跳閘時間	 138

 E

2 號初始電壓	 164

2 號設定電流	 165

2 號升壓時間	 164

2 號限流倍數	 164

 F

Fu 軟件版本	 68

分	 	 170

分勵故障群組	 154、155

服務和維修	 121

服務設置	 111

 G

工業IT	 23

功能 	 20、123

功能接地 	 43

功能設置	 87

故障 	 97

故障尋跡	 173

故障指示	 177

過載保護方式	 136

 H

環境的影響	 24

恢复出厂設置	 112

 J

基本設置	 85

級落電壓	 130

技朮參數	 25

技朮數据	 55

簡介	 7、19

鍵盤的鎖定/解鎖	 62

降壓時間	 129

降壓時間范圍	 133

接触器緊急合閘

（僅僅适用于PSTB370…1050)	 50

1SXF132003M2001 189



索
引

索引

接地，端子	 343

接收、開箱和檢驗	 33

接線	 15、37

結束電壓	 130

具体說明	 24

 K

可編程輸出繼電器 K4，端子 12、13 和 14	 48

可編程輸出繼電器 K5，端子 15、16 和 17	 48

可編程輸出繼電器 K6，端子 18、19 和 20	 49

可編程輸入，端子 6 和 7	 46

控制回路，端子 1 和 2	 43

控制回路電源和控制回路	 41

快速使用	 13

 L

L1 相電流	 68

L2 相電流	 68

L3 相電流	 68

LCD 顯示屏	 15、60

LCD 狀態顯示燈	 15、60

LV 板序列號	 68

离心泵	 82

离風風机	 82

力矩限制	 89

力矩限制	 131

 M

密碼	 62

密碼	 168

密碼設置	 62

模擬量輸出	 50

模擬量輸出	 103

模擬量輸出	 156

模擬量輸出，選擇范圍	 157

模擬量輸出，選擇輸出值范圍	 157

模擬量輸出，最大范圍	 158

密碼錯誤	 62

 N

內部過熱處理	 150

內部控制電源	 44

逆相保護	 143

逆相保護方式	 144

年	 	 169

 P

旁路監測	 145

旁路監測方式（接触器不分閘故障）	 151

旁路監測方式（接触器不合閘故障）	 151

PST30…PST300 的電路圖	 187

PSTB370…PSTB1050 的電路圖	 188

皮帶輸送机	 82

PTC 輸入	 49

頻率故障處理	 149

 Q

起動 / 停止	 87

起動 / 停止電机	 66

起動過載類別 - 雙重保護	 135

起動和停止，端子 4、5、8、9、10 和 11	 43

起動模式	 126

欠載保護方式	 140

欠載報警值	 147

欠載跳閘程度	 139

欠載跳閘時間	 140

全部設置	 111

全部設置一覽表	 74

缺相故障處理	 148

 R

人机界面	 57

日	 	 169

日期顯示方式	 168

軟件輸出 V7	 156

軟起動器的有關資料	 9

軟起動器柜的最小尺寸	 35

熔斷器	 25

軟起動器型號	 26

 S

SCR 短路處理	 150、178

SCR 過載保護	 154、183

SCR 不導通故障	 155、178

SCR 過載報警	 148

3 號初始電壓	 165

3 號設定電流	 167

3 號升壓時間	 165

3 號限流倍數	 166

三相失衡程度	 141

設定電流	 125

設計	 60

設置	 73

設置和組態	 71

升壓時間	 128

升壓時間范圍	 133

失衡保護方式	 142

時	 	 170

事件复位菜單	 69

事件記錄菜單	 68
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輸出	 101

輸入	 99

雙重限流時間	 171

雙重限流值	 171

順序起動、順序起動數量	 162

順序起動	 106

順序 1 參數	 107

順序 2 參數	 108

順序 3 參數	 108

說明	 118

縮寫	 11

所需附件	 117

所針對的讀者	 9

 T

停止模式	 127

調節力矩控制	 128

通電時的故障	 177

通訊裝置的連接（可選）	 52

 U

UL 認証	 27

 W

外部鍵盤	 53

外形尺寸圖	 28

外部控制電源	 45

外置旁路接触器	 41

維護	 119

溫度保護方式	 145

 X

顯示概覽	 175

顯示設置	 109

顯示自動關閉	 167

現場總線通訊	 115

現場總線通訊	 52

現場總線自動關閉	 161

限流倍數	 131

型號注解	 23

修訂本	 10

 Y

1 號初始電壓	 163

1 號設定電流	 163

1 號升壓時間	 162

1 號限流倍數	 163

要求	 9

壓縮机	 82

液壓泵	 82

應用	 59

應用設置	 82

与牆 / 前面板的最小距离	 34

語言	 167

月	 	 169

運行過載類別 - 雙重保護	 135

運行模式	 113

 Z

章節內容	 10

直接起動	 67

重量	 27

主菜單	 65

主菜單	 80

主回路	 39

轉子堵轉保護	 137

狀態記錄菜單	 68

總線	 105

總線地址	 160

總線故障處理	 149

總線控制	 159

總線型式	 160

組態	 16
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深圳分公司：
中國深圳市518048
福田區福華三路與益田路交匯處168號
深圳國際商會中心30樓3002-3006室
電話：(0755) 8831 3088
傳真：(0755) 8831 3033

廣州分公司：
中國廣東省廣州市510623
珠江新城臨江大道３號
發展中心大廈22樓 
電話：(020) 3785 0688
傳真：(020) 3785 0678 / 0679

ABB Automation Products AB
Cewe-Control 
SE-721 61 Västerås 
Sweden
Tel	 : +46 21 32 07 00
Fax	 : +46 21 12 60 01

烏魯木齊分公司：
中國烏魯木齊市830002
中山路86號
中泉廣場9樓J座 
電話：(0991) 2834 455
傳真：(0991) 2818 240

武漢分公司：
中國湖北省武漢市430071
武昌中南路7號
中商廣場寫字樓34樓B3408 
電話：(027) 8725 9222
傳真：(027) 8725 9233

杭州分公司：
中國浙江省杭州市310007
曙光路122號
浙江世界貿易中心寫字樓A座12樓
電話：(0571) 8790 1355
傳真：(0571) 8790 1151

沈陽分公司：
中國遼寧省沈陽市110001
和平區南京北街206號
瀋陽假日大廈城市廣場二座3-166室
電話：(024) 2334 1818
傳真：(024) 2334 1306

西安分公司：
中國陝西省西安市710075
高新開發區高新路
高新國際商務中心數碼大廈16層
電話：(029) 8575 8288
傳真：(029) 8575 8277

長沙分公司：
中國湖南省長沙市410005
黃興中路88號
平和堂商務樓12B01
電話：(0731) 2562 898
傳真：(0731) 4445 519

南京分公司：
中國江蘇省南京市210002
中山東路90號
華泰證券大廈17樓
電話：(025) 8664 5645
傳真：(025) 8664 5338

大連分公司：
中國遼寧省大連市116011
西崗區中山路147號
森茂大廈18樓 
電話：(0411) 8899 3355
傳真：(0411) 8899 3359

呼和浩特分公司：
中國內蒙古自治區呼和浩特市010020
中山東路20號
艾博科電大廈703室
電話：(0471) 6931 122
傳真：(0471) 6916 331

天津分公司：
中國天津市300051
和平區南京路189號
津滙廣場寫字樓3402室
電話：(022) 8319 1801
傳真：(022) 8319 1802 / 1803

濟南分公司：
中國山東省濟南市250011
泉城路17號
華能大廈6樓8601室
電話：(0531) 8609 2726
傳真：(0531) 8609 2724

無錫分公司：
中國江蘇省無錫市214001
中山路333號
華光大廈2樓F座
電話：(0510) 8279 1133
傳真：(0510) 8275 1236

重慶分公司：
中國重慶市400060
南坪正街87號
重慶揚子江假日飯店4樓
電話：(023) 6282 6688
傳真：(023) 6280 5369

北京總部：
中國北京市100016
朝陽區酒仙橋路10號
恆通廣廈
電話：(010) 8456 6688
傳真：(010) 8456 9907

哈爾濱分公司：
中國黑龍江省哈爾濱市150090
南崗區長江路99-9號
辰能大廈14層
電話：(0451) 8287 6400 / 6410
傳真：(0451) 8287 6404

青島分公司：
中國山東省青島市266071
香港中路12號
豐合廣場B區401室
電話：(0532) 8502 6396
傳真：(0532) 8502 6395

上海分公司：
中國上海市200001
西藏中路268號
來福士廣場 (辦公樓) 35樓
電話：(021) 6122 8888
傳真：(021) 6122 8500

ABB (Hong Kong) Ltd.
低壓部：
香港新界大埔
大埔工業邨大喜街 3 號
電話：(852) 2929 3838
傳真：(852) 2929 3505

ABB (中國) 有限公司

太原分公司：
中國山西省太原市030002
府西街69號
山西國際貿易中心西塔樓10層1009A號
電話：(0351) 8689 292
傳真：(0351) 8689 200

鄭州分公司：
中國河南省鄭州市450007
中原西路220號
裕達國際貿易中心A座2207室
電話：(0371) 6771 3588
傳真：(0371) 6771 3873

寧波分公司：
中國浙江省寧波市315000
解放南路188號
新園賓館辦公樓11樓D座
電話：(0574) 8731 5290
傳真：(0574) 8731 8179

長春分公司：
中國吉林省長春市130022
亞泰大街3218號
通鋼國際大廈A座A4層A401室
電話：(0431) 8862 0866
傳真：(0431) 8862 0899

成都分公司：
中國四川省成都市 610041
人民南路四段19號 
威斯頓聯邦大廈10樓
電話：(028) 8526 8800
傳真：(028) 8526 8902 / 8903

http://www.abb.com.cn
ABB 低壓產品客戶服務熱線	
電話：800-820-9696
電郵：LV-hotline@cn.abb.com

福州分公司：
中國福建省福州市350003
五四路158號
環球廣場30層B室
電話：(0591) 8785 8224
傳真：(0591) 8781 4889

東莞分公司：
中國廣東省東莞市523009
體育路2號
鴻禧中心B座11樓13＃單元
電話：(0769) 2806 366
傳真：(0769) 2806 367

廈門分公司：
中國福建省廈門市361006
小東山火炬高科技產業開發區
創新三路12-20號
電話：(0592) 6038 118 / 5719 152
傳真：(0592) 6038 110 / 5627 374

合肥分公司：
中國安徽省合肥市230601
經濟技術開發區繁華大道
合肥索菲特明珠國際大酒店1樓
電話：(0551) 3849 700
傳真：(0551) 3849 707

昆明分公司：
中國雲南省昆明市650011
青年路399號
昆明邦克飯店6樓601室
電話：(0871) 3158 188
傳真：(0871) 3158 186

南寧分公司：
中國廣西省南寧市530012
新民路34-18號
中明大廈10樓D座
電話：(0771) 2827 123
傳真：(0771) 2827 110
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樣本所載述的產品資料以實物為準，若有
變更恕不另行通知，ABB（中國）有限公
司擁有最終解釋權。
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